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1. DANE OGOLNE

1.1. NAZWA OPRACOWANIA

SYSTEM AKP &A ,UKLADY POMIAROWE, STEROWANIA & WIZUALIZACJI

Stacji Hydroforowej w m- $ci Wolica ,gmina Godziesze Wielkie.

1.2. ZAMAWIAJACY / INWESTOR

Gmina Godziesze Wielkie.

1.3. AUTOR OPRACOWANIA
Tadeusz Jozefiak ul. Gen. Bema 25/1, 63-400 Ostrow Wielkopolski

1.4. PODSTAWA OPRACOWANIA
Podstawe opracowania stanowia:
e Umowa z Inwestorem
e Obowiazujace przepisy budowlane, .
e PN-HD 60364-1 pt. ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania podstawowe, ustalenie
ogo6lnych charakterystyk ,definicje.
e PN- HD 60364-4-41 pt. ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa”,
e PN- IEC 60364-5-56 pt. ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 7 kwietnia 2004 r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé

budynki i ich usytuowanie(Dz. U. Nr 109, poz. 1156)

OBWIESZCZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY I POLITYKI SPOLECZNE] z
dnia 28 sierpnia 2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra
Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.(Dz.

U. Nr 169, poz. 1650)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003

r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. z 11 lipca 2003 r.)wraz ze zmianami USTAWA z dnia 6 maja 2005 r.* o zmianie
ustawy o ochronie przeciwpozarowej*(Dz. U. z dnia 8 czerwca 2005 r.)

e  Projekt zrealizowano w oparciu o n/w programy komputerowe:

WSCAD, XLPRO °, Pajak
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1.5. PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest inwestycja polegajaca na budowie
Wodociagu tranzytowego Dz 110PE do Stacji Hydroforowej w m- sci Wolica ,
gmina Godziesze ,w zakresie :

SYSTEM AKP&A ,UKLADY POMIAROWE, STEROWANIA & WIZUALIZACJI

2. CHARAKTERYSTYKA DANYCH WYJSCIOWYCH DO PROJEKTOWANIA

2.1. SYSTEM OzZNACZEN

W niniejszym opracowaniu zastosowano system oznaczen zgodny z istniejacymi opracowaniami projektowymi.

FIQR 02.01

(1)  oznaczenie znakowe czteroliterowe) okreslajace funkcje obwodu pomiarowego

(2)  oznaczenie czteroliterowe okreslajace nr punktu pomiarowego w danym obszarze

(3) numer obwodu zgodnie ze struktura zaproponowana przez Uzytkownika
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2.2. POMIARY PARAMETROW TECHNOLOGICZNYCH

Pomiary podstawowych parametréw technologicznych wykonano zgodnie z wytycznymi zawartymi w projekcie

technologii oraz zgodnie z wytycznymi dostarczonymi od dostawcow aparatury.

Zakresy pomiarowe przyrzadow pomiarowych uzgodniono z projektantem technologii. Na podstawie projektu
technologii opracowanego przez firm¢ LISIECCY stwierdzajacego brak zagrozenia wybuchem w pomieszczeniach Stacji

Hydroforowej Wolica dobrano aparatur¢ pomiarowa w wykonaniu standardowym .

Dane techniczne zastosowanej aparatury podano w zestawieniu urzadzen.

2.3. STACJA AUTOMATYZACJI SA1 /POLE 2 W RGNN/

Pod zabudowe sterownikéw wraz z niezbednym osprzg¢tem do zasilania i sterowania urzadzen pomiarowych i

automatyki wykorzystano istniejaca stacje automatyzacji SA1.

W szafie SA1 nalezy stosowac nastgpujaca kolorystyke przewodow:

Listwa Przewod Przeznaczenie
pomiary, sygnaty analogowe
biata biaty
czerwona pomaranczowy sygnaty dwustanowe
czarna czarny L — 230V
niebieska niebieski N — 230V
z6tto-zielona z6tto-zielony PE
zielona zielony sygnalizacja 24V diodowa
zielona czerwony zasilanie 24V DC
Z6ta rozne potgczenia obce
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Do podtaczenia przewoddéw ochronnych oraz ekrandéw kabli przewidziano listwy zaciskowe oznaczone
symbolem PE1 i PE2. Zabrania si¢ taczenia przewodow, zaciskow PE2 oraz ekrandéw kabli z przewodem lub
zaciskami PE1.

UWAGA:

Na elewacji szafy nalezy umiesci¢ schemat technologiczny
STACJI HYDROFOROWEJ] WOLICA(nadruk sitodrukiem).

W sterowni STACJI HYDROFOROWEJ WOLICA nalezy
zamontowac rozdzielnicg RGnN ( pole 2 -stacja automatyzacji SA1)
W rozdzielnicy wolnostojacej o wymiarach 2000x1400x400 (lub podobnej nie wezszej) posadowionej
na cokole h=100mm , wykonanej ze stali i malowanej proszkowo, umieszczone zostana w polu nr 2wszystkie
niezbedne elementy zasilania, zabezpieczen i sterowania dla pompy ,zasuw dedykowanych dla zbiornikéw
wody czystej(dla pompy oprozniajacej zbiorniki wody czyste) oraz mikroprocesorowy sterownik
MT-101z rozszerzeniem EX - 101 (modutami wej$¢ binarnych, wyj$¢ binarnych i wejsé 1 wyj$¢ analogowych).
Zainstalowany sterownik sterowat bedzie praca zainstalowanych urzadzen zgodnie z wpisanym
algorytmem. Wszystkie wyjscia ze sterownika separowane beda przekaznikami.

Obwody sterownicze zostana zamontowane w SAl(pole nr 2) w celu poprawnego zarzadzania zaprojektowanymi
wykonanym procesem technologicznym.

Elewacje SA1 wyposazono:

-przetaczniki funkcjonalne odpowiedzialne za tryb pracy napedow ,

-schemat technologiczny Stacji Hydroforowej z diodami luminescencyjnymi informujacymi o stanie zasuw:

(@]

zielony informowat bgdzie o pracy danego urzadzenia, natomiast

(@]

kolor czerwony o jego awarii), oraz

(@]

stanu pracy kazdej zasuwy (otwarta - kolor nr 1, zamknigta — kolor nr 2,
awaria — kolor nr 3)
o otwieranie i zamykanie — pulsacyjne $wiatto koloru nr 1 i nr 2).
Synoptyke stanu pracy , pozycji nalezy dostosowac do
,Schematu Wizualizacji ,,pracy Stacji Hydroforowej i przyjetej kolorystyki diod luminescencyjnych.
Na schemacie technologicznym umieszczonym na elewacji beda si¢ wyswietlaé nastgpujace

warto$ci wielko$ci mierzonych z przetwornikow analogowych i cyfrowych:
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2.4. SYSTEM STEROWANIA MT-101+EX-101

Do realizacji sterowania procesem Stacji Hydroforowej przewidziano sterowniki MT-101+EX-101.
Dane pomiarowe z obiektu wprowadzono na sterowniki w postaci sygnatéw analogowych lub cyfrowych
bezposrednio.

Przyjeto dwupoziomowq strukture sterowania:

* sterowanie lokalne z glownej rozdzielni 0,4 kV,
* sterowanie nadrzedne

Sterowanie lokalne (rgczne) realizowane jest w stanach awaryjnych lub podczas remontu
poszczegbdlnych urzadzen technologicznych.

Poziom sterowania nadrzednego zrealizowany jest w systemie PLC na bazie
mikroprocesorowego systemu sterowania.
Stacje nie wyposaza si¢ w komputer z wizualizacja 1 mozliwoscia obstugi urzadzen stacji z
klawiatury.
Z uwagi na zastosowane rozwiazanie mozliwe jest w przyszlo$ci zastosowanie ww
monitoringu i1 sterowania na bazie zaprojektowanych urzadzen.
Sterowanie urzadzeniami opiera si¢ na systemie hierarchicznym podzielonym na
nastepujace stopnie:

* sterowanie reczne miejscowe (w rozdzielnicy SA1),

* sterowanie automatyczne (z sterownika),

Sterowanie miejscowe oparte jest na przelacznikach 1 przyciskach znajdujacych si¢ w roz-
dzielnicy obiektowej lub w zestawie sterowniczym w poblizu urzadzenia (dla urzadzen
autonomicznych , zestaw hydroforowy, stacj¢ chlorowania) .

Jest to najnizszy poziom kontrolny uzywany gtéwnie do probnego

rozruchu i sprawdzania stanu urzadzenia oraz pracy w stanie awarii automatyki.

Na tym poziomie odlaczane sa pozostate stopnie sterowania.

W ukladzie funkcjonuja jedynie blokady zabezpieczajace (np. przed suchobiegiem, max
napehienia, termiczne....).

Uwaga:
Projekt NIE ZAWIERA oprogramowania systemu.

2.5. UKLADY POMIAROWE

2.5.1. Pomiar poziomu w zbiornikach wody czyste;]
LI 0101 — poziom w zbiorniku wody czystej nr 1
LI 0201 — poziom w zbiorniku wody czystej nr 2
LI 0301 — poziom w zbiorniku wody czystej nr 3
Pomiar zrealizowano z wykorzystaniem przetwornika hydrostatycznego poziomu
Typ: SG-25 prod. APLISENS
Dla ochrony przepigciowej obwodow zasilania przetwornika poziomu napigciem 24 VDC ,wyspecyfikowano

ochronnik typu UZ2 prod :Aplisens.
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Sposdb montazu przetwornikow hydrostatycznych nalezy ustali¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w instrukcjach

fabrycznych po wyposazeniu komor.

Sygnat analogowy 4...20 mA wielkosci poziomu podawany na wejscie analogowe sterownika PLC

LI 0101 ZWC1 0: 10 m 4:20 mA
LI 0201 ZWC?2 0: 10 m 4:20 mA
LI 0301 ZWC3 0: 10 m 4:20 mA

Z sygnatow analogowych wykreowano n/w sygnaty
- ponizej 20 cm dolnej krawedzi przelewowej zbiornika
- powyzej 70 cm nad kréécem ssacym zestawu pompowego
W zbiornikach wyrownawczych beda zamontowane sondy poziomu do zabezpieczenia pomp II-go stopnia
(zestaw hydroforowy) przed suchobiegiem.(dodatkowe zabezpieczenie przed suchobiegiem w dostawie ZH1).
Sondy nalezy montowaé w perforowanej rurze ostonowej o $rednicy 160 mm z PVC lub PE.
Do kazdego ze zbiornikéw doprowadzono nastepujace kable:
* YKSLY 10x1,5 dla sygnalizacji kontroli dostgpu
* YSKY 3x2,5 do o$wietlenia zbiornikow 24 V ( opcja) — w poblizu zbiornikdéw usytuowano na stojaku
gniazda 24VDC.
* YKSLYekw 3x2x0,5 dla sterowania poziomu od sondy SG 25 do przetwornika PMS 920 w
rozdzielnicy RGnN (SA1)
Przetwornik pomiarowy PMS-920 umozliwia zaprogramowanie 2 wartosci progowych sterujacych
wyj$ciami przekaznikowymi. Wyjscia przekaznikowe majq jedna pare stykow zwiernych.
Przekroczenie ich sygnalizowane jest sygnalizowane na ptycie czotowej miernika.

Sygnaty sond hydrostatycznych nalezy doprowadzi¢ na listwe wejs¢ sterownika PLC zlokalizowana w rozdzielnicy
technologicznej RGnN (SA1 w polunr 2).

Uwaga:

Dyspozycja zabudowy przetwornikéw poziomu w zbiorniku wody czystej] w wytycznych do zamowien.
2.5.2. Pomiar ci$nienia / w dostawie technologicznej zestawu hydroforowego ZH-1/.

LI 0501 — cis$nienie wody uzdatnionej na ttoczeniu do sieci

Pomiar zrealizowano przetwornikiem kompaktowym cis$nienia ,zasilanych dwuprzewodowo w petli 4...20 mA.
np.Typ: PC28 o zakresie pomiarowym 0-1,0 MPa prod. Aplisens
W uktadzie sieci wodociagowej cisnienie nie moze przekroczy¢ wolumenu 0.60 MPa.

Przetwornik ci$nienia zamontowany na kro¢cu pomiarowym poprzez zawor VM-1.

Sygnat analogowy 4...20 mA wielko$ci poziomu podawany na wejscie analogowe sterownika PLC
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2.5.3. Pomiar przeptywu i ilosci wody czystej

FI  02.01 — przeptyw wody czystej w rurociagu tlocznym .

Sygnat impulsowy z nadajnika optoelektronicznego (NO) podawany na wej$cie przerwaniowe

sterownika —J01 w szafie sterownika SAI.
limpuls = 10 dm?

FQR 02.01 — zliczanie ilo$ci wody - sygnat impulsowy z nadajnika kontaktronowego (NK) podawany na

wejscie modutu wejs¢ dwustanowych sterownika —JO1 posadowionego w szafie sterownika SAI.

1 impuls = 10 m?

2.5.4. Sygnalizacja otwarcia wlazu zbiornika wody czystej

LSA 0111 —otwarcie zbiornika wody czystej nr 1
LSA 0211 —otwarcie zbiornika wody czystej nr 2

LSA 0311 —otwarcie zbiornika wody czystej nr 3

Wrtazy zbiornikow ZWC 1 : 3 wyposazy¢ w indukcyjne czujniki zblizeniowe PCDIS.

Uwaga:
Dyspozycja zabudowy czujnikow zblizeniowych w wytycznych do zamowien.

2.5.5. Sygnalizacja otwarcia wtazu komory zasuw.

LSA 0811 —otwarcie wtazu komory zasuw

Wtaz komory wyposazy¢ w indukcyjne czujniki zblizeniowe PCDIS.

Uwaga:

Dyspozycja zabudowy czujnika zblizeniowego w wytycznych do zamdwien.

2.5.6. Sygnalizacja ,,zalania ,, woda komory zasuw
LSAH 06-1 — ,,wysoki” poziom wody w komorze zasuw

Sygnalizacje zrealizowano przekaznikiem kontroli poziomu cieczy

Typ: PZ—- 828 RC prod .F & F
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2.5.7. Pomiar czasu pracy urzadzen.

Zrealizowany programowo jako funkcja sygnatu ,,PRACA”

2.5.8. Pomiar poboru pradu.

Pomiar pradu pobieranego przez odbiorniki zainstalowane w rozdzielni SA-1/ w polu 1/ zrealizowano
w oparciu o analizator sieci N13. Sygnat analogowy (4+20) mA wybranego parametru np.

P (moc czynna) wprowadzono do sterownika wej$¢ analogowych.

2.6. UKLADY STEROWANIA
Ogolne zasady sterowania urzadzeniami technologicznymi

Oznaczenia:

SL- sterowanie lokalne (r¢czne )

SZ- sterowanie reczne zdalne z dyspozytorni (system)

SA- sterowanie automatyczne

SYG- sygnalizacja stanu w systemie (praca/postoj, otwarta/zamknigta ,awarie )

Parametr- sygnat sterujacy praca danego urzadzenia w sterowaniu automatycznym z systemu
AW- automatyka wtasna ( autonomiczny uktad niezalezny od centalnego systemy )

+- tak

u/w- typ sterowania uruchom/wylacz

0/z- tryb sterowania otworz /zamknij

f(Q)- regulacja danej wydajnosci (np. wydajno$¢é pompy, stopien otwarcia i In.)

Tabela nrl . Zasady sterowania pracg urzadzen technologicznych

Nr Obiekt/urzadzenia Ilo$¢ | STEROWANIE SYG | Parametr | Typ
obiekt
u
Nr szt. |SL |SZ SA
obwod
u

1 2 3 4 5 6 7 8 9
1 Zbiorniki wody czystej nr 1
NSA Zasuwa na doptywie wody | 1 + + + + 0/z
0151 | uzdatnionej do zbiornika wody

czystej nr 1

2 Zbiorniki wody czystej nr 2
NSA Zasuwa na doptywie wody | 1 + + + + 0/z

0251 | uzdatnionej do zbiornika wody

czystej nr 2

3

| Zbiorniki wody czystej nr 3 |
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NSA Zasuwa na doptywie wody 0/z
0351 | uzdatnionej do zbiornika wody
czystej nr 3
4 Stacja hydroforowa
NA Zestaw hydroforowy ZH-1 AW u/w
0451
5 Stacja chlorowania SCH-1
NA Zestaw dozujacy  przenosny AW u/w
0551 |nr1 f(Q)
6 Przepompownia wody
do oprdzniania zbiornikéw -
KQ
NA Pompa z zabezpieczeniem
1051 | przed suchobiegiem
Zasuwy technologiczne (SA 07.5)
NSA = —zasuwy
Rodzaje sterowania z dyspozytorni

- rgczne lokalnie z rozdzielnicy RGnN ( pole 2 —SA1}

- reczne zdalnie z systemu PLC (panel operatorski )

Z uktadow sterowania rozdzielni elektrycznej RGnN  do/z sterownikow zabudowanych w polu 2 (SA-1)

doprowadzono sygnaty.

Stacja

DI sterowanie z systemu
DI gotowos¢

DI awaria

DO zamknij

DO otwérz

chlorowania — SCH1

Zalqczanie chloratora reczne w okresie zagrozenia sanitarnego lub okresowej dezynfekcji sieci
wodociqgowej.

Chlorowanie jest najbardziej rozpowszechniona metoda dezynfekcji.

Wodg chloruje si¢ stosujac roztwor podchlorynu sodu. Do dozowania stosuje si¢ stacje dozujace.
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Stacja chlorowania jest wyposazona w chlorator np.C-53 wraz z butla na podchloryn sodu 1

oprzyrzadowaniem.

Urzadzenie to zostanie umieszczone w specjalnie wydzielonym pomieszczeniu z

wymuszong wentylacja. Chlorator zostanie podiaczony hydraulicznie do kolektora wody
uzdatnionej przesylanej na zbiornik wody czyste;j .

Sterowanie chloratora jak wszystkich pomp technologicznych przystosowane jest do

pracy automatycznej, a wybor trybu pracy nastgpowal bedzie po zmianie trybu sterowania
pulpitu sterowniczego usytuowanego na ptycie czolowej chloratora (pompki dozujacej).

Tryb pracy bgdzie uzalezniony od pracy a jego wydajnos¢ bedzie wprost powigzana z ilo$cia
przerzucanej wody. O ilosci wody przeplywajacej do odbiorcy bedzie

informowal( poprzez system PLC) pompke dozujaca wodomierz z nadajnikiem , ktory

posiada zabudowany impulsator.
Zasilanie chloratora doprowadzone zostanie przewodem YDY 4x1,5mm?2 w ostonie

z rurki z PVC.

Zataczanie chloratora reczne okresie zagrozenia sanitarnego lub okresowej dezynfekcji sieci
wodociagowe;.

Sterowanie wentylacji chlorowni:

Wentylator chlorowni uruchamiany bedzie ze skrzynki sterowniczej SCH zainstalowanej przed
wejsciem do chlorowni tacznikiem SW. Po nastawionym czasie na przekazniku (3 min)
KT przyciskiem SD mozemy odblokowa¢ zamek elektromagnetyczny wejscia do chlorowni.
Wentylator nalezy zamontowa¢ w $cianie szczytowej na wysokosci min.. 0,4 m
od posadzki. Zalaczanie wentylacji w pomieszczeniu chlorowni z zewnatrz jak 1
wewnatrz pomieszczenia.
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2.7. UKLADY REGULACJI

Nr Obiekt/urzadzenia Ilo | STEROWANIE SYG. | Parametr | Typ
obiektu e
Nr Szt [ RL |RZ |SA
obwodu .

1 2 3 4 5 6 7 8 9
SCA Regulacja ci$nienia 1 + + |+ + [f( p) z/w
0451 W rurociggu ttocznym

wody czystej

SCA Regulacja ilosci chloru 1 + + |+ + [f(Q) z/w
0551 W wodzie czystej

Stuzy on do regulacji predkosci obrotowej pompy w celu utrzymywania statego cisnienia w
sieci, niezaleznie od wielkosci rozbioru. Jest to najbardziej uzasadniony ekonomicznie sposoéb
regulacji wydajnosci zestawu hydroforowego. Uktad pracuje w funkcji ci$nienia mierzonego w
kolektorze ttocznym. Sygnat z analogowego przetwornika cisnienia jest przekazywany do
sterownika, gdzie jest porobwnywany z sygnatem ci$nienia zadanego. Gdy ci$nienie mierzone
Jest mniejsze od zadanego, a obroty pompy sq nizsze od nominalnych, wtedy sterownik
reguluje pracg falownika, zwieksza predko$c¢ obrotowg pompy, podnoszgc cisnienie i
wydajnoSc. Jezeli pompa osiggnie predko$¢ nominalng, a cisnienie wcigz jest nizsze od
zadanego — sterownik przetagcza pompe pracujgcq z falownikiem bezpos$rednio na zasilanie z
sieci, a za pomoca falownika uruchomiona zostaje kolejna pompa sieciowa. Gdy ci$nienie
roSnie (malejgcy rozbibr) proces sterowania wytgcza kolejne napedy sterowane z sieci, a
ciSnienie jest stabilizowane pompq zasilang z falownika. Dla zabezpieczenia pompy przed
pracg na sucho, stosuje sie czujnik obecnosci wody w kolektorze ssawnym( blokada
pkt.2.5.1). W przypadku braku wody powoduje on wytgczenie pomp. Cafoscig systemu
sterowania zarzgdza sterownik mikroprocesorowy. Sterowanie kazdej pompy moze sig
odbywac w trybie pracy automatycznej lub recznej. Szafa sterujgca blokuje mozliwosci
zatgczenia pompy, w ktorej sterownik wykryje awarie. W przypadku awarii, pompy sg
przetgczane automatyczne. W trybie zerowego rozbioru nastepuje ,uspienie” falownika.
Ponowne zatgczana jest ta pompa, ktéra pracowata najkrocej. Zestaw hydroforowy

automatycznie podejmuje prace po przywréceniu zasilania (bez koniecznosci ingerencji

uzytkownika).
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2.8. TRASY KABLOWE

Kable sygnatowe uktada¢ w oddzielnych korytkach wykonanych ze stali nierdzewne;.
Wszystkie sygnaty pomiarowe prowadzone sa przewodami 1 kablami ekranowymi.

Ekrany kabli sa uziemiane od strony sterownika do wspodlnej szyny GSU AKPiA .

2.9. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

W celu ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowano ochrong podstawowa w postaci izolacji
podstawowej oraz ochrong przeciwporazeniowa dodatkowa w postaci samoczynnego wylaczenie zasilania z

zastosowaniem
*  bezpiecznikdéw topikowych,
*  przetezeniowych wylacznikow instalacyjnych,

*  wylacznikow réznicowo - pradowych o znamionowym pradzie réznicowym 30mA.

Ochronie podlegaja czgSci przewodzace dostgpne oraz czesci przewodzace obce.

Wszystkie czgéci podlegajace ochronie potaczyé¢ z zaciskiem ochronnym PE stacji automatyzacji Al.

2.10. UKLADY ZASILANIA
Uktady zasilane sg napigciem przemiennym jednofazowym 230V, 50Hz, N, PE, sie¢ TNS. Dla potrzeb zasilania
napigciem 230V AC zastosowano zasilacz bezprzerwowy UPS, ktérego zadaniem jest utrzymanie napigcia w
przypadku zaniku zasilania glownego.

Zasilacz APC Smart UPS 2200VA (SUA2200I) dobrano dla zabezpieczenia czasu pracy ~60min przy
zaniku zasilania dla obcigzenia ~ 400 W

Zasilacz wyposazono w karte SP9610 do sterowania i monitorowania.

DI — wymiana baterii lub zaktdcenie UPS-a
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2.11. INSTALACJA POLACZEN WYROWNAWCZYCH

Stosowac polaczenia wyréwnawcze w oparciu o gldwna szyng ekwipotencjalna K-15 np. firmy Dehn nr kat.
563010.

Do szyny tej podiaczy¢ metalowe odcinki rurociagéw C.W kanalizacji , uziemien i konstrukcji .

Potaczenia uziemiajace wykona¢ przewodem LgYd 16 mm?>.

Wszystkie przewody ochronne i potaczen wyréwnawczych powinny posiadaé izolacja o zestawieniu barw zottej i
zielonej. Potaczenia przewodow z rurami lub konstrukcjami metalowymi wykonaé poprzez zaciski Srubowe
(M10).

Z instalacja wyrdéwnawcza polaczy¢ wszystkie korpusy silnikow zestawu hydroforowego ,
rury technologiczne ,szafki zasilajace.

2.12. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Jako ochrong przeciwporazeniowa dodatkowa przewidziano szybkie wyltaczenie zasilania+ potaczenia

wyréwnawcze.

Ochrong przeciwporazeniowa nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN- HD- 60364-4-41
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Ze szczegolnym uwzglednieniem arkusza 04 rozdziat 4. Ochrona przeciwporazeniowa.
Nalezy zwroci¢ uwage na odpowiedni kolor zyt kabli 1 przewodow
(zgodna z obowiazujaca norma)
Po wykonaniu instalacji wykona¢ pomiary skutecznosci ochrony przeciw porazeniowe;j.

2.13. OCHRONA PRZECIW-PRZEPIECIOWA

I stopien ochrony:
-zastosowano ochronniki na przylaczu SN - istnicjace
IT & 111 stopien ochrony:

-zaprojektowano ochronniki klasy 1,2 (B+C) w rozdzielnicy gtéwnej RGnN ( w polul)
Zestaw odgromnikow dla sieci 5 - przewodowych
Typ: FLASHTRAB compact FLT-CP-3S-350

v stopien ochrony:

-zaprojektowano ochronniki klasy 3 (D) w szafie automatyki SA —1 (ple 2)
Ogranicznik przepig¢ dla zasilania trojfazowego L1.1.2,L3,N,PE
Typ: PT 4-PE/S-230AC/F

2.14. SPOSOB WYKONANIA LINII KABLOWYCH
Dotyczy kabli:

Kabel zasilajqcy szafe automatyzacji SAI

. YKY zo 5x4,0mm ? Zasilanie szafy automatyzacji SA1

Kabli zasilajqcych, sterowniczych zasuw (zamknij — otworzy) w komorze zasuw

Lini¢ kablowa nalezy uktada¢ w rowie kablowym na glebokosci 0,8 m na 10 cm podsypce z piasku z przykryciem
10 cm piasku, 15 cm gruntu rodzimego (bez kamieni) i folii z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego, a nastepnie
wypelni¢ wykop zaggszczajac warstwami co 30 cm wg trasy pokazanej na mapie w skali 1:500.

Prace ziemne przy uktadaniu kabli nalez prowadzi¢ rgcznie. Skrzyzowanie kabla z

uzbrojeniem podziemnym istniejacym i projektowanym, nalezy wykonac w rurze ochronnej ,,Arot” typu DVK-75.

W migjscu skrzyzowania projektowanego kabla z kablem telefonicznym, na kablu telefonicznym zatozyé rure
ochronng dwudzielng ,,Arot” typu A 58 PS, a kabel energetyczny uktada¢ pod kablem telefonicznym. Na poczatku
i koncu linii kablowej nalezy pozostawi¢ zapasy kablowe nie mniej niz po 2,5 m.
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Ponadto kabel powinien by¢ zaopatrzony na catej dtugosci w trwate oznaczniki rozmieszczone w odstgpach nie
wigkszych niz 10 m oraz w miejscach skrzyzowan i przy wejsciach do rur ochronnych.
Na oznacznikach nalezy umiesci¢ trwate napisy identyfikacyjne kabel.

Zaleca si¢ stosowanie oznacznikoéw laminowanych folia przezroczysta z tworzywa sztucznego. Oznaczniki
mocowa¢ na kablu za pomoca opasek zaciskowych z tworzywa sztucznego.
Wzor tabliczki identyfikacyjnej uzgodni¢ z Rejonem Energetycznym w Kaliszu

Wz6r tabliczki identyfikacyjnej:
Kabel:

Dtugosc: ............ m
Trasa: (od i, do
.................... )

Rok budowy: .........ceuuvneee.
UzytkOwniK: ...oovviiiiiiiciieciiececnceeenes

Rownolegle z kablem nn zasilajacym nalezy ulozy¢ bednarke stalowa ocynkowana Fe Zn 30 x 4 mm, ktéra
stanowi¢ bedzie uziom dla przewodu ochronnego PE w projektowanych instalacjach w obiekcie.
Bednarke nalezy uktadaé na dnie wykopu pod kablem. Projektowany uziom nalez potaczy¢ z istniejaca siecia
uziemien.
Przed zasypaniem kabla zasilajacego n n nalezy wykonaé niezbedne pomiary zgodnie z norma N SEP- E-04 oraz
zglosi¢ lini¢ kablowa do R E celem odbioru robét zanikajacych.
Calg trasg linii kablowej wraz z uziomem pokazano na planie 1:500.
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3. OBLICZENIA TECHNICZNE

3.1. BILANS MocY

Szafa Automatyki SA1

L P
. | Grupa odbiornikéw | jedn | Ilos¢ | P k, P, | tgp | cosop Q. Sz
p
- - KW slf;'l/ kw | - | kw | - KVAr | kVA
NSA_ _ 51
1 Zasuwa 0,37 3 1,11 o5 /055089 | 0,75 0,49 0,74
Zamknij - otworz
3 Sterownik 0,30 1 030 09 |0,27 0,00 1,00 0,00 0,27
Aparatura
4 kontrolno- 0,40 1 040 09 |0,36|0,00 | 1,00 0,00 0,36
pomiarowa
Razem 1,81 1,18 | 0,89 0,75 0,49 1,28
P~ 1,I8kW
S= 1,28kVA
Tobl.=1,84 A

3.2. OBLICZENIA SPADKOW NAPIECIA | SPRAWDZENIE

SKUTECZNOSCI OCHRONY PRZECIWPORAZENIOWEJ

W PROJEKCIE BRANZY ELEKTRYCZNEJ

Sprawdzenie spadku napigcia i skuteczno$ci samoczynnego wylaczenia

Po obliczeniu spadku napigcia 1 skutecznosci samoczynnego wylaczenia w linii
zasilajacej stwierdzono, ze ich wartosci mieszcza si¢ w dopuszczalnych granicach.
Po wykonaniu instalacji nalezy przekaza¢ protokot wykonania pomiaréow skuteczno$ci
samoczynnego wylaczenia zasilania dla wszystkich obwodow.

SYSTEM AKP & A, UKLADY POMIAROWE , STEROWANIA & WIZUALIZACJI




SYSTEM AKP & A, UKLADY POMIAROWE , STEROWANIA & WIZUALIZACJI

18|




4. ZESTAWIENIE MATERIALOW PODSTAWOWYCH

STACJA AUTOMATYZACJI SA-1 ELEWACJA POLE 2
Lp. | Nr Wyszczegolnienie Typ Jed | 11 | Prod/ dost
aparatu n. o$
mia | ¢
ry
1 2 3 4 5 6 |7
1. |HI1 Glowka lampki kpl. | 1 | Moeller
sygnalizacyjnej ptaska,
czerwona M22-L-G
2. |H2 Glowka lampki kpl. | 1 | Moeller
sygnalizacyjnej ptaska,
czerwona M22-L-R
3. |H3 Glowka lampki kpl. | 1 | Moeller
sygnalizacyjnej ptaska,
czerwona M22-L-B
4. Laczniki mocujace M22-A kpl. | 3 | Moeller
5. |0151SW, - Przycisk ptaski z M22-D-R-X1/K01/K01 kpl. | 3 | Moeller
0152SW, samopowrotem,
0351SW, - Lacznik mocujacy M22-A
- Styk M22-K01,K01
6. |0151SZ, 0251SZ, - Przycisk ptaski z M22-D-G-X1/K10/K10 kpl. | 3 | Moeller
035187, samopowrotem,
- Lacznik mocujacy M22-A
- Styk M22-K10,K10
7. |0151S0, - Przycisk ptaski z M22-D-G-X1/K10/K10 kpl. | 3 | Moeller
0251S0, samopowrotem,
0351S0, - Lacznik mocujacy M22-A
- Styk M22-K10,K10
8. |0151SRP, - Przycisk ptaski z M22-WRS-X1/K01/K10 3
0251SRP, bez samopowrotu
0351SRP, 0- 1 M22-AM22-K01,K10
9. |0151SW, - Przycisk ptaski z M22-DL-R kpl. | 3 | Moeller
0152SW, samopowrotem,
0351SW, - Lacznik mocujacy M22-A
- Styk M22-K01
10. |0151H1, Lampka sygnalizacyjna 24V DC szt. | 6 | Twelve
0251H1, jednobarwna Electric Sp.
0351H1, — zielona (G) Z 0.0.
0111H2,0211H
0311H2
11. |0151H4, Lampka sygnalizacyjna 24V DC szt. | 3 | Twelve
0251H4, jednobarwna Electric Sp.
0351H4, — niebieska (B) Z 0.0.
12. |0151H3, Lampka sygnalizacyjna 24V DC szt. | 3
0251H3, 0351H3| jednobarwna
— 706tta (Y)
13. | 0151H2, Lampka sygnalizacyjna 24V DC szt. | 1 | Twelve
0251H2, jednobarwna 0 | Electric Sp.
0351H2, — czerwona (R) Z 0.0.

0111H1,0211H1
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0311H1
0601H1,
0111H4,0211H4
,0311H4

14.

0101J1,0201J1,
0301J1

Programowalny miernik

PMS-920

Szt.

Aplisens

14

Kratka wentylacyjna

Szt.
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L.p. |llos¢ Oznaczenia Opis Uwagi
1 |1 -H1 FAZA L1 Tabliczki
wygrawerowac;

2 1 -H2 FAZAL2 i przynitowac

3 |1 -H3 FAZAL3

4 1 -HS NAPIECIE
STEROWANIA

5 |1 0111H4 WLAZ ZWC-1
-OTWARTY

6 |1 0211H4 WLAZ ZWC-2
-OTWARTY

7 |1 0311H4 WLAZ ZWC-3
-OTWARTY

8 |1 0111H4 WLAZ ZWC-1
-OTWARTY

9 |1 0651H4 WLAZ KOMORY ZASUW
-OTWARTY

10 |1 0111H1 POZIOM WODY ZWC-1
-MIN

11 |1 0211H2 POZIOM WODY ZWC-2
-MIN

12 |1 0311H2 POZIOM WODY ZWC-3
-MIN

13 |1 0111H1 POZIOM WODY ZWC-1
-MAX

14 |1 0211H2 POZIOM WODY ZWC-2
-MAX

15 |1 0311H2 POZIOM WODY ZWC-3
-MAX

16 |1 0111J1 POZIOM WODY ZWC-1

17 |1 0211J1 POZIOM WODY ZWC-2

18 |1 0311J1 POZIOM WODY ZWC-3

19 |1 1051 H STACJA CHLOROWANIA
-PRACA

20 |1 0151H4 ZASUWA ZWC-1
-B.G.E.

21 |1 0151H3 ZASUWA ZWC-1
-STEROWANIE ZDALNE

22 |1 0151H1 ZASUWA ZWC-1
ZAMKNIETA

23 |1 0151H2 ZASUWA ZWC-1
-OTWARTA

24 |1 0151SW ZASUWA ZWC-1
-WYLACZ

25 |1 0151SRP WYBOR STEROWANIA
AUTOMATYKA-RECZNE

26 |1 015187 ZASUWA ZWC-1
-ZALACZ

27 |1 0151S0O ZASUWA ZWC-1
-WYLACZ

30 |1 0151H4 ZASUWA ZWC-2
-B.G.E.

31 |1 0151H3 ZASUWA ZWC-2
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-STEROWANIE ZDALNE

32 0151H1 ZASUWA ZWC-2
ZAMKNIETA

33 0151H2 ZASUWA ZWC-2
-OTWARTA

34 0151SW ZASUWA ZWC-2
“-WYLACZ

55 0151SRP WYBOR STEROWANIA
AUTOMATYKA-RECZNE

36 0151SZ ZASUWA ZWC-2
ZALACZ

37 0151SO ZASUWA ZWC-2
“-WYLACZ

40 0151H4 ZASUWA ZWC-3
-B.G.E.

41 0151H3 ZASUWA ZWC-3
-STEROWANIE ZDALNE

42 0151H1 ZASUWA ZWC-3
ZAMKNIETA

43 0151H2 ZASUWA ZWC-3
-OTWARTA

44 0151SW ZASUWA ZWC-3
“-WYLACZ

45 0151SRP WYBOR STEROWANIA
AUTOMATYKA-RECZNE

46 0151SZ ZASUWA ZWC-3
ZALACZ

47 0151SO ZASUWA ZWC-3
“-WYLACZ
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5. ZESTAWIENIE MATERIALOW DODATKOWYCH
STACJA AUTOMATYZACJI SA-1 PLYTA MONTAZOWA POLE 2

L.p. Nr Wyszczegolnienie Typ Jedn. [Ilo$¢ | Prod / dost

aparatu miary

1 2 3 4 5 6 7

1. |-G3 Zasilacz 230/24 V,5 A szt. 1

2. |-Q Rozlacznik gtdéwny 1S-63/3 63A Szt. 1 | Moeller

3. |-F2 Ogranicznik przepi¢¢  |PT 4-PE/S-230AC/FM szt. 1 | Phoenix

Contact

4. |-Fl Wytacznik CLS6/3-C16 szt. 1 | Moeller

nadpradowy C16A

5. |-FH Wytacznik CLS6/3-B6 szt. 1 | Moeller

nadpradowy B6A

6. |-F4, Wytacznik CLS6-B6 szt. 6 | Moeller
-FW,-FGRZ, -F4,-F5,-F6| nadpradowy B6A

7. |-FXZ Wytacznik CLS6-B16 szt. 1 | Moeller

nadpradowy B16A

8. |-F3 Wytacznik CLS6-B10 szt. 1 | Moeller

nadpradowy B10A

9. |-FO Wytacznik CLS6-C6 szt. 1 | Moeller

nadpradowy C6A

10. |-F5.1, -F5.2, -Fé6.1, Wytacznik CLS6-C2/2 szt. 9 | Moeller
F6.2,0151F1,0251F1, nadpradowy C2A

0351F1,rez.F1,rez.F1

11. |0151F,0251F, Wytacznik PKZMO0-1,6 szt. 5 | Legrand
0351F,rez.F, rez.F silnikowyPKZMO0

12. |-GZ1, -GZ2, -GZ3 Gniazdo sieciowe z szt. 3 | Legrand

bolcem

13. |-E4 Termostat szt. 1 | Sarel

14 |-M4 Wentylator 150 m3/h Szt. 1 | Sarel

15. |-WD Wylacznik krancowy szt. 1 | Moeller

16. |-HS Lampa o$wietlenia szt. 1 | Sarel

szafy

17. |-GRZ Grzatka 150W szt. 1 | Sarel

18. |-Gl Zasilacz UPS APC SMART UPS 2200VA | szt. 1 | APC

(SUA22001)

19. |0101F1, 0301F1, Zacisk montazowy z szt. 14 | Phoenix
0201F1,0601F1 bezpiecznikiem 0,63 A Contact
0101F,0201F,0301F,
0111F1,0211F1,0311F1
,0811F1,0911:3F1,

F21

20. [0101B,0201B,0301B, Zasilacz — separator - |ZSP - 41 szt. 3 | Aplisens

przetwornik sygnatow

21. | 0151K1, 0151K2, Styczniki mocy DILM, DILM7-10(230V50HZ) szt. 6 | Moeller

0251K1, 0251K2, napigcie pracy 23 0V
0351K1, 0351K2, 50Hz,
22 | 0151K1,0151K2, Styki pomocnicze do  [DILM32 -XHI11 szt. 6 | Moeller
0251K1, 0251K2, DILM7
0351K1, 0351K2,
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23. | 0151KP1,0151KP2, Przekaznik PI185-230AC-M43G kpl. 12 | Relpol
0151KP3,0151KP4, z gniazdem GZT80
0251KP1,0251KP2,
0251KP3,0251KP4,
0351KP1,0351KP2,
0351KP3,0351KP4,
24. | 0151KZ,0151KO, Przekaznik PI185-24DC-M41G kpl. 19 | Relpol
0251KZ,0251K0O, z gniazdem GZT80
0351KZ,0351KO,
rez. KZ ,rez KO
KP1,-KP2,-KP3,-KP4
0601KP1,0111KP1,
0211KP1,0311KP1,
0811KP1,0911:3KP1
25. | 0851FS1, 0951FS2, Sprezynowy modut ze [TT-ST-2/2-24DC kpl. 3 | Phoenix
0651FS3 zintegrowana ochrona Contact
26 |-K1,-K2 R4/4P 230V AC
27. |D- Zestaw diodowy BYP-401 kpl. | 16 | Moeller
Bloki 8 -diodowe
28. | SAIXZ Zaciski listwowe 6 mm’ szt.
z
oznacznikami i
imostkami
29. SA1XZ1, - XZ1 Zaciski listwowe 4 mm” szt.
z
oznacznikami i
imostkami
37. 0151X,0251X,0351X [Zaciski listwowe 2,5 szt.
mm’ z oznacznikami i
imostkami
37. | SA1X4 Zaciski listwowe 2,5 szt.
mm’ z oznacznikami i
imostkami
37. | SA1X11,SA1X12 Zaciski listwowe 2,5 szt.
mm’ z oznacznikami i
imostkami
38. Szyna montazowa TS-35
39. Korytka kablowe kryte
PCV - 50
40. Korytka kablowe kryte
PCV - 100
41. Przewod LgYc 4mm’
42. Przewod LgYc 1,5mm’
43. Przewod LgYc Imm’
44 Szafka zasilajaco — 1200 x1000x250 kpl
sterownicza ZH-1
45. Szafka zasilajaco — Wg specyfikacji -
sterownicza ZH-1 zalacznik nrl
46. | -Al Modut telemetryczny MT-101 kpl. [Inventia
modem GPRS w szafce
,sterownik PLC, z dostawa
rejestrator danych i technologicz
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Konwerter protokotow
transmisji

na ZHR1

47. | -A2 Modut rozszerzenia do | EX-101 kpl. 1  [[nventia
modutu MT-101
6. ZESTAWIENIE MATERIALOW DODATKOWYCH
L.p. | Wyszczegoélnienie Typ Jedn. | Ilo$¢ | Prod/ dost
miary
1 2 3 4 5 5
F10201
1 Puszka krosowa KF9025 IP 66 szt 2 Hensel
2 KF9025 IP 66 szt 1 Hensel
Opaski, uchwyty
3 Przycisk awaryjny M22-PV/Kc02/Y szt 1
Eaton Moeller
Sie¢ uziemien
Lp. Materiat Typ Dostawca [los¢ Uwagi
1. |Bednarka Fe/Zn30x 4 HAE 80 m
7. APARATURA NA OBIEKCIE
L.p. Nr Wyszczegolnienie Typ Jedn. |Ilo§| Prod /
aparatu miary| ¢ | dost
1 2 3 4 516 7
1. |0101U1, Hydrostatyczny przetwornik SG—25 szt. | 3 | Aplisens
0201U1, poziomu 0:10 MH20
0301 U1 4:20MA
2. |0501U1, Przetwornik ci$nienia PC-28 szt. | 1 | Aplisens
/w dostawie technologicznej 0:  MPA
Zestawu hydraulicznego ZHR-1/ |4:20MA
3 |0501Y1, Zawor odcinajacy VM-1 szt. | 1 | Aplisens
4 |0601B02+Bl, Przekaznik kontroli poziomu PZ — 828 RC szt. | 1 |F&F
cieczy
5 |0111B,0211B, Indukcyjny czujnik zblizeniowy [PCIDSS2RPW-F6-18-2M szt. | 4 | Sels
0311B,0811B
6 |0911B1,0912B2,| Wytacznik krancowy z rolkg duzg [LS(M)..LB+LS-titan szt. | 3 | Eaton
0913B3 i dzwignig
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8. LiISTA KABLOWA

L.p Nr kabla Skad Dokad Typ kabla
0,6/1kV

1. |WE SE01 SEO1 SAl YKY 20 5x4,0

2. [0151W SA1:0151XZ 0151M1 YKY 20 7x2,5

3. |0151W1 SA1:0151X 0151M2:XA YKY z0 14x1,5

4. (0251W SA1:0152XZ 0152M1 YKY z0 7x2,5

5. |0251W1 SA1:0152X 0152M2:XA YKY z0 14x1,5

6. |0351W SA1:0351XZ 0351M1 YKY 20 7x2,5

7. |0351W1 SA1:0351X 0351M2:XA YKY z0 14x1,5

8.

9. | 1051WS SA1:X12 1051M1 YKSLY 5x1,0

10.| 0951WS SA1:X12 0951X YKSLY 3x1,0

11.]0651WS SA1:X12 0911:3X YKSLY 3x1,0

12.|0601WS SAl: X4 0601B YKSLY 3x1,0

13.|0111WS SAl: X4 0111B YKSLY 3x1,0

14.0211WS SAl: X4 0211B YKSLY 3x1,0

15.]0311WS SAl: X4 0311B YKSLY 3x1,0

16.|0811WS SAl: X4 0811B YKSLY 3x1,0

17 (WP0101 SAl: X4 0101SKP(B) YKSLYEKW 3X1,0

18 [WP0201 SAl: X4 0201SKP(B) YKSLYEKW 3X1,0

19. |WP0301 SAl: X4 0301SKP(B) YKSLYEKW 3X1,0

20. |WPA1A2 -A2 (SZAFA sA-1) - A1(SzAFkA zH-1) | J-Y(ST)Y 2X2X0,8

21. |WS SA1-ZH1 SAl ZH1 YKSLYEKW 19x1,0

9. SYSTEM NADZORU PROCESU TECHNOLOGICZNEGO

9.1. INFORMACJE WSTEPNE

System posiada strukturg wielopoziomowa, w ktorej mozna wyodrebnic:

e  poziom obiegowy,
e poziom sterowania,
e poziom zarzadzania.

Poziom obiektowy stanowia urzadzenia wykonawcze dla aparatury kontrolno-pomiarowej, zwiazane z danym
weztem technologicznym instalacji.
Poziom sterowania realizuje funkcje systemu AKPiA zwiazane z weztem technologicznym Stacji Hydroforoweji
otoczenie tj.:

e algorytm sterowania i regulacji,

e przetwarzanie i transmisja do poziomu zarzadzania,

e realizacja potaczen przychodzacych z poziomu zarzadzania,

o realizacja blokad i zabezpieczen.

Funkcje te realizowane sa przez stacje automatyzacji wyposazone w sterownik firmy Inventia MT101 +EX101.
Poziom zarzadzania:
Podstawowym zadaniem systemu na tym poziomie jest wspomaganie obstugi technologicznej w zakresie:

e oddziatywanie na proces wizualizacji, rejestracji, raportowania archiwizacji 1 przetwarzania danych.
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9.2. EKRANY WIZUALIZACYJNE

e Ekran gtéwny
Ekran ten sygnalizuje prace napedow i urzadzen w weztach technologicznych
Przyjeto nastepujace zasady sygnalizacji pracy urzadzen:

Kolor szary — urzadzenie wytaczone

Kolor zielony — praca

Kolor czerwony — przekroczenie dozwolonego zakresu parametru

Kolor czerwony migajacy — awaria urzadzenia

Napis ,,Lokal” — urzadzenie sterowane lokalnie

Kolorowy stup wewnatrz komory lub zbiornika — sygnalizacja poziomu
/ w opcji zamiast tablicy synoptycznej — panel operatorski /

Stany alarmowe dowolnego elementu uktadu sygnalizowane sa réwniez migotaniem ikon na przycisku ,,Alarmy”
menu gtéwnego. Wystegpowanie nie potwierdzonych standéw alarmowych sygnalizowane jest dodatkowo migotaniem
(w kolorze czerwonym) napisu ,,Alarmy” na wspomnianym przycisku.

Szczegdtowa informacje o zaistniatych stanach alarmowych uzyskujemy przywotujac listg¢ alarmowa po wybraniu
pozycji ,,Alarmy” z menu gtéwnego.

e Ekrany szczegolowe

Z ekranu gtéownego po kliknigciu obrazkowego elementu przechodzimy do ekrandéw szczegélowych (np. Stacja
Hydroforowa , otoczenie.)
Dla ekranow szczegdtowych obowiazuje zasada sygnalizacji pracy urzadzen, zestawien danych i zmiany nastaw
analogicznie jak w omowione wyzej.

Na ekranach synoptycznych zawierajacych elementy, dla ktéorych wymagana jest sygnalizacja poziomu zwierciadta
elementy te powtdrzono z symbolicznym zaznaczeniem przekroju poprzecznego. Pozwala to przedstawi¢ poziom za
pomoca analogowych stupdéw barwnych.

e Nastawy

Przyjeto ogolna zasadg, ze dla kazdego urzadzenia, ktorego prace determinuje parametr sterujacy, kliknigcie rysunku
urzadzenia przywotuje ekran stanu pracy i konfiguracji parametrow tego urzadzenia. Wszystkie nastawy parametrow
zmienia¢ mozna réwniez po przywotaniu ekranu ,,Nastawy” z paska menu.

9.3. SYGNALY ALARMOWE | OSTRZEGAWCZE

System alarmowania

Wazne sygnaly alarmowe beda rejestrowane z uwzglednieniem czasu ich wystapienia. Operator bgdzie miat
mozliwo$¢ zapoznania si¢ z zestawieniem zaréwno alarméw biezacych, jak rowniez alarmoéw historycznych wg.
wybranych przez siebie kryteriow.

Przychodzace, nowe sygnaly alarmowe beda sygnalizowane dzwigkiem, aby zwrdci¢ uwage operatora. Jezeli w
okreslonym czasie nie nastapi reakcja operatora, to system automatycznie wysle SMS-a na wybrane ,,dyzurne”
telefony komoérkowe z powiadomieniem o alarmie.
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9.4. ARCHIWIZACJA SYGNALOW | STANOW PROCESU TECHNOLOGICZNEGO

Wykresy

Wszystkie istotne wielkoSci technologiczne i parametry pracy oczyszczalni beda zapisane w odpowiedniej bazie
danych. Na tej podstawie tworzone beda historyczne wykresy (trendy) konfigurowane przez operatora.

9.5. KOMUNIKACJA — MODEM GSM

Wysylanie komunikatéw SMS na wybrane telefony wskazane przez uzytkownika odpowiedzialny jest sterownik
z wyposazony w modut komunikacyjny z antena GSM.
Zaistniale stany awaryjne moga posiada¢ okre$lone stopnie waznosci tzn. w zaleznosci od zaszeregowania awarii
sterownik powinien wysta¢ SMS pod wskazany numer telefonu.

L.p. Opis stanu awaryjnego Uwagi

Niski poziom w ktorymkolwiek zbiorniku wody czystej

Niskie cisnienie wody czystej

Wysokie ciSnienie wody czystej

Awaria zestawu hydroforowego

Alarm wlamania do ktéregokolwiek
zbiornika wody czystej

Alarm wlamania Stacji Hydroforowe;j

(@)} N WIN |-

Na etapie wykonawstwa inwestor powinien - dostarczy¢ telemetryczna kart¢ SIM
preferowanego operatora telefonii komorkowej do wykonawcy, ktory przeprowadzi niezbedne
czynno$ci do skonfigurowania przesytu danych. Po stronie Inwestora pozostaje przejgcie
sygnalow 1 wizualizacja w centralnym systemie monitoringu np.
w Urzedzie Gminy Godzieszach
Wsparcie techniczne prowadzone bedzie z Biura Technicznego.
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10. CzESC RYSUNKOWA

Otwarcie wlazu komory zasuw

Lp. Nazwa rysunku Nr rys.
1  |Zasilanie szafy AKPiA —SA1/pole2 RGnN / 55.sch
2 |Zasilanie zasuw 56.sch
3 |Zasilanie PLC — szafa SA1 57.sch
4 |Zasilanie PLC — szafa SA1 58.sch
LI10101 59.sch
5  |Pomiar poziomu wody w
Zbiorniku wody czystej ZWC-1
LI10201 60.sch
6  |Pomiar poziomu wody w
Zbiorniku wody czystej ZWC-2
LI 0301 61.sch
7 Pomiar poziomu wody w
Zbiorniku wody czystej ZWC-3
NSA 0151 65.sch
8 Zasilanie i sterowanie zasuwy wody czystej do
zbiornika ZWC-1
NSA 0251 66.sch
9 Zasilanie i sterowanie zasuwy wody czystej do
zbiornika ZWC-2
NSA 0351 67.sch
10  |Zasilanie i sterowanie zasuwy wody czystej do
zbiornika ZWC-3
11 Sterownik PLCO01-Szafa ZH1 68.sch
Wejscia cyfrowe .Modut Al
12 Sterownik PLCO1-Szafa SA1 69.sch
Wejscia cyfrowe .Modut A2
13 Sterownik PLCO1-Szafa ZH1 70.sch
Wyjscia cyfrowe .Modut Al
14 Sterownik PLCO1-Szafa SA1 71.sch
Wyjscia cyfrowe .Modut Al
15 Sterownik PLCO1-Szafa SA1 72.sch
Wyjscia cyfrowe .Modut A2
FQR 0201 73.sch
16  |Pomiar przeptywu wody czystej
-rurociag nrl
17 LSAH 0601 74.sch
Kontrola zalania komory zasuw
13 LSAL 0111 75.sch
Otwarcie zbiornika wody czystej ZWC-1
19 LSAL 0211 76.sch
Otwarcie zbiornika wody czystej ZWC-2
20 LSAL 0311 77.sch
Otwarcie zbiornika wody czystej ZWC-3
71 LSAL 0811 78.sch
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SA1-MO1
2 Rozdzielnica RGnN( pole 2 )- SAl
- elewacja
SA1-M02
2 Rozdzielnica RGnN( pole 2 )- SAl
- plyta montazowa
23 Szafa SAl SA1XZ,XZ1
-listwa SA1XZ,SA1XZ1
24 Szafa SAl 0151:3X
-listwa 0151X,0251X,0351X
25 Szafa SAl SA1X4
-listwa SA1X4
26 Szafa SAl SA1X12
-listwa SA1X12
27 Szafa SAl SAIX11
-listwa SA1X11
Zataczniki:

Zalacznik nr 1
-Zestaw hydroforowy Wolica str 2:13

Zatacznik nr 2
-Programowalny miernik typu PMS-920

Zatacznik nr 3

-Przekaznik kontroli poziomu cieczy PZ-828 RC

Zatacznik nr 4

-Nadajnik kontaktronowy i optoelektroniczny

Wodomierza MW
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