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WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaejhnicznej (SST)aswymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych zwazanych z przebudawnawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanajaést dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicei realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggniymagania ogéine, wspoélne dla roboteppih specyfikacjami technicznymi
dla poszczegoéinych asortymentow robot. Kaje rozumié i stosowé w powizaniu z niej wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

1.3.1.Przygotowanie terenu pod budew grupa robét wg CPV : 45.10.00.00-8

- klasa robot wg CPV : 45.11.00.00-1 Roboty w zakrésirzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; robatgmne
- kategoria rob6t wg CPV : 45.11.00.00-8 Roboty wreaile burzenia, roboty ziemne
- kod CPV : 45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygetowa terenu pod budaw roboty ziemne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysfdiowych
D.01.02.04 Rozbiérki elementow drég

1.3.2.Wznoszenie kompletnych obiektéw budowlanych lubdalci oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej — gupa robét wedtug
CPV : 45.20.00.00-9

- klasa rob6t wg CPV : 45.23.00.00-8 Roboty budowlamezakresie budowy ruragiéw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnistdék wyréwnywanie terenu

- kategoria rob6t wg CPV : 45.23.30.00-9 Roboty wreale konstruowania, fundamentowania oraz wykonyavaawierzchni
autostrad, drég

- kod CPV : 45.23.32.22-1 Roboty w zakresie chodnikéw

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw komkstyjnych nawierzchni

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.05.01.01a Profilowanie i zagzczanie istnigiej nawierzchni z kruszywa tamanego
D.05.02.01 Nawierzchnia ttuczniowa (pobocza)

D.05.03.05a Nawierzchnia bitumiczna

D.06.02.01 Przepusty

D.06.03.02 Naprawa poboczy

D.06.04.01 Rowy

1.3.3. Roboty w zakresie instalacji budowlanych — grugadtavediug CPV : 45.30.00.00-0 — nie vweysija

1.3.4. Roboty wykdiczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych — grufétravediug CPV : 45.40.00.00-1 — nie wysija.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okreélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowty caldgé techniczno-uytkowa (droga) albo jego e#é
stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny, qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduuab postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wramszelkimi uradzeniami
technicznymi zwqzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z obawujacymi
przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzaty do notowania zdar#e okoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odhbio robét, przekazywania polece innej korespondencji technicznej pautzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw@ projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahymntraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdzeaowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wyggbwania w jego imieniu
w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju ap@siziehcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwmaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona kogothrogi i skarpami rowéw.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanwtnonami, shiacy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wylidzeszkicow i ew. dodatkowych zaiznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw
podlegay potwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamawdefo, niezbdne do przeprowadzenia
wszelkich badé&i préb zwizanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.



1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektow i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgtych do przejmowania i rozktadania aopen od ruchu na podi@ gruntowe i

zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyyam.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga sé migdzy warstvy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni
i przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sga do wyréwnania nieréwiioi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stizaca do przenoszenia ohzén od ruchu na podi@. Podbudowa nie skladd si¢ z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skfadasi¢ z jednej lub
dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolng@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przediaiziem
wody, mrozu i przenikaniem ggtek poditéga. Maze zawieré warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiatmrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unigtivsienia przenikania castek drobnych gruntu do warstwy nawierzchrnéej
powyzej.

i) Warstwa odsczajca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu tewsgego.

1.4.17. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.18. Podtare ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paidezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umliwienia
przejcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.19. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzyniera/Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotycze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydaggaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.21. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita modernizacja/przelad(zmiana
parametrow geometrycznych trasy w planie i przekpmdhiznym) istniejcego padczenia.

1.4.22. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyl i wymiary
obiektu lzdacego przedmiotem robaét.

1.4.23. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoraruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.25. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictséio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsganienione w kontrakcie
jako tworzce czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpiearmtwo wszelkich czynni@i na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnylokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dzienniédwy
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i Bamplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbiostatecznego
robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdiVawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym w szczegotowych
warunkach umowy, uwzgliniajjcym podziat na dokumentagprojektows:
- Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektow dokumentag wykonawcz
(techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kadwwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalekumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu
stanowi, cze$¢ umowy, a wymagania okdlene w chaby jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catlej
dokumentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpuwje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogolnych wakath umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wiminatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbisosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatla zgodne z dokumentagcprojektova i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalngosichylenia w
ramach okrélonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli muszwykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagyrojektov lub SST i wplynie to na niezadowaled
jakaos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomgponownie na koszt
Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pnthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnigiciezki rowerowe,
ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkréisvania realizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z
odpowiednim zargem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya biegaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjiayevymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewquay ten sposéb bezpiedmwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgcion dzieh i w nocy tych zapor i znakdéw, dla ktérych jesnieodzowne ze wzgtiow
bezpieczastwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie kyda akceptowane przezdyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwie publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdgemw miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych trig bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnexda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaeyj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cer kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientangalizacji kontraktuzado zakaéczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe uegizenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgeria innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdiazd6w i maszyn pracigych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w spos6b uzgodniony zynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robd6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdégemw miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych trig bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnexda utrzymywane przez
Wykonawe; w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen kontraktovg.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datye ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcagbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie i
wokot terenu budowy orazebzie unik@& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidaych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenianiofch przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegéiny wzgd na:

1) lokalizacy; baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopérdgalojazdowych,

2) érodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyasprzt przeciwpaarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesgeh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dxla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsem oséb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpaiarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t aliraez
personel Wykonawcy.

1.5.7.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za bdzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadzdacych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni da@e oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urgdzer w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeswezasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére mpdjy¢
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera/Kierownika projektu i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogza robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyohtalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadwaz lgdzie z nimi wspoétpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkoa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugoweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb powodagy
minimalne niedogodrigi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy mieszkaniowej wasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy Wykonawg a
wiascicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wiasko i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajicy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.



1.5.8.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowé si¢ do ustawowych ograniczenaciskoéw osi na drogach publicznych przy transponcateriatow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszalkézlzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kadym takim przewozie dulzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgie z terenu budowy. Pojazdy powosghg
nadmierne obaienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcadzie
odpowiadat za napraywszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodpieleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawaalbie przestrzedgaprzepiséw dotyerych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergliecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetigych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idozie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oflazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypethieniem wymageokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ®
uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.10.0Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materiaty i widzenia uywane do rob6t od daty rozpecza do daty
wydania potwierdzenia zakozenia robot przez #yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgjm stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu powinien rozpagz
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zarmzenia wydane przez wladze centralne i miejscowaz anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami ttizie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowig podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkisymaga prawnych
odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do spgi, materiatéw lub urmzer uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem robét i w sposébagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzemistawiajc kopie zezwolg
i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpstvania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wiigem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknievgkonania projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.

1.5.12.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepisd6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanéonkretne normy i przepisy, ktére spethimap materialy, sprat i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotyddobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegania powotanych norm
i przepis6w o ile w warunkach kontraktu nie postaiomo inaczej. W przypadku gdy powotane normy igmisy & paistwowe lub odnosisig
do konkretnego kraju lub regionu, mplgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwio@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego zatwierdzenia przeziera/Kierownika projektu. Rdice
pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawe przedizone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materialtébw przeznaczdnydo robét,
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, ceegétowe informacje dotygze proponowanegarédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednies$wiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegadta nie oznacza automatycznies wszelkie materialy z danegoddia uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonégmdta w sposéb
ciagly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozdade wigcicieli i odnginych wiadz na pozyskanie materiatéwzzédet miejscowych
wihaczajpc w tozrédta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowzany dostarczylInzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty
przed rozpoagiem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi tynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca raporty z badaterenowych
i laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniaac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw
administracji pastwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakdciowych materialtdbw pochodeych zezrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolhymateriatdw, dzieawy i inne jakie okz si¢ potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopéw i miejsc pozyskanigematéw miejscowych &da formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopé terenie budowy lub z innych miejsc wskazanyafokumentach umowy
beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhdgne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to piseraizgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym obszarze.



2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w miejscu wskazanym
przez Irkyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robétzrie
dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych matéu zostanie odpowiednio przewatmwany (skorygowany) przez dpniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj roboét, w ktérym znajdyjsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wyk@nych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigy 3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo
w okresie diaszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadgmaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezedy pézniej zmieniany bez zgody gniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mtedo czasu gdy dola one uyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkas¢ i wkasciwosci i byly dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglow miejscach zorganizowanych przez Wykonawezaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgadi
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probkiematéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eiavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanow podstaw do akceptacji ok&donej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjwytworni, musz by¢ spetnione nasgpujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bhdzie miat zapewniop wspoéitprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdbw w seza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gei wytworni, gdzie odbywa si produkcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika projektu zezwolenie
dla przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spiti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu n&ojg
wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien dyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omggji robét, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalé w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stkrgmi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzmiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma bByutrzymywany w dobrym stanie i goto¥ad do
pracy. Powinien byzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie sptm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi lryniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomurzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptaciji lyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicihodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jakd
wykonywanych rob6t i wisciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiiprowadzenie robét zgodnie z zasadami gre/mi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach hyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umowvs.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagabspetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych nacisk6w na binnych parametréw technicznycfrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw meghby¢ dopuszczone
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywragestanu pierwotnegazytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za jé&kaastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji raigiacowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@zen planie i wyznaczenie wysoé@ wszystkich elementéw robét zgodnie z
wymiarami i rzdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez Iayniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgarusunite przez Wykonawg na wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez layniera/ Kierownika
projektu.



Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsokprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcyl o
odpowiedzialnéci za ich dokladn&.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatébw i element@iét kda oparte na
wymaganiach ok&onych w dokumentach umowy, dokumentacji projektove SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki baddé materiatow i robo6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, 8wiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzan, kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawc w czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodumiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakaéci robét

Celem kontroli rob6t &dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatlazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jak@ci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni systamtroli,
wihaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mge zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuraejnprojektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badliach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, giy
zostaly one tam okéne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektus$wiadectwa,ze wszystkie stosowane wydzenia i sprg badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych
urzadzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rdtod badawczych. dei niedocagniccia te Ilgda tak
powazne,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow
i dopusci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjaosungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materialow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem batateriatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki da pobierane losowo. ZalecagsStosowanie statystycznych metod pobierania probe#irtych na zasadziee wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mplgy¢ z jednakowym prawdopodolsigwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez syniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez lryniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w
spos6b zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcagdizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenséewek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywanZaiagcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryells przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept® przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi kiyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu iintgnie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bajawykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kiyniera/ Kierownika
projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak najszybciej, nie paiej
jednak n w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviav miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegez Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,ddzie ocenia zgodné¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow wiasnych badakontrolnych
jak i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to trynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnbmateriatéw i robét z dokumentacprojektows i SST. Mae réwnie zlecié, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych bad@éezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtdrnych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngi z:



— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy
okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestyvymagane przez SST, 2da partia dostarczona do robgtlbie posiadate
dokumenty, okrédajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rantezpby poparte wynikami bafla
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbada dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjrowiazujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do kca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpugcymi
przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i byda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietziva ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaag podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiskaadowego. Zapisy &ila czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezgeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem atinika i opatrzone dati
podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaoiak i harmonograméw robét,

— terminy rozpocgcia i zakd@czenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw rgho

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robét podleggfh ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w
zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslabprzedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu
do ustosunkowaniacsi

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pogj lub
zajciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $rojektant nie jest jednak
strorp umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robo6t.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kadego z elementéw rob6t. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadza sv sposob cigly w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiar6w.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@ materialéw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badaWykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakdéci. Dokumenty te
stanowi, zahkczniki do odbioru robét. Winny iyudosgpnione na kadezyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodu@pjeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do ggll nazyczenie
Zamawiajcego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokotacy projektows i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwmaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanysh6t i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmieem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wilepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zviealn
Wykonawcy od obowsizku ukaiczenia wszystkich robét. Blne dane zostanpoprawione wg instrukcji bryniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztdicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okigonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Diugdsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyniida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jéli SST wigciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przez
sredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasi.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez zymiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i spr& pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestuicych
to Wykonawca bkdzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tiaanbat.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST @@lzie utrzymywa to
wyposaenie zapewnial w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzmiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku wygpowania
diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obiicz lzda wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub glijsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksazki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dokczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobdt.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemtzika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidrehizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcieyimera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowwiEajacych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawjiav konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru agciowego robét dokonujesivg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t awje Inzynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichdlio jakasci | wartcci.
Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ngnie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.



Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzrmaazprzez Zamawiagego w obecni@i Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw batla pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgod§m wykonania rob6t z dokumentagjrojektov i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapasiaa realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raefzéipetniajcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub robét uzupetniggych w warstwiescieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdinych asortymentaebnacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjprojektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona patei, oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru asmaégo robdt jest protokét odbioru ostatecznegadtraporadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamaviieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:
dokumentagj projektows, podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmientéw umowy i ew. uzupetnagie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafdlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodné&i wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zatczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych dolascicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego négladbgotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarmdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetrdgp kida zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunpeghcych wyznaczy komisja.

NogkrwnpE

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtior zwizanych z usurtiem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarows ustalo dla danej pozyciji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagev danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] lgdzie uwzgédnia®c wszystkie czynnéei, wymagania i badania
skladajce st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétifpobejmowa:
— robocizre bezpdrednh wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazymisyeewentualnych ubytkdw i transportu na terendwad
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagé warunkOéw umowy i wymagaogoéinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione vet@gsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instifami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektuzyinierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie
wynikajacych z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakow®i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,



(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2ANr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, maonta rozbioérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY

| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej specyfikacghtécznej (SST) @& wymagania dotyecre wykonania i odbioru rob6t
zwiagzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktysokaiciowych. Roboty te prowadzoneda w zwiazku z przebudownawierzchni
drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy pzisceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét amanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poteenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysai@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysatiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wigsiiowych na diugéci
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposotwiafacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
f) wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnepdgzyjnej sytuacyjno-wysokoiowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyiby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoine wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padenSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gldwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic; od 0,15
do 0,20 m idtugé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mi& diugadi¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgimnyych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzgtu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny yvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@aazyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy
(lub) reperéw roboczych. Bdly te powinny by usunite na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@mvmno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej
decyzji przez layniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegkdnych
rzeczywistych, akceptowane przezyhniera, zostag wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie powiadomieniaymniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofyei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Irkyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punki¥rednie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone w oznaczenia ckagace w spos6b
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania robo6t. Zgi znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiapo zostafnzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zesiae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@mdiaidtowej realizacji robét nate do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne fony by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przsyciu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych, padoych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegio
pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdhwsi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Maksymalna odlegid migdzy reperami roboczymi wzditutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioSD0 metréw,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako
repery robocze mmma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze naly zatlazyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaitiwdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreslaé z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelacy podwojra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i
jego rzdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej, choeej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackirpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze nk 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla si@adgch drég. Rane niwelety punktoéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do kdnych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie ngleizy¢ materialdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowsczly Wykonawca robot zagt je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza graniob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (dlamie
granicy robét), zgodnie z dokumentagjrojektows oraz w miejscach wymaggyych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzertatrow
miejscach zaakceptowanych przezyiniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow nalg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowd w
przypadku nasyp6w o wysobm przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onaj. Odlegté¢ ta co najmniej powinna odpowiad@dstpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnyndakumentagj
projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.



6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolk jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédowych naléy prowadzt wedtug
og6lnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jeststia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru rob6t

Odbiér rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréwdgyjnych lub
protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaeqakiada laynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi tramnktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyeamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@s Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

NogkwhE



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacfihtécznej (SST) s wymagania dotyee wykonania i odbioru rozbiorki
elementéw drég w zwiku z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy pzisceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z rozbidrk
- warstw nawierzchni,
- wywozem gruzu z rozbiorki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirin)i podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogélne wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogélne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pader SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyecgce spratu
Ogélne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustow mze byt wykorzystany spkg podany poniej, lub
inny zaakceptowany przezayniera:
- spycharki,
- tadowarki,
- samochody eizarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pily mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotyaze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienabnw pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektova, SST lub wskazanych przezzjmiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier maze polect Wykonawcy
sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie kney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mama wykonywa mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w SST lub przez kyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowaniacdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie staic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw ddgpjdujice s&é w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentaojojektovy beda
wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W szczegdnmalezry zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu otaczapego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okfenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzestapnia uszkodzenia
elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystani

Zagzszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usgych elementach nawierzchni, ogrofizeprzepustéw powinno spehdia
odpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogédlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@AVymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs robét zwiizanych z rozbiérkelementéw drog jest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogédlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbioérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérldelu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbiérki krawznikdw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiorki chodnikéw:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatow chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegarycia, z ulgzeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczfesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta og6lnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo ogélnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 l{towniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwaizie z trzpieniem gtadkim, okgtym
i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaajhnicznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru oczyszczenia i
skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni wazkiu z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy pigceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t przy skropieniu warstw konstyigch przed utéeniem
nastpnej warstwy nawierzchni i obejmyj
- zakup i sktadowanie materiatow
- mechaniczne oczyszczenie nawierzchni
- skropienie podbudowy emudsiisfaltows 65% w ilgici 0,7 kg/mi
- uporzdkowanie placu budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Ogoine wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pamev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnis
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

2.3. Wymagania dla materiatéw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno f#yustalone w zalaoici od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane przez
Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:
- szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinanykonana z twardych elementéw czysgozch i
stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqeeylegagcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposada migkkie
elementy czyszeze i stzy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
- zbiornikéw z wod,

szczotekecznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni



Do skrapiania warstw nawierzchni ngleizywa skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadyyposaona w uradzenia

pomiarowo-kontrolne pozwalge na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych parametrow :
- temperatury rozktadanego lepiszcza
- cisnienia lepiszcza w kolektorze
- obroty pompy dozugej lepiszcze
- predkaos¢ poruszania giskrapiarki
- wysokai¢ i diugas¢ kolektora do rozktadania lepiszcza
- dozatora lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigolowany termicznie tak, aby byto rdiwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerandj 10% od iléci zatazonej.
4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu
Ogoine wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnamgczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmaasipi¢ dopiero po wyschieiu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzalmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocac¢ sig po akceptaciji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno dpstych gcznie (za
pomoa Weza z dysz rozpryskova).

Temperatury lepiszczy powinny mi@c sic w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperaturyC)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza do temperatury zapewnigej wymagan lepkaé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyigpozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na
czas niezkdny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju iytej emulsji czas ten
wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gywca powinien zabezpie@zgkropiora warstwe nawierzchni
przed uszkodzeniem dopuszegaiylko niezlzdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowageidbne skropienie warstwy w celu oflemia optymalnych
parametrow pracy skrapiarki i oktenia wymaganej ilci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gienia.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bpparta na atestach producenta z tyeWykonawca powinien kontrolowalla kazdej dostawy
wihasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

o Kontrolowane wiéciwosci Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza wediug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowaddi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podangpraapwaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia.
Oznaczanie iléci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly \Wiypozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodline ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetesfgltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynni@klgN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozkltadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconepi@DDP do stosowania pismem GDDP-
5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EMA-94. IBDIM - 1994 r.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02

PODBUDOWY Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajihnicznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie w zzkiu z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy pzisceniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét amanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [2bpéjmuj :
- wyznaczenie miejsca utenia
- zakup i transport materiatow
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabiliz@ga mechanicznie
- uporzdkowanie placu budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczmjfegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wihasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinyi podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyaeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdngtabilizowanych mechanicznie powinn@ lyuszywo tamane, uzyskane
w wyniku przekruszenia surowca skalnego — gabrdafinebazalt, granit.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszizshcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amécinie powinna kywykonana z mieszanki o uziarnieniwglym O-
31,5mm.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Rodzaje spretu

- rowniarki i koparki

- walce statyczne

- ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne
Sprz:t powinien by zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed zanieczyszczeniem,
zZmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogm i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania og6lne” pkt 5.



5.2. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruédgo zagszczeniu
byta réwna grubgxi projektowanej. Grubi@g pojedynczo uktadanej warstwy nie neqprzekracz&a20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposéb zapewniay osihgnigcie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadacsi
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Rozpoozie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zspczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). &t&tt nadmiernie nawilgocony, powinien zdstsuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestsiza od optymalnej o 20% jej wadth, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgétnmieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalery
osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielp@wviad@ przyjetemu poziomowi wskaiika nanosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2.Zagszczenie podbudowy

Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest
niemazliwe ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia nalg/ oprzet na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02
[27] i nie rzadziej ni raz na 5000 A lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalezn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiy do
pierwotnego modutu odksztalceritajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ex
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6.3..Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacer; wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad@apetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwoi¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgili

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badd pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
w sposoéb agty planografem albo co 20 maata kadym pasie ruchu
2 Roéwna¢ podiuzna P oy P g d ymp
3 Roéwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km
5 Rzgdne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7 Grubdg¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej iz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 m
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m
- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.3.R6wnai¢ podbudowy

Nieréwndci podiwne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzyt 4-metrovy tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekracz&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy



Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i ukastinny by zgodne z dokumentagcprojektova, z tolerancj + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomgdzy rzdnymi wysokaciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pzaito

O$ podbudowy w planie nie mae by przesunita w stosunku do osi projektowanej a;egj niz £ 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnaos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie sprzyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d Wskanik zagszczenid . . Minimalny modut odksztat-cenia mierzony piyto
wskazniku  Whe | Is  nie Maksymalne ugicie Sptzyste| srednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym | mniejszy n pod kotem, mm
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego obgienia & | od drugiego obarenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Niewtasciwa nénos¢ podbudowy

Jereli nesnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelé roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawealludowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbudowy wynikio z
niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawmodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami lyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualmapravg podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozionej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robo6t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeiatgr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych



PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie sktadu ziarnowego
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotngci
Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania.@@zanie mrozoodpor&c metody bezpéredni
Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartsi zanieczyszczeorganicznych
Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi siarki metod bromowa
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Kruszywo do betonu lekkiego
Wapno
Materialy budowlane. Woda do betarapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z kwstabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ig@ehnia z ttucznia kamiennego
Popioly lotne
Cement. Transport i przechowyeani
Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczaniemska piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoadksztalcenia nawierzchni podatnych i padioprzez
obciazenie piyt
Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiagdtigbdatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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PROFILOWANIE | ZG ESZCZANIE ISTNIEJ ACEJ
NAWIERZCHNI Z KRUSZYWA tAMANEGO



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikadjihhicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i odbioru profilowania i
zag:szczania istnigrej nawierzchni z kruszywa tamanego w @i z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy pzigcaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zmanych z profilowaniem i zagzczaniem
istniejacej nawierzchni z kruszywa tamanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaly podane w p. 1.4. SST D-05.01.00 ,dardghnie gruntowe. Wymagania ogoélne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoine wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowgmagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania profilowania i zageszczania istniejcej nawierzchnizuzlowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- zrywarek lub ptugéw, kultywatoréw do ewentualnegalshnienia nawierzchni,
- rowniarek lub szablonéw do wyprofilowania przekrpjprzecznego korony drogi,
- walcow statycznych, gtadkich lub ogumionych, ewairie walcow wibracyjnych,
- przewagnych zbiornikbw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzcgnietowe. Wymagania ogoélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-0800Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5
5.2. Profilowanie i zagszczenie istniejcej nawierzchni

W przypadku, gdy w podin drogi zalegaj spoiste grunty, naty je spulchnt i rozdrobné przy wyciu zrywarki lub spratu
rolniczego (ptuga lub kultywatora).

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewdqdopczej, czynnézi profilowania mog by¢ wykonywane 4cznie z robotami
ziemnymi.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rowniarkamaleca sj, aby diugé¢ jednorazowo profilowanego odcinka wynosita co
najmniej 250 m i byla tak dobrana, aby:

- profilowanie zostato zakmzone w cigu jednego dnia roboczego,
- na kaicach odcinka byta mitiwo$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu dregyruntow nalezry zagscic. Liczbg przepé spratu zagszczajcego potrzebpdo wymaganego
zag:;szczenia gruntu nalg ustalé doswiadczalnie, np. na odcinku prébnym.

Wyréwnan, i wyprofilowarm nawierzchng gruntova zag:szcza si przy wilgotngci optymalne;.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, to wilgotnag¢ gruntu nalgy zwigkszye
przez dodanie wody. Zeli wilgotnas¢ gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o 10% jej warfci, grunt naley osuszy. Sposob
osuszenia powinien Byaakceptowany przezAyniera.

Zagzszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej ogimoju daszkowym naty rozpoczyné od krawedzi drogi i stopniowo
przesuwa pasami podinymi czsciowo naktadajcymi si; w kierunku jej osi. Zagszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadklezpa
rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku gérnej krawgzi.

Zagzszczenie nalg uzna za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejedzie sprztu zagszczagcego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gouwre. Wymagania ogolne” pkt 6.



6.2. Badania i pomiary

Wykonawca powinien sprawdzavszystkie cechy geometryczne wymienione w pkt$SX D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogdlne”, z ¢ztotliwoscia podan w tablicy 2.

Zagszczenie profilowanej drogi gruntowej natesprawdzé wykonujc oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu zgodnie z BN-
77/8931-12 [18].

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie powierzchnie nawierzchni profilowanejkayupce wiksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w pkt 6.2
powinny by poprawione przez spulchnienie, wyréwnanie i pongdagszczenie, w terminie uzgodnionym zynierem.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Ponigkonaniu nagpi ponowny pomiar i ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wyprofilowanej i zagzczonej hawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli wszystkie badania i
pomiary z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daymiki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntoWgmagania ogdélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. O#emia, symbole, podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekagr
4 PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kepokzi biernej
5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie sktadu ziarnowego
6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi siarki metod bromowa
7 PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania techniczne
8 PN-B-19701 Cement powszechnegyptku. Sktad, wymagania i ocena zgoédcio
9. PN-B-30020 Wapno
10. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw
11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z gmiepszonego wapnem
12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioly lotne
13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniesmska piaskowego
14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utnoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obcizenie plyh
15. BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntéw dowealéogowych i lotniskowych
16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénonawierzchni planografem i tat
17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieaimska nanosci gruntu jako podiza nawierzchni
podatnych
18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaimtguv stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi

10.2. Inne materiaty

20. 20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. €& |. Projektowanie. Studia i materialy. Zeszyt ntBDIM, Warszawa, 1977.
21. 21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. & |l. Budowa nawierzchni, drog i placow. Studia itevéaly. Zeszyt nr 10, IBDiM, Warszawa
1978.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagfihnicznej (SST)aswymagania dotyere wykonania i odbioru nawierzchni
tluczniowej w zwazku z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniurealizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg
PN-S-96023 [20] i obejmaj:
- wykonanie nawierzchni thuczniowej na poboczach.
Nawierzchng ttuczniows wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej:
- bezpdrednio na podtzu gruntowym przepuszczalnym,
- na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotdotmymi wzgkdnie na warstwie odcingej - w przypadku podia
nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub e@ej warstw z tlucznia i klica kamiennego, lgcych na podtou naturalnym lub ulepszonym,
zaklinowanych i uzdatnionych do beZpedniego przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmmexhaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B@L11].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wynikunajmniej jednokrotnego przekruszenia skat fitycozsiania na frakcje lub
grupy frakcji, charakteryzage si ziarnami ostrokrawgdziastymi o nieforemnych ksztaltach, wg PN-B-01{1J0

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykle o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskanevymiku rozdrobnienia w granulatorach tamanego kyusz zwyklego,
charakteryzujce si chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztalterara o stpionych krawdziach i narg@ach, o wielkéci ziarn od
0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostale oké&enia % zgodne z obowgrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w SST D-05.02.00
,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania odghke1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotyseze robét podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie éiwarieulepszone. Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctintzniowej wg PN-S-96023 [204s
— kruszywo tamane zwykie - tlucizé kliniec, wg PN-B-11112 [15],
- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
- kruszywo do zamulenia gdrnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11118],
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcizonych ruchem:

— $rednim i lekk@rednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,

— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub li§atunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 3

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia idia klasy Il i Ill wedtug PN-B-11112 [15]

Wymagania
klasa Il klasa lll

Lp. Wiasciwosci

1 Scieralngé w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-12

[13]:

a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecei
niz:

- wtluczniu 35 50




- wklincu 40 50
b) po 1/5 pelnegj liczby obrotéw, % ubytku masy w stdaw do
ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, niezegj niz:

30 35
2 Nasikliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie ydej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 5,0

3 Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % ulbytk
masy, nie wicej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeotmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metqdy
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15j¢ nvigcej
niz:
- wklincu, 30 nie
- wtluczniu nie bada si bada s}

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia ikdia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. | Wihasciwosci Wymagania

1 Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/n),

nie wigcej niz:
- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawartg¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Keu, % (m/m), nie mnigj
niz: 75
c) zawartd¢ podziarna w ttuczniu lub kicu, % (m/m), nie wicej niz:
d) zawartd¢ nadziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nie wicej niz: 15
15
2 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub kiicu, wg PN-B-06714-12
[6], % (m/m), nie wicej ni: 0,2
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/m)e wicej
niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych w tluczniu lub leu wg PN-B-
wzorcowa

06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza ni

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgrginulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

Lp. | Wiasciwosci ) mieszanki
miatu drobnej

granulowanej

1 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/n))

nie wiecej niz: 0,5 0,1

2 Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie mniejsZyg:n
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni

- dla kruszywa z wapieni 20 65
- P 20 40

3 Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B-06714-26 [L.]\.N

Barwa cieczy nie ciemniejszazni zorcowa wzorcowa
4 Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), niesodj

niz: 20 15
5 Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B-06714-15 [ nie

(m/m), nie mniej ni: bada si 15
3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardelleigszone. Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:



— ukfadarek lub réwniarek do ré@elania tlucznia,

- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowymnrajmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o n&cigednostkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zagczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym cormagj 16 kN/nd,

- przewanych zbiornikow do wody (beczkowozéw) zaopatrzonyehurzdzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do napetaia
beczkowozéw wogl

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchméde nieulepszone. Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-08002Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagani#ra pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podtaze pod nawierzchgittuczniowy powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogélnymi ékomeymi w SST D-05.02.00
+Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogghke5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna dytozona na podieu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych astek gruntu do warstwy
nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzgltliczniowg powinna by utozona warstwa odcinaga albo warstwa geotekstyliéw.

W przypadku zastosowania pajhzy warstvg nawierzchni tluczniowej a spoistym gruntem paetavarstwy odcinagej, powinien
by¢ spetniony warunek nieprzenikaniaasiek drobnych, wytany wzorem:

D
15

D
85

<5

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstuely odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podiaa.

Geotekstylia przewidziane daycia pod nawierzchgittuczniowg powinny posiad&aprobat technicza wydary przez uprawnio
jednostk. W szczeg6ln&i wymagana jest odpowiednia wytrzymatanechaniczna geotekstyliéw, unietfiiajaca ich przebicie przez ziarna
tlucznia oraz odpowiednie wieiwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padtgruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 pized rozpocziem robot
Wykonawca powinien wykortaodcinek probny w celu:
— stwierdzenia, czy spezstosowany przy rozktadaniu i zggczaniu jest wkgiwy,
— okreslenia grubdci warstwy w stanie ltnym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbwarstwy zagszczonej,
— ustalenia liczby przé§ sprzitu zagszczagcego, koniecznej do uzyskania wymaganeg@sagzenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniervyd takich materialdw oraz spw, jakie lkgda stosowane do wykonywania
nawierzchni.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fa dlugdé nie powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien I8yzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu ddeiprobnego przez fyniera.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m®by¢ po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi@ warstwy nawierzchni po zaszczeniu nie mae przekracza20 cm. Nawierzchrio grubdci powyzej 20 cm
nalezy wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno lyrozktadane w warstwie o jednakowej gréd&ip przy wyciu ukladarki albo roéwniarki. Gruké
roztozonej warstwy liznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu aginigto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozigniu powinno by zag;szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jetkowgym nie
mniejszym ni 30 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powiroapoczé sig od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami
podiwznymi, czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popnz@c powinno
rozpocz¢ si¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krawdzi. Dob6r walca
gtadkiego w zalenosci od twarddci thucznia, ména przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia

Twardda¢ i wytrzymalai¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m szer@ikd
z ktérej wykonano tlucze tylnych két walca

Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70

Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80

Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100

Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagzszczanie mma zakaéczyt, gdy przed kotami walca przestaic tworzyc fale, a ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod
naciskiem kota walca nie wttacza; sV nawierzchni, lecz miadzy si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego mgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywaniernkda od 4 do 20 mm i
mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mmy pigglym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaegha niej od razu warstngérm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione przestrzenieeazy
ziarnami tlucznia powodujlepsze zwizanie obu warstw ze sabNatomiast gorp warstve nalezy klinowa¢ tak dtugo, dopdki wszystkie
przestrzenie nie zostamypetnione klhcem.



W czasie zagszczania walcem gtadkim zalecg skrapig kruszywo wog tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co powoduje,
kruszywo mniej si kruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zagiszczenie mina uwaaé za zakaéczone, jéli nie pojawiap si¢ slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywaefrz
watami.

Jéli dokumentacja projektowa, SST lubzjmier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierichio naley rozsypé cienlkq
warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skr@pgo wod i wcierat, w zaklinowam warstwe tlucznia, wytworzoa paple szczotkami z piasawy.
W trakcie zamulania nalg przepuyci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyny papka zostata wessana wlgivarstwy. Waty
walca naley obficie polewé woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarnidia i thucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka
przestanie przenikav glab warstwy.

Jeli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sgitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku fexstkowym watu wibrujcego co
najmniej 18 kN/m lub piytowymi zagzczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym cajnmiej 16 kN/m), zag:szczenie nalgy
przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, leaz dkeapiania kruszywa wadLiczbe przefé sprzitu wibracyjnego zaleca
sig ustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgpldba, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijeie byta zagszczana
urzadzeniami wibracyjnymi, powinna Byéwnomiernie zajedzana (dogszczona) przez samochody na calej jej szeimke okresie od 2 do 6
tygodni, w zwiazku z czym zalecasprzektadanie ruchu nazde pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tiganieulepszone. Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropatedstawd
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej
specyfikacii.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét przy budowie nawierzchni tlucznipwealezry kontrolowa z czstotliwoscia podam ponizej, nastpujace
wihasciwosci:
a) uziarnienie kruszywa, zawaktozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawargé ziarn nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 rez
dziennej dzialce roboczej z tyre maksymalna powierzchnia nawierzchni przypemana jedno badanie powinna wyrio800 nf,
b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odporni@ kruszywa na dziatanie mrozu - przyzRaj zmianiezrédta pobierania materiatow.
Probki naley pobierg w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bagapowinny by na biegaco
przekazywane lynierowi.
Badania petne kruszywa, obejnpeg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny kywykonane przez Wykonawc
z czstotliwoicia gwarantujca zachowanie jakii rob6t i zawsze w przypadku zmiartyddta pobierania materialtdw oraz na polecenie
Inzyniera. Probki do badgpetnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierkai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mierypatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwéch losowo wybranych pactk
na kadej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 400°mawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédimawierzchni nie powinny przekra@za 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powiryéyrbierzone i oceniane wedtug zasad podanych w pS62 D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogéine

6.5. Pomiar ngnosci nawierzchni

Pomiary nénasci nawierzchni ttuczniowej natg wykona piyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Ponmaley
wykon& nie rzadziej ni raz na 3000 A lub wedtug zaledelnzyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna spekfiaymagania dotycge ngnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana &o0s¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przayaiu ptyty
Kategoria ruchu oérednicy 30 cm, MPa

pierwotny wtérny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkgredni isredni 100 170

Zagzszczenie nawierzchni tluczniowej nateuzn& za prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego mododlksztatcenia do

pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych peaxciu piyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 M g M ||5 < 22).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetraap wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacji ansbdrzucone. Jeli kruszywa,
nie spetniajce wymaga zostam wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je na wtawe, na wkasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni



Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie 6.3.2
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gaibg¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zgggczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstlopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Ponigkonaniu nagpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa n@gnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawgha wtedy, gdy zarienie nénosci nawierzchni wyniklo z niewkziwego
wykonania przez Wykonawaobot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0500@wierzchnie twarde nieulepszone. Wymaganiarmggbkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-0502N@wierzchnie twarde nieulepszone. Wymaganiarmggbkt 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platriei podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardeil@pszone. Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rinawierzchni tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robét,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznianki),
- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropiendein zag;szczenie
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwjzane podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardelepszone. Wymagania ogéine” pkt 10.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1 i WT-2 z 2010r.



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikamhnicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zgdanych
z wykonaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego w zwku z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy pzigcaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z wykonaniem i odbiorem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-] {4¥T-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z miesziemineralno-asfaltowej
dostarczonej od producenta. W przypadku produkigseanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawita potrzeb budowy, Wykonawca
zobowhzany jest prowadziZaktadowy kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe $cieralm z betonu asfaltowego mea wykonywa dla drég kategorii ruchu od KR1 do KR6 (oiemie kategorii ruchu
podano w punkcie 1.4.7). Stosowane mieszanki betsfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria . . )
uchu Mieszanki o wymiarze B mm
KR 1-2 ACS5S, ACS8S, AC11S
KR 3-4 ACS8S, AC11S
KR 5-6 AC8S, AC119

DPodziat ze wzgldu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.
2 Dopuszczony do stosowania w terenach gérskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladef st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i rozktadania oben od ruchu
pojazdéw na podice.

1.4.2.Warstwascieralna — gérna warstwa nawierzchedidra w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdow.
1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszgpiszcza asfaltowego.

1.4.4.Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — olemie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze wezlyl na najwkszy wymiar kruszywa D, np.
wymiar 5, 8, 11.

1.4.5.Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltow&tdvej kruszywo o uziarnieniu agitym lub niecigtym tworzy struktug wzajemnie
klinujaca sig.

1.4.6.Uziarnienie — skfad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren przechoyzh przez okrdony zestaw sit.

1.4.7. Kategoria ruchu — obgienie drogi ruchem samochodowym, wysae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg ,Kataloggpdwych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychDBP-IBDiM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, oké®ona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.

1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes P mm, ktérego wiksza cz$¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagdygch przez sito 0,063 mm.

1.4.12.Wypehiacz — kruszywo, ktérego glhisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz miegzakruszywo, ktére sktadagst
wypethiacza pochodzenia mineralnego i wodorotlemapnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzemigeralnego, wyprodukowany
oddzielnie).

1.4.13.Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej kyator nadaje dodatnie fadunkiastkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.15.Symbole i skréty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warstwégieralnej

PMB — polimeroasfalt,

D — goérny wymiar sita (przy okéaniu wielkaici ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy oké&taniu wielkdci ziaren kruszywa),

C — kationowa emulsja asfaltowa,

NPD — wihasciwos¢ uzytkowa nie okr@ana (ang. No Performance Determined; producentenjgj nie
okreslac),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producesitendostarczy odpowiednie informacje,
jednak nie jest do tego zobawany),

IRI — (International Roughness Index)quizynarodowy wskanik rowndaci,

MOP — miejsce obstugi podémych.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyaee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[th] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, paglv SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1]
pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimerfaity wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanychsepk
asfaltowych podano w tablicy 2. Oprécz lepiszcz wamonych w tablicy 2 mma stosowé&inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat
technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do warétieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 - KR2 ACS5S, ACSS, 50/70, 70/100
AC11S Wielorodzajowy 50/70

KR3 - KR4 ACS8S, AC11S 50/70 PMB 45/80-55

Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65

KR5 — KR6 AC8S, AC11S Wielorodzajowy 35/50 PMB 4545

PMB 45/80-65

Asfalty drogowe powinny spetniavymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wgENN12591 [27]

Lp Whasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
' badania 50/70 70/100
1 2 3 4 5
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mny PN-EN 1426 [21] 50-70  -1G0
2 Temperatura mknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51
Temperatura zaptonu, R
nie mniej ni C PN-EN 22592 [62] 230 230
4 Zawartd¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % m/m PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej ni.
1 2 3 4 5
5 Zmiana masy po starzeniu
(ubytek lub przyrost), % m/m PN-EN 12607-1 [31] 0,5 0,8
nie wiecej niz
6 Pozostata penetracja po starzeniu, o%
nie mniej ni () PN-EN 1426 [21] 50 46
7 Temperatura mknienia po R
starzeniu, nie mniej i C PN-EN 1427 [22] 48 45
WEASCIWOSCI  SPECJALNE KRAJOWE
8 Zawartd¢ parafiny, o%
nie wiecej niz () PN-EN 12606-1 [30] 2,2 2,2
9 Wzrost temp. ngknienia po R
starzeniu, nie wicej niz C PN-EN 1427 [22] 9 9
10 Temperatura tamlivéei Fraassa, R
nie wiecej niz C PN-EN 12593 [29] -8 -10
Tablica 4. Wymagania wobec asfaltéw modyfikowangolimerami (polimeroasfaltéw) wg PN-EN 14023 [59]
Gatunki asfaltéw modyfikowanych
) Jed- polimerami (PMB)
wymaganie | \yaciwose | MEOd | nogika 45/80 — 55 45/80 — 65
podstawowe badania wymaganie | klasa| wymaganid Klash
1 2 3 4 5 6 7 8
Konsystencja
w pasrednich .
temperatu- | © oo 152NéE[2|1] 0,1 mm 45-80 4 45-80 4
rach eksploa-
tacyjnych
Konsystencja| Temperatura PN-EN o
w wysokich migknienia 1427 [22] ¢ 255 / 265 5




temperatu-
rach eksploa-
tacyjnych
. PN-EN
Sta 13589
rozciagania [55]
(mata PN-EN Jient >1w5°C >2w5°C
predkase 13703
rozciagania) 57]
Sitla PN-EN
Kohezja . . 13587
rozciagania [53]
w 5°C (dua Jicnt NPD* NPD
redkaié PN-EN
Eoiciqg;nia) 13703
[57]
Wabhadto PN-EN
Vialit (meto- 13588 Jlent NPC? NP}
da uderzenia) [54]
Statai¢ Zmiana masy % >0,5 >0,5
konsystencji | Pozostata PN-EN
(Odporndé enetracja 1426 [21 % > 60 > 60
p
na starzenie W i
wg PN-EN terfq“g:ratury PN-EN
12607-1 lub v 1427 [22] °C <8 <8
3[31] mieknienia
Inne | Temperatura Iggzli.:\éz o > 235 > 235
wiasciwosci zaptonu [63] = =
PN-EN
emperatura | 5593 °C <-12 <-15
tamliwosci
[29]
Nawr6t
jvpzlegi/(s:ty PN-EN >50 >70
. - 13398 %
Wymagania | Nawrét [51]
dodatkowe sprzysty NPD? NPD
w 10°C
PN-EN
Zakres 14023
lastycznéci [59] c TBR TBR
plasty Punkt
519
Stabilng¢ PN-EN
magazynowa-| 13399
nia. R@nica [52] °C <5 <5
temperatur PN-EN
migknienia 1427 [22]
. PN-EN
e oua| 1335
h L [52] 0,1 mm NPD NPC
nia. R@nica PN-EN
penetracji
1426 [21]
Spadektem- | o\ -y
Ee.r aury M- | 95607-1
nienia po o
Wymagania | starzeniu wg P[I\?—léN ¢ TBR TBR
dodatkowe PN-EN 12607 1427 [22]
-1 lub -3 [31]
Nawro6t spe-
zysty w 25°C
po starzeniu
wg PN-EN PN-EN =50 z 60
12607-1 lub 12607-1
-3[31] [31] %
Nawr6t spe- PN-EN
zysty w 10°C 13398
po starzeniu [51]
wg PN-EN NPD? NPC
12607-1 lub
-3[31]

#NPD - No Performance Determined (¥efavos¢ uzytkowa nie okrélana)
® TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)




Sktadowanie asfaltu drogowego powinnea@ilbywa w zbiornikach, wykluczapych zanieczyszczenie asfaltu i wypasaych w
system grzewczy goedni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewcgy#hiornik roboczy otaczarki powinien byzolowany termicznie,
posiadé automatyczny system grzewczy z toleranch°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien lBymagazynowany w zbiorniku wyposmym w system grzewczy gredni z termostatem kontrofigym
temperatug z doktadnécia + 5°C. Zaleca siwyposaenie zbiornika w mieszadto. Zaleca bezpdrednie zuycie polimeroasfaltu po
dostarczeniu. Naky unika® wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia polimefalis w okresie jego stosowania oraz utika
niekontrolowanego mieszania polimeroasfaltownego rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego nglestosowd kruszywo wedtug PN-EN 13043 [44] i WT-1 KruszywalD [64],
obejmupce kruszywo grube , kruszywo drobne i wypelnigmszywa powinny speinéawymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 —
tablica 12, 13, 14, 15.

Sktadowanie kruszywa powinna;sidbywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Poelisktadowiska musi liyréwne, utwardzone i odwodnione. Skltadowanie wyipelra
powinno s¢ odbywa w silosach wyposanych w uradzenia do aeraciji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznegodepiza asfaltowego i kruszywa, gwarastego odpowiedriprzyczepnét
(adhez}) lepiszcza do kruszywa i odpogéamieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wathlgzy dobra i zastosowésrodek adhezyjny,
tak aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze wégrprzyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynos@anajmniej
80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Sktadowanigrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamgppakowaniach, w warunkach oiomych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw ¢dzi

Do uszczelnienia patzeh technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu wykamago w
réznym czasie oraz spoin stan@aych pohczenia rénych materiatéw lub patzenie warstwy asfaltowej z udzeniami obcymi w
nawierzchni lubg ograniczajcymi, naley stosowa:
a) materialy termoplastyczne, jakstay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobahigcznych,
b) emulsg asfaltovs wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhogm lub aprobat technicznych

Grubgi¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \8§no
— nie mniej nk 10 mm przy grub&i warstwy technologicznej do 2,5 cm,
— nie mniej nz 15 mm przy grub&i warstwy technologicznej wkszej n 2,5 cm.

Sktadowanie materiatow termoplastycznych jest ddam®tylko w oryginalnych opakowaniach producemtayarunkach
okreslonych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia kraydzi naley stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modyfikany polimerami wg PN-EN
14023 [59] ,metoda na geeo”. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat tecmyich.

2.6. Materialy do zhczenia warstw konstrukcji

Do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwayta z warstw scieralmy) nalezy stosowa kationowe emulsje asfaltowe
lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedRN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2008]funkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimergasifalt 70/100 modyfikowany polimerem lub latekdemtadienowo-
styrenowym SBR) stosujeedylko pod cienkie warstwy asfaltowe na guo.

Emulsf asfaltova mazna sktadowéaw opakowaniach transportowych lub w stacjonarrgmibrnikach pionowych z nalewaniem od
dna. Nie nalgy nalew& emulsji do opakowai zbiornikéw zanieczyszczonych materiatami mineyati.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoine wymagania dotyaeze sprgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéing dit 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zabesci od potrzeb, powinien wykagaig mazliwoscia korzystania ze spgtu
dostosowanego do przygj metody robét, jak:
- wytwérnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lubgtym, z automatycznym komputerowym sterowaniem pkafl, do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
- ukfadarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rowgiakladanej warstwy,
- skrapiarka,
- walce stalowe gtadkie,
- lekka rozsypywarka kruszywa,
— szczotki mechaniczne i/lub inne wdzenia czyszexe,
- samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowymermosami,
— sprzt drobny.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoine wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Asfalt i polimeroasfalt nafey przewoz¢ w cysternach kolejowych lub samochodach izolowarygaopatrzonych w ugdzenia
umazliwiajace pdrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zgegleniem.



Wypetniacz nalgy przewozé w sposéb chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgsnem. Wypetniacz luzem
powinien by przewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych deywozu materiatdw sypkich, urwiajacych roztadunek
pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa m® by transportowana w zamkych cysternach, autocysternach, beczkach i inopetkowaniach pod
warunkiem,ze nie kyda korodowaty pod wplywem emulsji i niextta powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinnyhwyposaone w
przegrody. Nie nalg/ uzywa¢ do transportu opakowiez metali lekkich (mge zachod# wydzielanie wodoru i gia wybuchu przy emulsjach
0 pH<4).

Mieszank mineralno-asfaltownale’y dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi w zatesici od posgpu robét. Podczas
transportu i postoju przed wbudowaniem mieszankerpwa by zabezpieczona przed ostygriem i doptywem powietrza (przez przykrycie,
pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Wakui czas transportu mieszanki, od produkcji daddwania, powinna zapewsia
utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale. Bmehnie pojemnikéwaywanych do transportu mieszanki powinny loyyste, a do
zwilzania tych powierzchni mma wywac tylko srodki antyadhezyjne niewptywgje szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdélne” [1] pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dostarczyynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki enaino-asfaltowej
(AC5S, AC8S, AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalneaeas¢ lepiszcza podane sv tablicach 6 7.

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnegamashego i famanego, to nateprzyja¢ proporcg; kruszywa tamanego do
nietamanego co najmniej 50/50.

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podamenstablicach 8, 9 i 10.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsteigralnej dla ruchu KR1-KR2
(65]
i Przesiew, [% (m/m)]
Wihasciwosé AC5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
Zawartac¢ lepiszcza,
minimum’ Brmine.0 Brmins.s Brins.6
Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadai¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsteigralnej dla ruchu KR3-KR6
[65]
Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do
16 - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5,6 60 80 - -
2 40 55 35 50
0,125 8 22 8 20
0,063 5 12,0 5 11,0
Zawartd¢ lepiszcza, minimuf Brins. Brmins 42
7 Minimalna zawarté&: lepiszcza jest okiona przy zat@onej g:staici mieszanki mineralnej 2,650 Mgim
Jezeli stosowana mieszanka mineralna may iggstas¢ (pq), to do wyznaczenia minimalnej zawaxb
lepiszcza podanwartcsé nalezy pomnayé przez wspotczynnik?  wedtug rownania:
_ 2,650
Pd
Tablica 8. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warst$eyeralnej, dla ruchu KR1 + KR2 [65]
Warunki
Wiasciwosé zagiszczania Metoda i warunki badania| AC5S AC8S AC11S
wg PN-EN
13108-20 [48]
Zawarta¢ wolnych i
przestrzgni Y C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 [33], Vimin1,0 Vinin1,0 Viin1,0
2x50 uderzé p. 4 Vimax3.0 Vimax3.0 Vimax3.0
Wolne przestrzenie | C.1.2,ubijanie, VFBuinzs VFBuin7s VFBrinzs
wypetnione 2x50 uderzé PN-EN 12697-8 [33], VFBrings VFBrings VFByings




lepiszczem p.5
Zawartag¢ wolnych
przestrzeni C.1.2,ubijanie, _ _
W mieszance 2%50 uderzé PN-EN ][-)2,6597 8 [33], VMAin4 VMAin4 VMAin4
mineralnej
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornd¢ na C.1.1,ubijanie, przeqhowywame W 40°C 2
dziglanie wody’ 2x35 udejrzﬁe jednym cyklem ITSReo ITSReo ITSReo
zamraania,
badanie w 25°C
3 Ujednolicor, procedug badania odporrigi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica9. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstéejeralnej, dla ruchu KR3 + KR4 [65]
Warunki
Wihasciwosé zagiszczania wg Metoda i warunki badania AC8S AC11S
PN-EN
13108-20 [48]
Zawartg¢ wolnych C.1.2,ubijanie, ) : Vin2,0 Viminz,0
przestrzeni 2x50 uderzé PN-EN 12697-8 [33], p. 4 Vinaxe Vimaxe
. . C.1.20, PN-EN 12697-22, metoda B W
S\zgggac na deformacie |\ iowanie, powietrzu, PN-EN 13108-20, \é,\ggm 050 %SA'R 0:50
Pog-P1oc D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] AlRdeklar AlRdeklar
PN-EN 12697-12 [35],
Odporng¢ na dziatanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednyni TR, TR,
wody 2x35 uderze cyklem zamraania, 0 0
badanie w 25°C”
¥ Grubdi¢ plyty: AC8, AC11 40mm.

® Ujednolicor, procedug badania odporrigi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica 10. Wymagane wdeiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstéejeralnej, dla ruchu KR5 + KR6 [65]

Warunki
Wihasciwosé zagzszczania wg Metoda i warunki badania AC8S AC11S
PN-EN
13108-20 [48]
Zawartag¢ wolnych C.1.2,ubijanie, Vmin2,0 Vin2,0
przestrzeni 2x50 uderze PN-EN 12697-8 [33], p. 4 Vinaxe Vinaxe
. . C.1.20, PN-EN 12697-22, metoda B
t?\f\’/gg;}d“ na deformacie |\ oiowanie, powietrzu, PN-EN 13108-20, \F/,\g&::'zo ;’AIQI-DS;ZOSO
Poc-Pioc D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] ekdar ekdar
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornd¢ na dziatanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednyni TR TR
wody 2x35 uderze cyklem zamraania, 0 0
badanie w 25°C”
3 Grubd¢ plyty: AC8, AC11 40mm.
® Ujednolicor, procedug badania odporrigi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltownalezy wytwarza na goaco w otaczarce (zespole maszyn iadza dozowania, podgrzewania i
mieszania sktadnikéw oraz przechowywania gotowejszanki).

Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaliow®taczarkach, w tym tak wstpne, powinno by zautomatyzowane i
zgodne z receptroboca, a uradzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru tentpgraowinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo o
ré6znym uziarnieniu lub pochodzeniu nafjedodawa& odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe naleprzechowywa w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem termostatawan
zapewniajgcym utrzymaniezadanej temperatury z doktadsuig + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbkermagazynowym
(roboczym) nie mze przekracza180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i 70/100 i pelicasfaltu drogowego 45/80-55 i 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinneé sysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka minetalyskata temperater
wiasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatuesnainki mineralnej nie powinnadwyzsza o wecej niz 30°C od najwyszej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podantgblicy 11. W tej tablicy najasza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfejto
dostarczonej na miejsce wbhudowania, a napeg temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfejtbezpdrednio po wytworzeniu w

wytwarni.

Tablica 11. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70
Asfalt 70/100

Wielorodzajowy-35/50
Wielorodzajowy-50/70

od 140 do 180
od 140 do 180
od 155 do 195
od 140 do 180




PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180

Sposéb i czas mieszania sktadnikow mieszanki mimemsfaltowej powinny zapewhiréwnomierne otoczenie kruszywa
lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza gidostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkuwdrni, pod warunkiem skoordynowaniaguizy sola
deklarowanych przydat§oi mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikéw, ydavosci objetosciowe) z zachowaniem brakuzréc w ich
wihasciwosciach.

5.4. Przygotowanie podtga

Podtaze (warstwa wyréwnawcza, warstwaawica lub stara warstwiieralna) pod warstyscieralm z betonu asfaltowego powinno
by¢ na calej powierzchni:
- ustabilizowane i nine,
- czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostalaznego kruszywa,
- wyprofilowane, réwne i bez kolein,
- suche.

Wymagana rowni podtwna jest okrélona w rozporzdzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiéda
drogi publiczne [67]. W wypadku podia z warstwy starej nawierzchni, nieréwoonie powinny przekraczavartaici podanych w tablicy 12.

Tablica 12. Maksymalne nierowém podtaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfadt@pomiar tat 4-metrova lub réwnowana

metody)
Maksymalna nieréwnig
Klasa drogi Element nawierzchni podtaza pod warstw $cieralr
[mm]
A 'S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowezazhnia i
wytaczania 6
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza 8
G Pasy: ruchu, dodatkowe,agzania i wyhczania,
postojowe, jezdniegtznic, utwardzone pobocza
Z, LD Pasy ruchu 9

Jezeli nieréwndci sy wieksze ni dopuszczalne, to nale wyréwna podiaze.

Rzdne wysokéciowe podiaa oraz urzdzer usytuowanych w nawierzchni lup pgraniczajcych powinny by zgodne z
dokumentagj projektows. Z podtaza powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie padimaley usurac.

Nieréwndici podiaza (w tym powierzchriistniejcej warstwyscieralnej) naley wyréwna poprzez frezowanie lub wykonanie
warstwy wyréwnawcze;.

Wykonane w podtau faty z materiatu 0 mniejszej sztywéoo (np. taty z asfaltu lanego w betonie asfaltowyralezy usuryé, a
powstate w ten sposob ubytki wypetmhaterialem o wigciwosciach zblzonych do materiatu podstawowego (np. wypéetmetonem
asfaltowym).

W celu polepszenia pgizenia m¢dzy warstwami technologicznymi nawierzchni powiénzia podtaga powinna by w ocenie
wizualnej chropowata.

Szerokie szczeliny w podifa naley wypemnic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi iwgdPN-EN 14188-1 [60] lub
PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami wedtugmdub aprobat technicznych.

Na podiau wykazujcym zniszczenia w postaci siatkiegkpn zmgczeniowych lub sgkan poprzecznych zalecagsstosowanie
membrany przeciwsganiowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, wags8AMI lub z geosyntetykéw wedtug norm lub aprobat
technicznych.

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki jest zobarany do przeprowadzenia w obegétidnzyniera proby
technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie zg&ilmvtasciwosci wyprodukowanej mieszanki z receptV tym celu nalgy
zaprogramowaotaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowanieszank. Do bada nalezy pobr& mieszank
wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrigi pracy otaczarki oraz prawidtowa sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzwhego
zarobu, z uwagi na mtwa segregaej kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naky zgromadz w silosie lub zatadowana samochéd. Prébki
do bada nalezy pobierd ze skrzyni samochodu zgodnie z metoéreslona w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikéwzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przyspieniem do wykonania warstvégieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykonarmcprobny celemdeislenia
organizacji wytwarzania i ukltadania oraz ustalem@unkéw zagszczania.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem. Powierzchnia odcinka prébnego powinna
wynosit co najmniej 500 K a diugéé co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca imien wzy¢ takich materiatéw oraz spy jakie
zamierza stosowado wykonania warstwycieralnej.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyiera technologii wbudowania i zgggczania oraz
wynikéw z odcinka prébnego.

5.7. Pohczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwala nawierzchni jest uzateione od zapewnienia pmizenia midzy warstwami i ich wspotpracy w
przenoszeniu obgienia nawierzchni ruchem.



Podtaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu ggzenie pajczenia mgdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz
zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wodgzyi warstwami.

Skropienie lepiszczem podim (np. z warstwy wizacej asfaltowej), przed ueniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego
powinno by wykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszgz6,t + 0,3 kg/m, przy czym:
- zaleca si stosowa emulsg modyfikowary polimerem,
- iloé¢ emulsji naléy dobra z uwzgkdnieniem stanu podia oraz porowat®i mieszanki ; j&i mieszanka ma wksz zawarté¢ wolnych

przestrzeni, to naly uzy¢ wieksz ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktdre po zdaiu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podtza naley wykonywa: rownomiernie stosa¢ rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszzzhaltowych.
Dopuszcza siskrapianie ¢czne lang w miejscach trudno daginych (npscieki uliczne) oraz przy ugglzeniach usytuowanych w nawierzchni
lub ja ograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczy przed zabrudzeniem. Skropione pagtmaley wytaczy¢ z ruchu
publicznego przez zmiarorganizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pagt@owinno by skropione 0,5 h przed ukltadaniem warstwy asfaljaweelu
odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowaa na rozktadarce.

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowmazna wbudowywa na podtdu przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach 5.4
Temperatura podi@ pod rozktadanwarstve nie mae by nizsza ni +5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaljgeeavinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.

Mieszank mineralno-asfaltowasfaltows nalezy wbudowywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 13. Tempeasiadtwczenia ma by
nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pzaltdNie dopuszczaeuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfalfquegiczas silnego
wiatru (V > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfalttvzydodatkiem obgajacym temperaturmieszania i wbudowania nale
indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 13. Minimalna temperatura otoczenia na \kg$a 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robét Minimalna temperatura otoczenia [°C]

przed przysipieniem do robot w czasie robot

Warstwascieralna o grub&i > 3 cm 0 +5

+10

Warstwascieralna o grub&i < 3 cm +5

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetdigvarunki podane w tablicy 14.

Tablica 14. Wiéciwosci warstwy AC

Projektowana grutio L . Zawartag¢ wolnych
Typ i wymiar mieszanki | warstwy technologicznej| WSkanik ZagszCzenia | przestrzeni w warstwie
[cm] (%] [%(v/v)]
AC5S, KR1-KR2 2,0+4,0 >98 1,5+4,0
AC8S, KR1-KR2 25+45 >98 1,5+4,0
AC11S, KR1-KR2 3,0+5,0 >98 1,5+4,0
AC8S, KR3-KR6 2,5+4,5 >98 3,0+5,0
AC11S, KR3-KR6 3,0+5,0 >98 3,0+5,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ybudowywana rozktadagkwyposaona w uktad automatycznego sterowania gridbo
warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokumeiiarojektova. W miejscach niedogbnych dla sprgu dopuszcza siwbudowywanie
reczne.

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢aobsi i przy brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny Byrdwnomiernie zagszczone eizkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfaleme naley
stosowa walce drogowe stalowe gtadkie z #iwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbl[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv(np. stwierdzenie o oznakowaniu
materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, ydéat zgodndci, deklaragy zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania
materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materialtéw przeznaczonych do wykonania robéteiéne przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Uwagi og6lne

Badania dziel sie na:
- badania wykonawcy (w ramach wtasnego nadzoru),



- badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawioyyniera).
6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem sprawdzenia, ckpj& materiatow
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych isktadnikéw, lepiszczy i materiatéw do uszczeinigp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, potenia itp.) spetniajwymagania okrdone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywée badania podczas realizacji kontraktu, z njdmip starannécia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywa w protokotach. W razie stwierdzenia uchybie stosunku do wymagekontraktu, ich przyczyny natg niezwtocznie
usuryg.

Wyniki bad& Wykonawcy nalgy przekazywa zleceniodawcy na jegadanie. Irtynier maze zdecydowé&o dokonaniu odbioru na
podstawie badaWykonawcy. W razie zastrzea Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovegjqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-183)[3
- ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

- wykaz ilosci materiatéw lub grubgei wykonanej warstwy,

- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

- pomiar rowndéci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

- pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

- ocena wizualna jednorodée powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jakei wykonania patczeir technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolneashadaniami layniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy fgkmateriatéw budowlanych (mieszanek
mineralno-asfaltowych i ich sktadnikow, lepiszcaypateriatéw do uszczelnietp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy ksfae,
polaczenia itp.) spetniajwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badasm podstaw odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem
bada na miejscu budowy zajmujesdnzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywagic rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w
pore powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj badakontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wylamej z niej warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj bad&ontrolnych

Lp. Rodzaj bada
1 Mieszanka mineralno-asfalto\#a”
11 Uziarnienie
1.2 Zawartdg¢ lepiszcza
1.3 Temperatura ngknienia lepiszcza odzyskanego
14 Gestas¢ i zawartg¢ wolnych przestrzeni prébki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zagszczenid
2.2 Spadki poprzeczne
23 Roéwnai¢
2.4 Grubas¢ lub ilos¢ materiatu
25 Zawartd¢ wolnych przestrzerf?
2.6 Wiasciwosci przeciwpdlizgowe
3 do kadej warstwy i na kade rozpocate 6 000 M nawierzchni jedna prébka; w razie potrzeby licpbabek
maze zosté zwigkszona (np. nawierzchnie drég w terenie zabudowy)
b w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniase jeden z wynikéw badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianegcinka budowy, Wykonawca
ma prawazadat przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydgjwspo6lnie o miejscach pobierania prébek i wyznaitzedcinkéw czsciowych ocenianego odcinka
budowy. Jeeli odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mge by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten
nie powinien by mniejszy ni 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgidniane g wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcink@eaéciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.

6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitraowe % powtdrzeniem badakontrolnych, co do ktérych istnigjizasadnione sipliwosci ze strony layniera lub
Wykonawcy (np. na podstawie wiasnych hgda

Badania arbitraowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktére nie wykonywato badentrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porsigina, na ktérej niekorg§ przemawia wynik badania.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchytki
6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Wihasciwosci materiatéw naliy ocenia na podstawie badgpobranych prébek mieszanki mineralno-asfaltoweg@rwbudowaniem
(wbudowanie oznacza wykonanie warstwy asfaltovwsjjjatkowo dopuszcza sbadania prébek pobranych z wykonanej warstwy tmstej.



6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub& warstwy oraz ilé¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wedtug PN-EN 12697486 ¢raz ilé¢ wbudowanego materiatu na oklana powierzchng
(dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) maglbieg& od projektu o wart&ei podane w tablicy 16.

W wypadku okréania ilasci materiatu na powierzchgi sredniej wartéci grubgci warstwy z reguty naley przyja¢ za podstaw
caly odcinek budowy. ltynier ma prawo sprawdéadcinki czsciowe. Odcinek agciowy powinien zawier&co najmniej jeda dzienr
dzialke robocz. Do odcinka cgiciowego obowizuja te same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmujesiredni arytmetyczn wszystkich pojedynczych oznagzgrubgci warstwy na catym
odcinku budowy lub odcinku egciowym.

Tablica 16. Dopuszczalne odchyiki grdbowarstwy oraz iléci materiatu na okidonej powierzchni, [%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC

A — Srednia z wielu oznachegrubdici oraz ilgici
1. — duzy odcinek budowy, powierzchnia gkisza ni 6000 nf lub
— droga ograniczona krasmikami, powierzchnia veksza n 1000
m? lub <10
— warstwdcieralna, ilé¢ wicksza nk 50 kg/nt

2. — maly odcinek budowy lub

— warstwdcieralna, ilé¢ wicksza nk 50 kg/nt <15

B — Pojedyncze oznaczenie gr&bio <25

3 w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warsbai@ralna jest ukladana z osdeniem, wartéé z wiersza
B odpowiednio obowaizuje; w pierwszym etapie budowy do gérnej warstawigrzchni obowizuje
wartas¢ 25%, a dodcznej grubéci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zag;szczenie wykonanej warstwy, wymmne wskanikiem zagszczenia oraz zawasitia wolnych przestrzeni, nie nae przekroczy
wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 14. Dotyczkaadego pojedynczego oznaczenia danefenaosci.
Okreilenie g:stasci objetosciowej naley wykonywa: wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni
Zawarta¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, niezeaykroczy poza wartéci dopuszczalne kéone w tablicy 14.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni iglbada nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinnydygodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5%.

6.4.2.5. Rown& podhwna i poprzeczna

Pomiary réwnéci podtuznej naley wykonywa: w srodku ka&dego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny réwnéci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drég #gych klas naley stosowé metod pomiaru
umazliwiajaca obliczanie wskanika réwngci IRI. Wartas¢ IR| oblicza s¢ dla odcinkéw o diugiei 50 m. Dopuszczalne wakm wskaznika
IRl wymagane przy odbiorze nawierzchni akoeo w rozporadzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaogi
publiczne [67].

Do oceny réwngci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz gdav i parkingéw nalgy stosowd metod:
z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metagyvnowanej, mierac wysoka¢ prze&witu w potowie dtugdci taty. Pomiar wykonuje si
nie rzadziej ni co 10 m. Wymagana réwgiopodtwzna jest okréona przez wart@ odchylenia réwngci (przewitu), ktére nie mog
przekroczy 6 mm. Przez odchylenie réw§t rozumie s¢ najwicksz odlegtaéé miedzy tat a mierzon powierzchm.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego watovskanika réwndgci IRI warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drég
wyzszych klas nie powinny Bywigcksze nk podane w tablicy 17. Badanie wykonuje siedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni,
prawymsladzie kota.

Tablica 17. Dopuszczalne wasto wskaznika rowndgci podiuznej IRI warstwyscieralnej wymagane przed uptywem okresu gwaranggne

. ) . Wartasci wskanika IR
Klasa drogi Element nawierzchni [mm/m]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkoweae#ania i
A,'S wytaczania <29
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzone poboczal <37
Pasy: ruchu, dodatkowe, agizania i wyhczania, -
G postojowe, jezdnieaEznic, utwardzone pobocza <46

Przed uplywem okresu gwarancyjnego wartdchylenia rowngi podiwnej warstwyicieralnej nawierzchni drog klasy Z i L nie
powinna by wicksza nz 8 mm. Badanie wykonujeeswedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Do oceny réwngci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkigskechnicznych natg stosowé metod; z wykorzystaniem
taty 4-metrowej i klina lub metody réwnovuaej uzyciu faty i klina. Pomiar naley wykonywa w kierunku prostopadtym do osi jezdni, na
kazdym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziejeco 10 m. Wymagana réwkibpoprzeczna jest okdilena w rozporzdzeniu dotyczcym
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiddhogi publiczne [67].

Przed uplywem okresu gwarancyjnego wartdchylenia rown&i poprzecznej warstwcieralnej nawierzchni drég wszystkich
klas technicznych nie powinnadwicksza nk podana w tablicy 18. Badanie wykonuje wiedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.



Tablica 18. Dopuszczalne wastd odchyler rownaici poprzecznej warstwicieralnej wymagane przed uptywem okresu gwaranggne

Wartaici odchylé réwnasci

Klasa drogi Element nawierzchni poprzecznej [mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkoweag#ania i
A,'S wytaczania =6
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza <8
Pasy: ruchu, dodatkowe, agizania i wyhczania,
G . ; ; )
postojowe, jezdnieaEznic, utwardzone pobocza <8
Z, LD Pasy ruchu <9

6.4.2.6. WHaciwosci przeciwpglizgowe

Przy ocenie wiciwosci przeciwpdlizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drég wszych klas powinien kiyokreslony
wspoitczynnik tarcia na mokrej nawierzchni przy caitym palizgu opony testowe;.

Pomiar wykonuje giprzy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, niezieadiz co 50 m na nawierzchni zvw@nej wod w ilosci 0,5
I/m?, a wynik pomiaru powinien yprzeliczany na warté przy 100% pélizgu opony testowej o rozmiarze 185/70 R14. Miatasciwosci
przeciwpdlizgowych jest miarodajny wspétczynnik tarcia. Ze&andajny wspéiczynnik tarcia przyjmujegsidznice wartadsci sredniej Ef1) i
odchylenia standardowego D: ¢ D. Dluga¢ odcinka podlegafego odbiorowi nie powinna bywvigksza nk 1000 m. Liczba pomiaréw na
ocenianym odcinku nie powinnadwnniejsza ni 10. W wypadku odbioru krotkich odcinkéw nawierzghma ktérych nie mana wykona
pomiaréw z pgdkaoscia 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skmwania, niektéreacznice), poszczegbélne wyniki pomiaréw wspétczynnika
tarcia nie powinny by/nizsze nk 0,44, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.

Dopuszczalne warfoi miarodajnego wspétczynnika tarcia nawierzchnmagane w okresie od 4 do 8 tygodni po oddaniu warst
do eksploatacjissokreslone w rozporgdzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].

Jezeli warunki atmosferyczne unieriwiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powinigy¢ on zrealizowany z
najmniejszym mgiwym op&nieniem.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartoniarodajnego wspoétczynnika tarcia nie powinny byniejsze ni podane w tablicy
19. W wypadku badana krétkich odcinkach nawierzchni, rondach luldozdach do skrzpwan poszczegélne wyniki pomiaréw
wspotczynnika tarcia nie powinny éyizsze nk 0,44, przy pedkasci pomiarowej 30 km/h.

Tablica 19. Dopuszczalne wastd miarodajnego wspoétczynnika tarcia wymagane prggghwvem okresu gwarancyjnego

Miarodajny wspofczynnik tarcia
. . . przy prdkaosci zablokowanej opony|
Klasa drogi Element nawierzchni wzgledem nawierzchni
60 km/h 90 km/h
Pasy ruchu - >0,37
A'S — — - -
’ Pasy: wiczania i czania, jezdniegkznic
Y Wi wyh j et > 0.44 i
GP, G, Z Pasy: ruchu, dodatkowe, utwardzone pobocza ~0.36 i

6.4.2.7. Pozostate wdeiwosci warstwy asfaltowej

Szeroké¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmzHlaj jezdni, nie mze sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

Rzdne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m npadtuznej i krawedziach, powinny b§ zgodne z
dokumentagj projektowg z dopuszczalptolerancy  + 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanpdmiaréw nie mge przekracza
przedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 re,powinno réni¢ si¢ od dokumentacji projektowej o + 5 cm.

Ztacza podtane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinnyidyvne i zwiazane, wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi drogi. Przylegeg warstwy powinny byw jednym poziomie.

Wyglad zewrgtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniertigdnorodny, bez sfian, deformacji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QNymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwgieralnej z betonu asfaltowego (AC).
8. ODBIOR ROBOT

QOgolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0®,Wymagania ogéine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektowa, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 dalgiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”jki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



— oznakowanie robdét,

— oczyszczenie i skropienie podig

— dostarczenie materiatow i sgta,

— opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wykonanie préby technologicznej i odcinka prébnego,

- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgp$port na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltove krawedzi urzadzer obcych i krawznikéw,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

— obcicie kravedzi i posmarowanie lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaroéw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t olilenych niniejsa OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktorea potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespiprzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po
wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysce, ktére g niezizdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczanerabét tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Szczegoétowe specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00

10.2. Normy

Wymagania ogélne

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-ENazane z badaniami materiatéw wystijacych w niniejszej OST)

2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczanviartdci chlorkdw, dwutlenku
wegla i alkalibw w cemencie
3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane —¢§&z2: Metody bada
4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych $glavosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego
5. PN-EN933-1 Badania geometrycznychdeiaosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania
6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznychdeiaosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
za pomog wskaznika ptaskéci
7. PN-EN933-4 Badania geometrycznychdeiaosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztaftu
8. PN-EN933-5 Badania geometrycznychégstaosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku pazeszenia lub
tamania kruszyw grubych
9. PN-EN933-6 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Czs¢ 6: Ocena
wihasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa
10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznychsedaosci kruszyw — Ocena zawag
drobnych czstek — Badania bkitem metylenowym
11. PN-EN 933-10 Badania geometrycznychseitatosci kruszyw — Czgs¢ 10: Ocena
zawartdci drobnych czstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w
strumieniu powietrza)
12.  PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizyczny&gciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporsoi na rozdrabnianie
13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznytgciwosci kruszyw — Oznaczanie
gestasci nasypowej i jamisti
14. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizyczny&gciwosci kruszyw — Czgsé 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszagonego wypetiacza
15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizyczny&gciwosci kruszyw — Czsé 5:
Oznaczanie zawaroi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznygciwosci kruszyw —Czs¢ 6:
Oznaczanie gptasci ziaren i nasikliwosci
17. PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizyczny&gciwosci kruszyw — Czgsé 7:
Oznaczanie gstasci wypetniacza — Metoda piknometryczna
18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizyczny&gciwosci kruszyw — Czsé 8:
Oznaczanie polerowalio kamienia
19. PN-EN 1367-1 Badania wtzwosci cieplnych i odpornéri kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — & 1: Oznaczanie mrozoodpoKtd
20. PN-EN 1367-3 Badania vetawosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — &% 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metadgotowania
21. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreate penetraciji igt
22. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczaeiaperatury meknienia —
Metoda Piefcien i Kula
23. PN-EN 1428 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaczaaiwartéci wody w emulsjach
asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej
24. PN-EN 1429 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozaade pozostakzi na sicie emulsji



25.

27.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41,
42,
43
44,

45,

46.

47.

49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.
58.

59.

60.

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1
PN-EN 12607-1
i

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846
PN-EN 12847
PN-EN 12850
PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1

PN-EN 13108-20

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703
PN-EN 13808

PN-EN 14023

PN-EN 14188-1

asfaltowych oraz trwakzi podczas magazynowania meigmbzostatéci na
sicie

Badania chemicznychdetavosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznychdetavosci kruszyw — Cz$¢ 4: Oznaczanie
podatndéci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowyattdniatanie
wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wyraa@ dla asfaltéw drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzeatie rozpuszczaldoi

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzeate temperatury tamlivioi Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe — @ezanie zawartei parafiny — Czs¢ 1:
Metoda destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdaima twardnienie pod
wptywem ciepta i powietrza — €& 1: Metoda RTFOT
Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe -tddg bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 6: Oznaczaniegtaici objetosciowej
metody hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe -tddg bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 8: Oznaczanie zawada wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe etddy bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 11: Okrglenie powazania pomgdzy
kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe etddy bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 12: Okrglanie wraliwosci na wod

Mieszanki mineralno-asfaltowe etddy bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe etddy bada mieszanek mineralno-
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asfaltowych na gaco — Czs¢ 36: Oznaczanie gruba nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zaaie czasu wyptywu emulsji
asfaltowych lepk&ciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zaaie sedymentaciji emuls;ji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzaaie wartéci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznypbwierzchniowych utrwate
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienach
przeznaczonych do ruchu
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Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Agsspecyfikacji asfaltow
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PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI



1. WSTEP
1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacjihtecznej (SST) s wymagania dotyeze wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem przepustéw pod zjazdami vazki z przebudowdrogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi mieka przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem przepustéw rurowych
pod zjazdami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamétej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeprowadzenia wody matych ciekéw
wodnych pod nasypami zjazdéw.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych liddbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizof przepust na wlocie i wylocie i podtrzyneg nasyp zjazdu.

1.4.4.Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogépie1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepust typowych prefabrykowanych rur PVC, efych niniejsa SST, g:
- prefabrykaty rurowe,
- kruszywo do betonu,
- cement,
- woda,
- mieszanka pod faundamentowy,
- drewno na deskowanie,
- materialy izolacyjne,
- zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztatt i wymiary prefabrykatéw powinny bygodne z dokumentacprojektows i SST. Odchytki wymiaréw prefabrykatéw
powinny odpowiad&PN-B-02356 [1].

Powierzchnie elementéw powinnydgtadkie, bez gkniec i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako pozostatt po pcherzykach
powietrza i wodzie, ktérych gbokas¢ nie przekracza 5 mm.

Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z PVC, klasy S, o sztywsebobwodowej min. 8 kN..

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbyve na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym pauito

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elemenidwskukcji przepustow powinny spetdisymagania PN-B-06712 [5].
Kruszywa nalgy skladowa& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniemmngmi
asortymentami lub jego frakcjami. Pogéosktadowiska powinno iByréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementéwstkakcji przepustéw powinien spetdimymagania PN-B-19701 [7].
Nalezy stosowd cement portlandzki zwykly (bez dodatkéw) klasyx@¢ betonu klasy B-30 i klasy 32,5 do betonu kRs35.
Cement naley przechowywa zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda

Woda powinna by ,odmiany 1" zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [9]eZBBbada laboratoryjnych mzna stosowa
wodochgowa wock pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszankado wykonania tawy fundamentowej powinna spetnigmagania PN-B-06712 [5].



2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywaniarimsvychscianek czotowych przepustéw powinno spednigymagania
PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].

2.9. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustéwécianek czotowych mima stosowé
emuls kationowa, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
roztwér asfaltowy do gruntowania wg PN-B-2462R
lepik asfaltowy na gaco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
papg asfaltova wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub apiaty technicznej,
wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzdo@viadczalnie i posiadage aprobagtechnicznm - za zgod Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa
Stosowana zaprawa cementowa powinnarhgrki nie nkszej nz M 12 i spetnia wymagania PN-B-14501 [6].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogélne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustéw pod zjazdami powinienkawg sig mozliwoscia korzystania z
_hastpujacego spratu:
koparek,
betoniarek,
dozownikéw wagowych do cementu,
sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zegyczarki ptytowe.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganidray pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Transport materiatéw do budowy przepustéw pod gazricpodano w SST D-03.01.01 ,Przepusty pod kedmogi”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00DQMymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowizany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
odwodnienia,
czasowego przetenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rewna ktérym bdzie wykonywany przepust,
wytyczenia osi przepustu i kreszi wykopu,
innych rob6t podanych w dokumentacji projekepi SST.

5.3. Wykop

Sposéb wykonywania robét ziemnych pod fundaménignek czotowych i taw fundamentow powinien by dostosowany do
wielkosci przepustu, gbokasci wykopu, uksztalttowania terenu i rodzaju gruntu.
Wykop naley wykonywa w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana byto przysipi¢ do wykonywania przepustu.

5.4. tawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinnabwykonana zgodnie z dokumentapjojektovs i SST.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczdatea fundamentowa nie by wykonana:

z kruszywa naturalnego stabilizowanego meicizaie, zgodnie z wymaganiami SST D-04.04.01 ,Podbwedavkruszywa naturalnego

stabilizowanego mechanicznie”,
"z gruntu stabilizowanego cementem=R5 MPa wedtug normy PN-S-96012 [13].

Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pu=tdw wynosz

dla wymiaréw w planie +5cm,

dla rzdnych wierzchu fawy+ 2 cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatow rurowych

Uktadanie rur betonowych lubelbetowych naley wykona& wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur nalg wypeini zaprawa
cementow wg pkt 2.10 i uszczeldimaterialem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przegiiera.

5.6.Scianki czotowe

Deskowanigcianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokrafeay wykona wg PN-B-06251 [3].
Betonowanie naly wykonywa wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnahye mniejsza i B-30.
Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasypamijd, sic pod ziema, naley zagruntowd przez:

dwukrotne smarowanie betonu emulsitionows w przypadku powierzchni wilgotnych,



smarowanie roztworem asfaltowym w przypad&wigrzchni suchych,
lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypk; (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) rgleuklad& jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami o jednakowej
grubdci z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotrig zasypki w czasie zagzczania powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej wg
normalnej préby Proctora, metptwg PN-B-04481 [2] z tolerangj-20%, +10%.

Wskanik zag:szczenia poszczegdlinych warstw powinied byodny z dokumentacprojektovs i SST.

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow
Umocnienie wlotéw i wylotéw naly wykona zgodnie z dokumentacprojektova i SST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.
W zaleznosci od materiatu #ytego do umocnienia, wykonanie rob6t powinné kgodne z SST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp,
rowow i sciekow”.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lplt’'6.
6.2. Kontrola jakosci wykonywanych rob6t
Kontrolg jakosci robét naléy wykona: zgodnie z SST D-03.01.01 ,Przepusty pod kardrogi” pkt 6, oraz SST.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00MQ/ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanego przepustu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \wiypbzytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
dostarczenie materiatéw,
wykonanie taw fundamentowych,
wykonanie deskowania i rozebranie,
monta konstrukcji przepustu,
betonowanie konstrukcji fundamenticianki czotowej,
wykonanie izolacji,
wykonanie zasypki i zagzczenie,
umocnienie wlotéw i wylotéw,
uporadkowanie terenu,
przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wgmwa elementéw budowlanych z
betonu
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prélggkintu
3. PN-B-06251 Roboty betonowgelbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunki wy&nia i ochrony wsrodowisku agresywnych wod
gruntowych
5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtiku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
9. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do hétwoi zapraw
10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniacosstvany na gaco
11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartadglaste
12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przezewiez
13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i mbespodtae z gruntu stabilizowanego cementem.

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechomrye



15.
16.
17.
18.

BN-79/6751-01
BN-88/6751-03
BN-68/6753-04
BN-74/9191-01

Materialy do izolacji przeciigotnosciowej. Papa asfaltowa nastaie aluminiowej

Papa asfaltowa na welonie kistoszklanych

Asfaltowe emulsje kationowezinlacji przeciwwilgotnéciowych

Urrdzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betontwycelbetowych. Wymagania i
badania przy odbiorze



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST) swymagania dotyce wykonania i odbioru robét zazianych z napraav
poboczy gruntowych w zwzku z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowast jako dokument przetargowy i kontraktowy przyecaniu i realizacji roboét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awmanych zwykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy
gruntowych, w zakresie:
a) $cinania zawyonych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasii pojazdu, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, &foa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchnikewana z gruntu odpowiednio wyréwnanego i
uksztattowanego w profilu poprzecznym i padtym oraz zagszczonego.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania einipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.3. Odkiad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odigieiz) gruntu pozyskanego w czasinania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich
uzupetnienia.

1.4.4. wskanik zagsszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okétena wg wzoru:
Is = pd / pds

gdzie: Pa - GStas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/m3)
pas - maksymalna gstos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgofob optymalnej, okrédona w normalnej prébce Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1], staca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnéeny BN-77/8931-12 [6].

1.4.5. wskanik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okélena wg wzoru:
U = dso/ dio

gdzie: @o - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
do - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeigmym gruntem poprawiagym sktad granulometryczny i wieiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7. Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w SST D-M-00.00.00
~Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogofrie™1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puda SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow stosowane na uzupetnieniapoczy

2.2.1.2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mpgy¢ stosowane:
- rozdrobnione skaly,
- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- zuzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i inneizle metalurgiczne ze starych hald (nierozpadowepmivaiarniste lub gruboziarniste po uprzednim
rozdrobnieniu oraz zbadanize nie zawieraj zadnych elementéw szkodliwych dieodowiska naturalnego. Zaleca; stosowaniewuzli, ktérych okres
sktadowania wynosi co najmniej 2 lata.

2.2.2. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetiania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskoreammwym sktadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. ywa
uziarnienia mieszanki powinna posiadeiarnienie cigte i leze¢ w obszarze okgonym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej rréeski gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwose Wymagania
1 | Zawartg¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10
2 | Zawartg¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 708%0
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od12® 2
4 | Zawartdc¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiagito-piaskowej

2.2.3. Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniastadrowa powinna mié ramowy sklad uziarnienia wg tablicy 2, a jej krawziarnienia powinna posiada
uziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy sktad uziarnienia optymalnejsréki gliniastazwirowej

Wymiary oczek kwadratowych Przechodzi przez sito, %
sit (mm) na warstwdoln na warstw goérm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiagitozwirowej



2.2.4. Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadowymi
Do uzupetnienia poboczy mea réwnie stosowa mieszank gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; ab®; od 0 do 12; od 0 do 16 mm),
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakezeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.mm

2.2.5. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetienia poboczy moa stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.
2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materialy wyszczegolnione w pktach od 2.2.1 do.£2.gowinny mi€ odpowiednio zrégnicowane frakcje, a ich wskaik réznoziarnistdci
powinien spetni@warunek wyraony wzorem:
U=0s/do=5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przydstmoateriatlu Wykonawca powinien sprawélnia odcinku prébnym i uzyskagod; Inzyniera
na zastosowanie tego materiatu.

2.4. Woda
Nalezy stosowa wodg odpowiadaica wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badaboratoryjnych mezna stosowé pitna wodg wodochgows.
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaga mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewszinego spulchnienia gruntéw,
- réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegogazy,
- $cinarek poboczy,
- fadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguuy
- walcéw statycznych gtadkich i ogumionych wielokofamh lub walcow wibracyjnych do 5 ton,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wogwyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego rozpryskiia wody oraz w pompy do napetniania
zbiornikéw wod,

- szczotek mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganéray pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowosnedki transportowe (np. samochody skrzyniowe, sdradg samowytadowcze lubaginiki z
przyczepami). Preferujecsstosowanigrodkoéw transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

QOgolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-000QNymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogélne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsizybkie odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. \Wevzna kravedz
pobocza i zewetrzna krawedz jezdni powinny stanowi jedra lini¢, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinigé Wickszy od spadku
poprzecznego jezdni, np. 0 2%. Pochylenie patdypoboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem podiym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nieréwne, z guiloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi nie tylkkgzyenie dla ruchu, lecz
réwniez przyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a plaek widciwego odplywu wody - nawadnia korpus drogowy i ighnngnosé¢
konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez payazv zwiazku z czym ich nénos¢ powinna umaliwiaé
przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy stajeggdonieczny ju przy ich zanieniu wigkszym od 5 cm i zawaeniu powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca jest zobarany, w zalenosci od charakteru wykonywanej naprawy, dok&na
a) usunicia z naprawianych powierzchni zanieczys#ctakich jak gadzie, kamienie, ficie z drzew, skoszenia trawy i chwastéw, a w ragikonywania
scinki poboczy, réwnig pachotkéw hdz innych elementéw, ktérych usgnie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiecastwa ruchu drogowego.
Usunkcie pachotkéw, stupkéw kilometrowych, hektometrowytp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni zylmerem,
b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kraazi korony drogi,



¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkuiestdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie rowkdhwadniagcych,
d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darningrzypadkach nieziinych przy wykonywanidcinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy nalgdkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupelnianiu dla dobregmzamia warstw,

f)  spryskania woa powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zgzén w poboczach Wykonawca wykona rgmtjace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy ngbakas¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w paglqu konieczngci) dokona
nawilgocenia gruntu podia.,
b) wypemi ubytek gruntem oraz dokona jego gagzenia wibratorami pltytowymizalo uzyskania wskaika zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12
[6], co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PO&831 [1],
c) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzeczngodnego ze spadkiem istnieggo pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powiniezyé jeden z materialtdw wyszczegélnionych w pkcie 2yty grunt do naprawy powinien posiada
wilgotnos¢ optymalra i by¢ zaakceptowany przezdyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przysipieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawgkona czynnéci okreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupetienie poboczy Wykonawcayje gruntéw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2Zgaginionych z laynierem. Wywany grunt powinien
posiada optymalry wilgotnosé.

Grunt powinien b§ réwnomiernie rozktadany na catej szeréiopobocza oraz profilowany do wymaganego spadkurzszznego za pomac
rowniarek.

Zagzszczenie gruntu o optymalnej wilgoteo powinno by dokonywane za pomaavalcéw, ktorych rodzaj Wykonawca uzgodni zynierem.
Zagzszczenie gruntu nalg prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinnadyéwna, posiada
jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze spadkienz@aan oraz nie posiadasladow ko6t od walcéw. Wskanik zag:szczenia uzupetnionych poboczy
powinien by zgodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawy:onych poboczy

Przed przyspieniem dascinania poboczy Wykonawca wykona czykciokreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikaciji.

Wykonawca wykondcinanie poboczy za pomgécinarek poboczy lub réwniarek (mma wy¢ tez innych maszyn, jak np. koparek fregeych,
tadowarek, spycharek).

Samojezda scinarka poboczy prag nalezy wykona nastpujaco:

- maszyna kompleksowszina pobocze (frezeglimakowym), taduje urobek przegmikiem t&mowym nasrodek transportowy i oczyszcza nawierzehni
szczotl, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumioiyb wibracyjnym.
Samojezda lub doczepa réwniarka, najczsciej scinanie pobocza nmima wykong nastpujaco:

- przy pierwszym przégiu rowniarki, praw strory drogi, z lemieszem ustawionym ukige, nastpuje odktadanie urobku wzdhkrawedzi jezdni,
- urobek zostaje zebrany tadowarkatadowany na samowytadowcapdek transportu i wywieziony poza ghrrobét,

- przy drugim przejciu réwniarki nasgpuje rozplantowanie pozosté& gruntu po pracy tadowarki,

- pobocze zagszcza sj walcem (jak pdcigciu pobocza&cinarka),

- jezdnk oczyszcza giszczotly mechanicza, np. zawieszanna cagniku.

- W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prag sprztu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach drggowbarierach ochronnych, nie
usunitych na czas robét pachotkach itp.), wszystkie deotoboty, zwizane z&cinaniem poboczy - nalg wykon& recznie.

Przy niewielkim zakresie rob6t, poboczezmascinat recznie, stosujc do tego celu oskardy i topaty. W ogsdch od 5 do 10 m nadg wykona
bruzdy, nadajc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpdmego szablonu i libelli. Odcinki poboczaguzy bruzdami mena scinat ,na oko”.
Krawedz pobocza i skarpy natg przycia¢ do linii wedtug wycagnictego sznura.

Przyscinaniu poboczy naky sprawdza ich rowndg¢ oraz wykona ich zagszczenie do wymaganego wshika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy
zagzszczeniu grunt powinien mievilgotnos¢ optymalr.

Nadmiar gruntu uzyskanego genania poboczy naky odwiez¢ poza torowisko drogowealtlz wykorzysta do pokrycia ubytkéw w skarpach lub
poboczach (np. na wkszych spadkach). demateriat uzyskany zéciecia poboczy mze zawierd srodki chemiczne do zwalczantiskosci zimowej oraz
zanieczyszczone pyly z jezdni, wéwczas powiniefgtychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wiasnyngadzonym zgodnie z warunkami wydanymi przezistave wladze ochrongrodowiska,

- w zagtbieniach terenu pofnych na niegytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli zadracé swoje szkodliwe wisciwosci w sposéb nie
zagraajacy srodowisku.
Spos6b i miejsce wywozu materiatu, uzyskaneg&zenia poboczy, powinny byokrelone w SST i zaakceptowane przezyimiera.

5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach
Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sydy:

- istnieje dorana potrzeba usuggia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapadmia splywania wody wzdiudrogi, na pograniczu jezdni i
zawyzonego pobocza,
- nie przewiduje siw najblizszym czasie catkowitdginki zawyonego pobocza.
Rowki odptywowe wykonuje giw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny sptyw wody z jezdni, gtopadle lub ukanie do krawdzi

nawierzchni. Przekréj poprzeczny rowka powinierg jkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno niieochylenie podtne, co najmniej 1%. Rowki
wykonuje st recznie przy ayciu oskardéw i topat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu robét okéonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zotagany do usurkia gruntu ze skarp, §i w trakcie robét grunt
zostat tam przesugty oraz do ustawienia, usghych na czas rob6t, pachotkéw lub innych elementdajdujicych sé na poboczu przed rozpaciem roboét.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélpl’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia badgruntéw proponowanych dozycia na uzupetnienia
poboczy oraz opracowania sktadu mieszanki optymalmeyskanie akceptacji #tyniera.

6.3. Castotliwosé i zakres badai i pomiaréw

W czasie robét Wykonawca jest zobawany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaiedziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razeshnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uni@eych iscinanych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rezg00 m,

- pomiaréw rownéci podhwznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrova.
Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezmby mniejszy od 4% i vekszy od 7%,
- dla pomiaréw réwngci podhiznej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekroczg§ 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

QOgolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00MMNVymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow wykonanych robét na poboczach jet(metr kwadratowy) wykonanych robét.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0®Vymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagirojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jgli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wymikizytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

QOgolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rirobét przy naprawie poboczy obejmuje:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:

- oznakowanie robét,

- przygotowanie podiam,

- dowdz gruntu,

- rozlozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,

- zag:szczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,

- roboty wykaiczeniowe,
b) przyscinaniu poboczy:

- oznakowanie robét,

- przygotowanie podia,

- wykonaniescinki poboczy,

- odwdz nadmiaru gruntu,

- zagszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prdaektu

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni drogowycHwir i mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rate do nawierzchni drogowych; Piasek

4 PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywa czte. Kruszywa zuzla wielkopiecowego kawatkowego



6.

PN-B-32250:1988
BN-77/8931-12

Materialy budowlane. Woda do h&oi zapraw
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 06.04.01

ROWY

(W przypadku robét remontowych i utrzymaniowych)



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjntécznej (SST) $wymagania dotyee wykonania i odbioru robét zygianych z
remontowaniem i utrzymaniem rowow w z#ku z przebudownawierzchni drogi gminnej nr 675945P w m. Stobno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanalesdokument przetargowy i kontraktowy przy zeiu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t asanych z oczyszczaniem, pelgianiem oraz profilowaniem dna i
skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - réw zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wodk poza pas drogowy.

1.4.4.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-00.00.00
~Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyaeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogére 1.5.
2. MATERIALY
Materialy nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” ikt
3.2. Sprzt do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazaig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— koparek podsbiernych,
- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiare” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu robét okénych w niniejszej SST, nioa korzysté z dowolnychsrodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
QOczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiego przez wog $cieciu trawy i krzakéw w olgbie rowu.
5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafg uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN236d [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakazndca pozioméw dna i
nizszej kravedzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyokisglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylesi@rpy wewstrznej 1:3, nachylenie skarpy zeyirznej od 1:3 do 1:10,
giebokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne wyoksmglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m,
nachylenie skarpy wewirznej 1.3, a skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej
krawedzi gérnej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szetgskina co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51db, 1:3, gtbokas¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten
powinien by oddalony co najmniej o 3,0 m od krgdei skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwdrtyaco najmniej o 5,0 m w pozostatych
przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m,gfokas¢ minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zataraah trasy
tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patlyirowu powinien wynosgi0,2%; w wyatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzajh 200 m -

0,1%.

Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&0%,



- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagizzgo z remontowanych rowéw i skarp rglevywiezé poza obgb pasa drogowego i rozplantoéva miejscu
zaakceptowanym przezAyniera.
Sposéb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazanianiyiera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbvie 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczeg6lnienie Minimalna eztotliwa$¢ pomiaréw
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i glebokas¢ rowu 1raznal100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtiane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i glebokas¢ rowu

Szerokdc¢ i glebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektowy z toleranci £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdzé szablonem. Pr&eit migdzy skarp a szablonem nie powinien przekrac3am.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00®0Nymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektowa, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytyev

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
- $ciecie trawy i krzakéw,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog



