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WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamhnicznej (SST)gswymagania ogéine dotysze wykonania i odbioru robot
drogowych zwizanych z przebudawdrogi gminnej dojazdowej w Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zlgicei realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuwymagania ogélne, wspélne dla robét ehpgh specyfikacjami

technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow rolétezy je rozumié i stosowé w powizaniu z nkej wymienionymi specyfikacjami
technicznymi :

1.3.1.Przygotowanie terenu pod budgw grupa robét wg CPV : 45.10.00.00-8

- klasa rob6t wg CPV : 45.11.00.00-1 Roboty w zalerésirzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; robatgmne
- kategoria robét wg CPV : 45.11.00.00-8 Roboty wreale burzenia, roboty ziemne
- kod CPV : 45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygetoia terenu pod budaw roboty ziemne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysgtiowych
D.02.01.01 Wykonanie wykopow

1.3.2.Wznoszenie kompletnych obiektéw budowlanych lub éabéci oraz roboty w zakresie dgnierii ladowej i wodnej — grupa robo6t
wedtug CPV : 45.20.00.00-9

- klasa rob6t wg CPV : 45.23.00.00-8 Roboty budowlamezakresie budowy ruragidw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnistlék wyréwnywanie terenu

- kategoria robét wg CPV : 45.23.30.00-9 Roboty w reale konstruowania, fundamentowania oraz wykonyavan
nawierzchni autostrad, drég

- kod CPV : 45.23.31.23-7 Roboty w zakresie drog pgtirych

D.04.01.01.11 Profilowanie i zagzczanie dna koryta

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kokstyjmych nawierzchni
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.04.04.04a Podbudowa z gruzu ceglano-betonowego

D.05.02.01 Nawierzchnia tluczniowa (pobocza)

D.05.03.05a Nawierzchnia bitumiczna warstwegeralna

D.06.03.02 Naprawa poboczy

1.3.3. Roboty w zakresie instalacji budowlanych — grugadtavediug CPV : 45.30.00.00-0 — nie wymija

1.3.4. Roboty wykaiczeniowe w zakresie obiektow budowlanych — grufmtevediug CPV : 45.40.00.00-1 — nie wymija.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porgj okreélenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niediacy budynkiem, stanowty cala¢é techniczno-aytkowa (droga) albo jego g#é
stanowaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (olbbietostowy, korpus ziemny, qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrawszelkimi uragdzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronawpatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania zdarge okoliczngci
zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokwagych odbioréw roboét, przekazywania poledennej korespondenciji
technicznej pomdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dany&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o ktérej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowi@itha za nadzorowanie robét i administrowanie kaddem.

1.4.6. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziehcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchvaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utzenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami, stiaacy do
wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych robét w formie wyli¢geszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksjzce
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaydgafo, niezbdne do przeprowadzenia
wszelkich bad&i préb zwhzanych z ocenjakasci materiatéw oraz robot.



1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektows i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzstych do przejmowania i rozkladania opeh od ruchu na podie gruntowe i

zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferypam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga st migdzy warstwy $cieralm a podbudow, zapewniagca lepsze rozi@nie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sjea do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shica do przenoszenia obzén od ruchu na podie. Podbudowa me skladé sic z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasi¢ z jednej
lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢@z podbudowy spetiaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemastek podiaa. Maze zawiera warstw mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami daiatmrozu.

h) Warstwa odcinaica - warstwa stosowana w celu uniefivaenia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchaade)
powyzej.

i)  Warstwa odgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedagtaj sk do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu nowgego.

1.4.17. Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowysaley pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.18. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa patéezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu unalbwienia
przejcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.19. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezziyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydggdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.21. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub calkowita modernizacja/przelnad
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapreekroju podtianym) istniegjcego padczenia.

1.4.22. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary
obiektu kzdacego przedmiotem robét.

1.4.23. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.25. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ickdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsgaignione w kontrakcie
jako tworzce czs$¢ terenu budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieamtwo wszelkich czynnigi na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagjprojektows, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekitodea komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlakogzt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpadanym w szczegotowych
warunkach umowy, uwzgliniagcym podziat na dokumentagprojektovy:
- Zamawiagcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektow dokumentag wykonawcz
(techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kadwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane Wykonawcy przezytiera/Kierownika projektu
stanowi czg$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwie kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
LKontraktowych warunkach ogélnych” (,O0goéIinych wakath umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywdé bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weimi
natychmiast powiadordilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbisosci, wymiary podane na fihie $ wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wart@i docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli mugszwykazywa zgodndé¢ z okrélonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ragyzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty niedd w peini zgodne z dokumentacprojektowy lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoaa
ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pntchem”)

rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreésvania realizaciji
kontraktu, & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zay@zapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eob6t w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powinien¢bga bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu drgaji ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewguay ten sposéb bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestrtiwodzowne ze
wzgledéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoga@em w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemv miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji kontraktu z/ado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robo6t.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczae, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnalty i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgria innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddii wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazdéw i maszyn pracigych przy realizacji robét, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzymerem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogaem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemv miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovg.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dmte ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcactzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanig;sio przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie
i wokét terenu budowy orazellzie unik& uszkodzé lub uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyni@ch z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniannfch przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegéiny wzad na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopémgdiojazdowych,

2) srodki ostranasci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoweapyasprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢l skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed dgstm osoéb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadzdacych wigcicielami tych urgdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewniselae oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urazdzer w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezepwzasow dla wszelkiego rodzaju rob6t, ktére majyc
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzei podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera/Kierownika projektu i
whadze lokalne o zamiarze rozpgcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane witadzaz tzdzie z nimi wspoétpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizakwa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jereli teren budowy przylega do terenéw z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenbudawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palny Wykonawa a
wiascicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wlaska i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irtynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w weaahkimowy.



1.5.8.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy transpamateriatow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszalléelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wkadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie dgizie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly usgté z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie ¢ula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i
Wykonawca bhdzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgo@dngoleceniami liayniera/Kierownika
projektu.

1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawaglhie przestrzegaprzepiséw dotyczych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetnaiajch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi odpowiedna odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieargwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ®
uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10.0Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robét od daty rozpecia do
daty wydania potwierdzenia zalezenia rob6t przez #yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweqmmo by prowadzone w taki sposoéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgim stanie przez caly czas, do momentu odbioruezstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu powinien
rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zarmzenia wydane przez wtadze centralne i miejscovez anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéreagsw jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dglzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszekioymaga
prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgti, materiatéw lub urmzer uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposobagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obecizenia i wydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonegjgar Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.12.Ré6wnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimap materiaty, sprt i
inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy pgeme normy i przepisyas
paistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevda@jrowny
lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przediaone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkauvgystaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczdnydo robot,
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotyseze proponowanegeérddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak rownie odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegita w sposéb
ciggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow zeddet
miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacy zawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie metgdwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc aktualne decyzje o eksploataciji,
organow administracji gstwowej i samorzdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych zezrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydabymateriatow, dzieawy i inne jakie okz si¢ potrzebne w zvazku z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopéw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych drla formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazamyctokumentach
umowy teda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadzi zadnych wykopéw w olsbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to piserarzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.



Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obguijacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w miejscu
wskazanym przez #yniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych robét, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychariatow zostanie odpowiednio przewddimwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeoaamykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigajazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyk@anych
robotach, Wykonawca powiadomiziniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naien 3 tygodnie przedayciem tego materiatu,
albo w okresie ditszym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadeymaganych przez #yniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imastedo czasu gdydula one uyte do roboét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkaos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatopdabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych przez Wykonaweaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoiti
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probatamatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich égiavosci. Wyniki tych
kontroli bedg stanowé podstaw do akceptaciji ok&onej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione naspujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw wskza
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie natmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spymi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu nhkoja
wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien liyzgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizaciji robdt, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkrgmi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzimiera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wlasndécia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotogm do
pracy. Powinien byzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzagcych dopuszczenie sptm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidujazliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdrwzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptaciji liyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jako
wykonywanych rob6t i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewéijrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgymi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach #yniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdysbspetnié wymagania dotycgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw naidnnych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraiestanu pierwotnegazytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenovyd

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigaidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji roy@tacowanym
przez Wykonawe oraz poleceniami lryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodyonywania robét.



Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysodm wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i xdnymi okrdélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsunéte przez Wykonawgna wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy sanipi przez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy o
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Imryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolét kkda oparte na
wymaganiach ok&onych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowen SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji ltynier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bad& materiatéw i roboét, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkciji i przy badaniach materiatéw,sdadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsaie na rozwzamn
kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytpdmiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakasé rob6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdgci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni syskamitroli,
wihaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrotiyinier/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialow oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiokuinentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreSlone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam oldlene, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlfirgest konieczny, aby zapewhiwykonanie roboét
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia i sprg badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglailymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietgnigciach
dotyczcych uradzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungbod badawczych. Zgli niedocagniccia te
beda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét
badanych materiatéw i dogei je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem badateriatbw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania pratygdatych na zasadzige wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodohigtwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo bada wykonywanych przez liyniera/Kierownik projektu éda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposéb zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére budz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiahubadania, Wykonawca przedstawi nénpe ich wyniki do akceptacji ktyniera/
Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@ami bada jak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalon

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lgyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviatv miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,¢dzie ocenié zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawjirikow wiasnych badakontrolnych
jak i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialéw i prowadégibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to trynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i rob6t z dokumentacprojektovg i SST. Ma@e réwnie: zlecic, sam lub poprzez



Wykonawe;, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
- Polsky Normg lub
- aproba4 technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeéeli nie g objcte certyfikacy
okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeistywymagane przez SST, ida partia dostarczona do robdidhie
posiadé te dokumenty, okiajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeda dostarczone przez Wykonaginzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spehaiaych wymaga bedg odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy da@da okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatnea prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehbla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska Aowego. Zapisy ¢Hla czytelne, dokonane trwattechnilk, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdmida oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone dat
podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaoj@k i harmonograméw robdét,

- terminy rozpoczcia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lizyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanik&jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw rgbo

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub wymaganiom szczegdinym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodng¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotycgce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z pudmn, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydabprzediaone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowaniasi

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigjlub
zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie $trojektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadzg s sposéb aiglty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jadad materiatdw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badaWykonawcy keda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakéci. Dokumenty te
stanowi zahczniki do odbioru rob6t. Winny iyudostpnione na kade zyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.



(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢1la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawgedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovg i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem.

Wyniki obmiaru kda wpisane do ksizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zviealn
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie ok&onym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavidnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtgici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;.

Jeli SST wiaiciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przez
sredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8i.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

WSszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgidghzaakceptowane przezzimiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spex wymagay bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje goizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST @zie utrzymywa to
wyposaenie zapewniaf w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzmiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed eziowym Ilub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aze w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiez leda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kaacie
ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdiy¢ dolczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér
zostanie uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdinego ppstrobdt.

Odbioru rob6t dokonuje #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr¢bizie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwvisajgcych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagijprojektovs, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odhidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie foi i jakosci wykonanych cgsci robo6t. Odbioru agciowego rob6t dokonuje sivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rabakonuje Irtynier/Kierownik projektu.



8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichdlio jakasci i wartasci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem néngie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia robot i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzrmeezamrzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania rob6t z dokumentagjrojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zap@na realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupelnigjych w warstwigcieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentaebhnacznie odbiega
od wymaganej dokumentagprojektovg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgtei, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo rob6t jest protokét odbioru ostatecznegatreporadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobaany przygotowénastpujace dokumenty:
dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporaizona w trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéei wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowgjyietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych dol#ascicielom urzdzeh,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjneintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego niedab gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarmlzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrdap kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzumpehcych wyznaczy komisja.

Nogap,rwnpE

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohotr zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6line

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxa jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopadstavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagver danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéi, wymagania i badania
skladajgce st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowd:
- robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartai¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoaeewentualnych ubytkéw i transportu na terendvad
— wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania¢do wymagé warunkdéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektizynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i
uzgodni@é wynikajacych z posfpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,



(c) optaty/dzietawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazd6w i organizasjihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z @hiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa{z01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY

| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej specyfikacfihtecznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkifwsokaciowych. Roboty te prowadzoneda w zwigzku z przebudow drogi
gminnej dojazdowej w Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zw@nych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdisgowej oraz poteenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaicowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgtowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigsiiowych na diugéci
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
f) wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnepdgzyjnej sytuacyjno-wysokoiowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okitenia podstawowegszgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

OgdIne wymagania dotysee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdine wymagania dotygee materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania palanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic: od
0,15d0 0,20 m idtugo od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugw okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowesdnicy 5 mm i diugéri od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny miet diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotyagee sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysmkmwych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkitw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogélne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewozi dowolnymisrodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogrujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@wiazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. @ly te powinny by usunite na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&tone w dokumentaciji projektowej godne z rzeczywistymi ¢gdnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #0ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadondi o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nbevpno by zmieniane przed pagiem odpowiedniej
decyzji przez layniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@@ z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniaymniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atiai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Irkyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia okagce w
sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatz® czasie trwania robot. Zai
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehiét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

WSszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@miaidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osaesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne jramy by¢ zastabilizowane w spos6éb trwaly, przgyciu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a tak dowihzane do punktéw pomocniczych, pmaych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegto
pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioS00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami robét zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako
repery robocze mima wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zatawy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaitiudw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezymera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rane;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiygewowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoweej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktactrpdnich w odlegléci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wicksze ni 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm disogtatych drég. Rzine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (clamie
granicy rob6t), zgodnie z dokumentapjojektows oraz w miejscach wymaggyych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerkiétrio
w miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w
przypadku nasypow o wysos@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt migdzy palikami lub wiechami
nalery dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odleglé¢ ta co najmniej powinna odpowiad@dstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uhwia¢ wykonanie nasypéw i wykop6w o ksztalcie zgodnymokumentagj
projektows.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogélne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych naléy prowadzt wedtug
ogdinych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jeststiy obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru rob6t

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot

Odbidr rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicdw i dziennikow pomiarowdgayjnych
lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykorneprzedktada lrynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ufatgdej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Glowny Urzzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

Nogah,rwnpE
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WYKONANIE WYKOPOW



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikamghnicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania wykopéw w zwzku z
przebudow drogi gminnej dojazdowej w Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét ziemnych przy wykonaniu i obgjmu
- wykonanie wykop6w z transportem urobku.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedrie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podathyi potsztywnych [12] powinien charakteryzawsic grup nasnosci Gi. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymasci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja
projektowy i SST.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykés& mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu
do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (ngdzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grutgpycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do hydromechanizaciji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamocigi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

1. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirtig dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jeg@tokci,
sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegkoansportu. Wydajnié srodkow transportowych powinna dyponadto dostosowana do
wydajnaici sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuefrizdu).

Zwigkszenie odleglei transportu ponad wada zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkézone odlegkzi nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogdlne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DEA2L pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoveh stateczni® w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa
uszkodzé, wynikajpcych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopeh podcécia lub innych odspstw od dokumentacii
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrici do budowy nasypéw byty
odspajane oddzielnie, w sposéb unieliwgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyiera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypominuay by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad
O ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,ayge odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdratiemnych powinno spetifiavymagania, dotyeze minimalnej
wartcsci wskanika zagszczenia ¢), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh



Minimalna warté¢ |, dla:

Strefa autostrad innych drég

korpusu i drog kategoria ruchu KRBkategoria rucht
ekspresowych KR6 KR1-KR2

Gérna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00 1,00

powierzchni robét ziemnych ' ' '

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyié spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni nalg je dogsci¢ do wartdgci ls, podanych w tablicy 1.

Jereli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignigte przez bezpmednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to naley podjpé $rodki w celu ulepszenia gruntu podég umdaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadb wskaznika
zag:szczenia. Mdiwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okreSlone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo meéna sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndgtawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcz&ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gritbwarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robot
ziemnych jest mniejszan0,3 m.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu @apra si po nim jedynie ruch maszyn wykonaych t
czynnd¢ budowlan. Moze odbywé sic jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie sphyjgpouszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych pawy warunkéw obciza
Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzergodndci z wymaganiami ok&gonymi w dokumentacji projektowej i
SST. W czasie kontroli szczegglawag: nalezy zwrécik na:
a) sposOb odspajania gruntéw nie pogakgaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania rob6t igtozakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02106k07.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajec¢sza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&taé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w SST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przeawie i
wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclaniej,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,



- rekultywacy terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gleeia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prajektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanid&awsci biernej

4, PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemfhgnagania i badania

5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooddksztatcenia nawierzchni podatnych i padigprzez
obcizenie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja bad& podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¥awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

11- PROFILOWANIE | ZAGSZCZANIE PODLOZA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamhnicznej (SST)asswymagania dotyege wykonania i odbioru profilowania i
zagszczania podim gruntowego pod warstwy konstrukcyjne nawierzchnizwigzku z przebudow drogi gminnej dojazdowej w
Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét przy profilowaniu i gggczaniu podia gruntowego i
obejmug :
- mechaniczne profilowanie i zeggczanie podia
- reczne profilowanie i zagszczanie podia.
Uwaga : roboty ziemne zwgizane z wykonaniem koryta gruntowego zawagter SST D.02.01.01.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamopganymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycrce spratu

Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sii mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyg.

Stosowany spet nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyegce transportu materiatow podano w SST D-04.02.004D2.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podim bezpérednio przed
rozpoczciem robdt zwazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\tiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zagszczania podia,jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podtéa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pozdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych gzinych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem bylty o co najmnigind wyzsze nk projektowane
rzgdne podiga.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystja zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spemniggy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganyckhdmzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania warteci wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaivisk zagszczenia naley okreslac zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].



Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (L)

Minimalna warté¢ |, dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Rucledii Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ciezkiego
Gérna warstwa o gruléci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podize uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia nalg/ oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozdowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego moddksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpiecgypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozieenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezimera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podige uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakidejnej warstwy mona
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie naspito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2.2.Szerokdc¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokéc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.R6wna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowy fata zgodnie z normBN-68/8931-04 [4].
Nieréwndici poprzeczne nalg mierzy¢ 4-metrovy fats.
Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdine zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profioia i zagszczania podima.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@QWVymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd8ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgili pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiprofilowania i zagszczania podta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie dna koryta lub podta,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hooddksztatcenia nawierzchni podatnych

i podiaza przez obeizenie plyt



4.
5.

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikagjhnicznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru oczyszczenia
i skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchniwigzku z przebudowdrogi gminnej dojazdowej w Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy prlgceniu i realizacii
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy skropieniu warstw konstyjrkgch przed utéeniem
nastpnej warstwy nawierzchni i obejmyj
- zakup i skladowanie materiatow
- mechaniczne oczyszczenie nawierzchni
- skropienie podbudowy emudsaisfaltows 65% w ilasci 0,7 kg/nt
- uporzidkowanie placu budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &oakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zeycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane
przez Ireyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce sprztu

Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk sic mazliwoscia korzystania z nagpujacego
sprz:tu:
- szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie urzdzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinganykonana z twardych elementéw czysgozch
i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysz@eylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposadéd mickkie
elementy czyszeze i shizy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
- zbiornikéw z wod,

szczotekgeznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni



Do skrapiania warstw nawierzchni najeizywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadyyposaona w uradzenia

pomiarowo-kontrolne pozwalge na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametréw :
- temperatury rozktadanego lepiszcza
- cisnienia lepiszcza w kolektorze
- obroty pompy dozujcej lepiszcze
- predkos¢ poruszania giskrapiarki
- wysokasé¢ i dlugas¢ kolektora do rozktadania lepiszcza
- dozatora lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendiyolowany termicznie tak, aby bylo iiwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneiwiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleragej 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganiaine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMROD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinn&lmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylaywana woda, to skropienie lepiszczemzmaasipi¢ dopiero po wyschieiu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ si¢ po akceptacji przez #yniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych gcznie (za
pomoa weza z dysz rozpryskov).

Temperatury lepiszczy powinny @ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperaturyC)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 [ Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasc.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu
na czas niezjainy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej emulsji
czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \My&wca powinien zabezpieczgkropion, warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowagedbne skropienie warstwy w celu oilemia optymalnych
parametrow pracy skrapiarki i oktenia wymaganej ikci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gienia.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bpparta na atestach producenta z tyeiyWykonawca powinien kontrolowalla kadej dostawy
wiasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

S Kontrolowane whaciwosci Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza wediug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad#i kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podangpraapwaniu ,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie Hoi rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ONVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggojojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar peneteasfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3.  PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynni@kgN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&DDP do stosowania pismem
GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfied EmA-94. IBDIM - 1994 r.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02

PODBUDOWY Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i odbioru podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie w zzkiu z przebudowdrogi gminnej dojazdowej w Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [2bpeéjmuj :
- wyznaczenie miejsca utenia
- zakup i transport materiatow
- wykonanie podbudowy z kruszywa famanego stabilizega mechanicznie
- uporzidkowanie placu budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczojegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostalokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirin)i podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4

1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robét

Ogélne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycrce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fanwmnygtabilizowanych mechanicznie powinno¢ biyruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnegabro, melafir, bazalt, granit.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcinie powinna kywykonana z mieszanki o uziarnieniygtym O-
31,5mm.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntavymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagdine” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Rodzaje spretu

- réwniarki i koparki

- walce statyczne

- piyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne
Sprzt powinien by zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogzm i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.



5.2. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grédip takiej, aby jej ostateczna gruidopo
zag:szczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie meoprzekracza20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna dyoztozona w spos6b zapewnial oshgnigcie wymaganych spadkow igdanych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa skladasiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Rozpoogie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zsgczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). &t nadmiernie nawilgocony, powinien zdstasuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest zsiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdlgetnos¢ mieszanki kruszywa jest vyza od optymalnej o 10% jej
wartcsci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagsszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielp@wiadé przyjetemu poziomowi wskanika ngnaosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2.Zag;szczenie podbudowy

Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywesie az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nale sprawdzé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest
niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia nalsy oprz€ na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-
02 [27] i nie rzadziej riraz na 5000 Ry lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalen& za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modHudo
pierwotnego modutu odksztalceritajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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6.3..Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrzch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

5 RownGi¢ podizna w sposob cigly planografem albo co 20 malata kadym pasie ruchu
3 Roéwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rz¢dne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na 400 f
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 m

8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazkle 1000 m
co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych fukéw poziomych.
6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tata.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.



6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy nha prostych i fukanbinmy by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.
6.4.5.Rzzdne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1l cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazaito

Os$ podbudowy w planie nie e by przesunjta w stosunku do osi projektowanej g;egj niz + 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubdi¢ podbudowy nie mee st rézni¢ od grubdci projektowanej o wgicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnaos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d Wskanik zagszczenig . . Minimalny modut odksztat-cenia mierzony piyto
wskazniku  Whe | Is nie Maksymalne ugicie Sptzyste| rednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym | mniejszy nk pod kolem, mm
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego obgienia & | od drugiego obakenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Niewtasciwa n@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeléz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonaweallpudowy tylko wtedy, gdy zakenie nénosci podbudowy wynikto z
niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawngodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- sprawdzenie i ewentuaimapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie rozizonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10

10

.1. Normy

PN-B-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébeiatgr

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania.&@zanie zawargi zanieczyszczeobcych
Badania.d@zanie sktadu ziarnowego
Badania.&@zanie ksztattu ziarn

Badania.&@zanie wilgotngci

Badania.&@zanie naskliwosci

Badania.&@zanie mrozoodpor&ci metod, bezpdredni
Badania.&@zanie zawargi zanieczyszczeorganicznych
Badania.&@zanie zawartai siarki metod bromowg
Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa nanhealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa natealo nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Kruszywo do betonu lekkiego
Wapno
Materialy budowlane. Woda do betarapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z kwstabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ieraehnia z ttucznia kamiennego
Popioly lotne
Cement. Transport i przechowyeani
Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczaniemska piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoadksztalcenia nawierzchni podatnych i padioprzez

obcizenie plyty
Drogi samochodowe. Pomiar réignnawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiaedigodatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdisztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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PODBUDOWA Z GRUZU CEGLANEGO | BETONOWEGO



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaeghnicznej (SST) as wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z gruzu ceglanegadripwego w zwizku z przebudowdrogi gminnej dojazdowej w Skrzatkach,
dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z wykonaniem i odbiorem podbudowy z
gruzu ceglanego i betonowego.

Podbudow z gruzu ceglanego i betonowego wykonugezgjodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjigktgwej, jako
podbudow zasadnicz lub podbudow pomocnica.

Podbudow z gruzu ceglanego i betonowego zalegansikonywa® na drogach obgtonych ruchem bardzo lekkim lub lekkim
oraz na ulicach mieszkaniowych, tzw. pieszo-jeztiniéajkorzystniej jest wykonywga w okolicach, gdzie istnigjwystarczaice zasoby
materiatu odpadowego z cegiet.

Podbudow z gruzu ceglanegogtacego materiatem kruchym i silnie ngdiwym, zaleca sij szybko przykry warstwg
nawierzchni, najlepiej asfaltowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Gruz ceglany - odpadowy materiat budowlany w pagtattuczonych wyrobéw, pochogeych z rozbidrki budynkéw lub budowli
wykonanych z cegty lub powstaly przy produkcji cegiet.

1.4.2.Podbudowa z gruzu ceglanego esézkonstrukcji nawierzchni, skiadgja sé z jednej lub wikszej liczby warstw nmych z gruzu
ceglanego.

1.4.3.Pozostale okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

OgdIne wymagania dotyaee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[t] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, paglev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
[1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1.7godnd¢ materiatéw z dokumentagprojektowy
Materiaty do wykonania podbudowy z gruzu ceglanggeinny by zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 38 .

2.2.2.Gruz ceglany

Gruz ceglany me pochodzi z rozbiérki, wykonanych z cegty:
- budynkéw mieszkalnych, przemystowych, gospodarczychych,
- budowili inzynierskich i przemystowych jadciany oporowe, parkany, obmurza kottéw, piecow, komsilosy, obiekty mostowe itp.,
oraz z odpadéw pochogtzych przy produkcji cegiet.

Najkorzystniej jest wykorzystywagruz, znajdujcy sie w miejscowdci, w ktorej przewiduje sibudowe drogi, gdy. przewoz
gruzu na dalsze odlegdld jest zazwyczaj nieoptacalny.

Gruz na podbudoywdrogowe powinien by:
- mazliwie najtrwalszy, nie krusgy sk,
- czysty i w miag mazliwosci bez domieszek zaprawy,
- o r&nych wymiarach, np. obejmigy kawatki cegly o wymiarach do 16 cm, gruby greglany osrednicy 6-14 cm, tluczé z gruzu o

wymiarach 35 cm i 5-8 cm, kliniec ceglany-12 cm i miat z gruzu.

W przypadku braku wystarcaaych ustalé, rodzaj materiatu oki Inzynier na wniosek Wykonawcy.

Sktadowanie gruzu ceglanego powinno odbyesia w warunkach zabezpieczaych go przed zanieczyszczeniem i
nawodnieniem.

2.2.3.Inne materialy

Do materiatéw innych, stosowanych przy budowietpatbwy z gruzu ceglanego, mpgalezet:
— gruby piasek luliwirek zas¢pujacy miat z gruzu ceglanego,
- woda stosowana przy walowaniu podbudowyz@leaczysta woda z rzek, jezior, stawéw i innych mhil®dw otwartych oraz woda
studzienna i wodoggowa; nie naley stosowdé wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Bmieciami, rélinnoscia wodra, odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.).



3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycrce sprztu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogding dikt 3.
3.2. Sprzt stosowany do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z gruzu ceglanego powimigkaza sic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- $rodkow transportu gruzu, np. samochodéw wywrotakaachodéw skrzyniowych, ginikéw z przyczepami skrzyniowymi,
- walca lekkiego, np. o masie6t,
- ew. réwniarek, spycharek,
- przewanych zbiornikéw do wody, zaopatrzonych wagzenia do rozpryskiwania wody,
- szablonu gjgnionego.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Gruz ceglany mma przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh go przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania og6lne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i spos6b wykonania robét powinny agodne z dokumentacprojektovg i SST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mma korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjn@odanych w zajczniku 1.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmaj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie podbudowy z gruzu ceglanego,
3. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ldkava Inzyniera:
- ustali lokalizacy terenu robot,
- przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegbtowego wytyczenia robét oraz ustaldsnych wysokiiowych,
- usuryé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemehiig, ogrodze itd.

Zaleca sj korzystanie z ustateSST D-01.00.00 [2] w zakresie niezdlmym do wykonania rob6t przygotowawczych.

5.4. Zasady wykonania podbudowy

Konstrukcja i spos6b wykonania podbudowy z grumylareego powinny hiyzgodne z dokumentagcprojektovs i SST, a w
przypadku braku wystarczgjych ustalé, mazna przyjmowa:
— gruba¢ i konstrukcg podbudowy - wedtug za¢znika 1,
- sposob wykonania podbudowy - wedtug ustgdanktoéw 5.5+ 5.6 niniejszej SST, pod warunkiem akceptacjyiriera.

5.5. Przygotowanie podtga

Koryto pod podbudownalezy wykona: o gkbokdsci i spadku poprzecznym wedtug ustatiokumentacii projektowej. Sposéb
wykonania koryta, jego profilowania i zgggczania podia powinien odpowiadawymaganiom SST D-04.01.01 [4 i 5].

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje, to na padtaieprzepuszczalnym nalewykona warstw odsiczajca wedtug
wymaga SST D-04.02.01 [4 i 6]. Ewentualne wykonanie ratiémnych powinno odpowiadavymaganiom SST D-02.00.00 [3].

5.6. Wykonanie podbudowy z gruzu ceglanego

Podiaze gruntowe po wykonaniu koryta powinnottgawatowane lekkim walcem do profilu odpowiagt&go profilowi jezdni
lub ubite przy ayciu wody do polewania. Na tak przygotowanym padit@ub na warstwie odszapcej) uktada si podbudow sktadajca
si¢ z dwoch warstw. Na warstwdolmg uzywa sk kawatkow cegly o wymiarze 13 do 16 cm lub grubggezu ceglanego o wymiarach 6 do
14 cm, uktadanych nitiwie szczelnie. Nagtwarstwe rozsypuje s pod szablon tluczegruzowy o wymiarach 5 do 8 cm warstgrubaci
10 do 14 cm. W razie rozsypania gruzu ekszejsrednicy naley przed walowaniem przettuc taki gruz mtotkami. t§peie lekko
polewajc wody watuje s¢ podbudow walcem o masie 5 do 6 ton.

Podczas watowania mggworzy sic wglebienia, ktére naley zasypa ttuczniem gruzowynsrednicy 3 do 5 cm i uwatowiaNie
nalezy przewalowywa podbudowy gruzowej, gdymaze nasipi¢ rozproszkowanie gruzu, co zmniejsza wytrzyrd@jezdni przeznaczonej
do uderzé két pojazddw.

W ostatnim stadium watowania daje siarstwe miatu gruzowego gruldoi 12 cm lub tak samy warstw zwiru lub
grubego piasku.

W celu przeciwdziatania sitom rozpycheym w czasie watowania gruzu zalecarsa kravedziach podbudowy uky¢ oporniki
z kamienia tamanego lub polnego.

Spadki poprzeczne mushy¢ dostosowane do spadkow przysziej nawierzchni ateps, jednak ze wzgllu na nagkliwosé
gruzu wskazane jest zykiszy¢ spadki poprzeczne do 3%.



5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykdczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektovs i SST. Do rob6t wykiczeniowych natie prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkéd czasowo ustyth, np. parkanéw, ogrodzenawierzchni, chodnikéw, kraydmikow itp.,
- niezkgdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robgitmoosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogd[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalizynierowi raport o whéciwosciach materiatow
przeznaczonych do budowy z ewentualnymi wynikandishajesli byty przewidziane przez dokumentagjrojektows lub SST.

6.3. Badania w czasie robét
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Wartaici dopuszczalne

Lp. | Wyszczegolnienie robot €Eztotliwos¢ bada
1 Wytyczenie robét lraz Wg pktu 5
2 Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5

3 Wykonanie podbudowy z gruzu ceglanego
y P Wyzg g 1 Ocena cigta Wg pktu 5

4 Roboty wyk@éczeniowe Ocena gijta Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakéczeniu rob6t nalegy ocent wizualnie i na podstawie pomiaréw:
- wyglad zewretrzny wykonanej podbudowy z gruzu ceglanego,
- poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, z tolerantj0,5%,
- szeroké¢ podbudowy, z doktadroig -5 cm i +10 cm,
— gruba¢ warstwy lub warstw podbudowy, z doktadnoia £ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogéine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0OM,Wymagania ogdine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektovs, SST | wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 dafgiki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- ew. wykonanie koryta podbudowy,
- ew. wykonanie warstwy odszapce;.
Odbidr tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne” [1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”jki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z gruzu ceglanego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- przygotowanie podia i koryta,
- dostarczenie materiatow i spta,
- wykonanie podbudowy z gruzu ceglanego, wedlug wyamagkumentacji projektowej i SST,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,



- odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 fipodbudowy z gruzu ceglanego nie obejmuje rob6ataysacych, np. warstwy odszapcej itd., ktore
powinny by ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposab rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olglenych niniejsz SST obejmuje:
- roboty tymczasowe, kt6rey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po
wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysge, ktére s nieztedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaoerab6t tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogédlne specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdine

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbuddw oraz oczyszczenie i skrapien
5. D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podia

6. D-04.02.01 Warstwy odszajce i odcinajce



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1 i WT-2 z 2010r.



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikaeghnicznej (SST) as wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwigieralnej z betonu asfaltowego AC 11 S 50/70 dlalKRw zwihzku z przebudow drogi gminnej
dojazdowej w Skrzatkach, dz. nr 373.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét asanych z wykonaniem i odbiorem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-] [4¥T-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z miesziamineralno-asfaltowej
dostarczonej od producenta. W przypadku produkigseanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawita potrzeb budowy, Wykonawca
zobowizany jest prowadziZaktadows kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe $cieralmy z betonu asfaltowego raima wykonywé dla drog kategorii ruchu od KR1 do KR6 (oitemie kategorii ruchu
podano w punkcie 1.4.7). Stosowane mieszanki beasfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria . . .
ruchu Mieszanki o wymiarze B, mm
KR 1-2 ACS5S, ACS8S, AC11S
KR 3-4 ACS8S, AC11S
KR 5-6 ACS8S, AC11S)

Y'Podziat ze wzgldu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.
2 Dopuszczony do stosowania w terenach gérskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladef st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i rozkladania aben od ruchu
pojazdéw na podiee.

1.4.2.Warstwascieralna — gorna warstwa nawierzchpdfca w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdow.
1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszgpiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — oltemie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze wezlyl na najwkszy wymiar kruszywa D,
np. wymiar 5, 8, 11.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowaktérej kruszywo o uziarnieniu ggtym lub nieciaglym tworzy struktug
wzajemnie klinujca sie.

1.4.6.Uziamienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren przechpgzh przez okrdony zestaw sit.

1.4.7.Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogpdwych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychDBP-IBDiM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, oké®na przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.

1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes P mm, ktérego wiksza czs¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypetniacz — kruszywo, ktorego ¢lisza czs$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz miegzakruszywo, ktére sktadagsi
z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenkapnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzeniineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13.Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej kyator nadaje dodatnie tadunkigstkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.4.15.Symbole i skréty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warstwégieralnej

PMB — polimeroasfalt,

D — gorny wymiar sita (przy oké&aniu wielkasci ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy oke&aniu wielkaci ziaren kruszywa),

C — kationowa emulsja asfaltowa,

NPD — wilasciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined; producentenjg nie
okreslac),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producesendostarcz§ odpowiednie informacije,
jednak nie jest do tego zobawany),

IRI — (International Roughness Index)gtizynarodowy wskanik rownasci,

MOP — miejsce obstugi podédych.



1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

OgdIne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjh] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

[1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeffaity wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanych
lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Opréciseqge wymienionych w tablicy 2 mina stosowé&inne lepiszcza nienormowe wedtug

aprobat technicznych.
Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do war&tieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 - KR2 ACS5S, ACS8S, 50/70, 70/100
AC11S Wielorodzajowy 50/70
