SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamhnicznej (SST)aswymagania ogéine dotyaze wykonania i odbioru robot
drogowych zwizanych z przebudawnawierzchni drogi gminnej w rniZyddw, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zlgicei realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuwymagania ogélne, wspélne dla robét ebpgh specyfikacjami
technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow rolétezy je rozumié i stosowé w powizaniu z nkej wymienionymi specyfikacjami
technicznymi :

1.3.1.Przygotowanie terenu pod budew grupa robét wg CPV : 45.10.00.00-8

- klasa rob6t wg CPV : 45.11.00.00-1 Roboty w zalerésirzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; robatgmne
- kategoria robét wg CPV : 45.11.00.00-8 Roboty wreale burzenia, roboty ziemne
- kod CPV : 45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygetoia terenu pod budaw roboty ziemne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysgtiowych
D.01.02.04 Rozbidérki elementow drog

1.3.2.Wznoszenie kompletnych obiektéw budowlanych lub éakci oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej — gupa robot
wedtug CPV : 45.20.00.00-9

- klasa rob6t wg CPV : 45.23.00.00-8 Roboty budowlamezakresie budowy ruragidw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnistlék wyréwnywanie terenu

- kategoria robét wg CPV : 45.23.30.00-9 Roboty w reale konstruowania, fundamentowania oraz wykonyavan
nawierzchni autostrad, drég

- kod CPV : 45.23.32.22-1 Roboty w zakresie chodnikéw

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kohstyjnych nawierzchni

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.05.01.01a Profilowanie i zaggczanie istnigrej nawierzchni z kruszywa tamanego
D.05.03.05a Nawierzchnia bitumiczna

D.06.03.02 Naprawa poboczy

1.3.3. Roboty w zakresie instalacji budowlanych — grugadtavediug CPV : 45.30.00.00-0 — nie wymija

1.34. Roboty wykaiczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych — grufmtevedtug CPV : 45.40.00.00-1 — nie wysija.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naléy rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catd¢ techniczno-aytkows (droga) albo jego g#é
stanowaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,azet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrawszelkimi uradzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecxia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania zdarge okoliczngci
zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokwagych odbioréw robét, przekazywania poledennej korespondenciji
technicznej pomdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawcapo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowigitha za nadzorowanie rob6t i administrowanie kakiem.

1.4.6. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do wgsbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziehcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcivaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub taes# wykopu, ktéra jest ograniczona kogrotirogi i skarpami rowéw.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1412 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami, stiacy do
wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych robét w formie wyli¢zeszkicéw i ew. dodatkowych zgdznikbw. Wpisy w ksizce
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudgafo, nieztdne do przeprowadzenia
wszelkich bad&i prob zwhzanych z ocepjakasci materiatow oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robo6t, zgodne z dokumentaopjektovy i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.



1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgaych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na podi@ gruntowe i

zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferypam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sjea do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢# nawierzchni shsca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa nie skiadd sig z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasi¢ z jednej
lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@z podbudowy spetiaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemasiek podiga. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczaca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownymezeem jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivaenia przenikania csstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchaade)
powyzej.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj sk do hawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu moegego.

1.4.17. Podia@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokdsci przemarzania.

1.4.18. Podi@e ulepszone nawierzchni - gorna warstwa patdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu umlbbwvienia
przejgcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.19. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzimiera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.21. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub calkowita modernizacja/przelnad
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapreekroju podtanym) istniejcego paiczenia.

1.4.22. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary
obiektu kzdacego przedmiotem robét.

1.4.23. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.25. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.26. Teren budowy - teren ud@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsgaignione w kontrakcie
jako tworzice czs$¢ terenu budowy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynnmi na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagjprojektows, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymy lokalizac; i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekitodea komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlakogzt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpadanym w szczegotowych
warunkach umowy, uwzgliniajcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektow dokumentaej wykonawcz
(techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kagwwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ robét z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania okdlene w chaéby jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwie kolejndé ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogéinych” (,O0gdélnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywdé bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weimi
natychmiast powiadordilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fihie s wazniejsze od wymiaréw okéeonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli muszwykazywa zgodndé¢ z okrélonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ragyzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoaa
ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pntchem”)

rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkreésvania realizaciji
kontraktu, & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zay@zapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eob6t w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powiniencbga bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu drgaji ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquay ten sposéb bezpiedmtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestrtiwodzowne ze
wzgledéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kyda akceptowane przezpniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpog@em w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemv miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cer kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji kontraktu z/ado zakaczenia i
odbioru ostatecznego robo6t.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczae, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnalty i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgria innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddii wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazdéw i maszyn pracagych przy realizacji robét, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzymerem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogaem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemv miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebaéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen kontraktovd.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dmge ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaztizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;sio przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie
i wokét terenu budowy orazelzie unik& uszkodzé lub uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyni@ch z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniannfch przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na:

1) lokalizacy; baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopoémgdiojazdowych,

2) srodki ostranasci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowweapyasprz:t przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne drla skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed dgstm osoéb
trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadzdacych wigcicielami tych uradzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewniselae oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urzdzer w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju rob6t, ktére majyc
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urazdzei podziemnych na terenie budowy i powiadérimzyniera/Kierownika projektu i
whadze lokalne o zamiarze rozpgcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane witadzaz tkzdzie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizakwa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jereli teren budowy przylega do terenéw z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb
powodujcy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenbudawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych paglny Wykonawa a
wiascicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wlaska i drég wewnrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w weachkimowy.



1.5.8.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowa si¢ do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy transpamateriatow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszalleéelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wkadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie dglzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mege polect, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkéw zostaly useté z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dgla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w olfsie terenu budowy i
Wykonawca hdzie odpowiadatl za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgo@dngoleceniami liayniera/Kierownika
projektu.

1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robt Wykonawaoglhie przestrzegaprzepiséw dotyczych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetaigjch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiizi odpowiedny odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieargwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odigbnej zaptacie i ®
uwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10.0Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robét od daty rozpecia do
daty wydania potwierdzenia zalezenia rob6t przez #yniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweqmmo by prowadzone w taki sposoéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowatgim stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu powinien
rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zarmzenia wydane przez wtadze centralne i miejscovez anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robét.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszekioymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do sp#ti, materiatéw lub urmzer uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposobagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obecizenia i wydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wykiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonegjgar Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.12.Ré6wnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktére spethimap materiaty, sprat i
inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy pgeme normy i przepisyas
paistwowe lub odnosgsi¢ do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevag@jrowny
lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przediaone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkauvgystaniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczdnydo robdt,
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotyaze proponowanegeérddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak rownie odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z daneg@dta nie oznacza automatycznie wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegita w sposéb
ciagly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow zeddet
miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpeoem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacy zawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajpc aktualne decyzje o eksploataciji,
organow administracji gstwowej i samorzdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych zezrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydabymateriatow, dzieawy i inne jakie ok sig potrzebne w zvazku z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopéw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych da formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazamyctokumentach
umowy teda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhegne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to piserarzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.



Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ob@ujacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i Zone w miejscu
wskazanym przez #yniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do
innych robét, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychariatow zostanie odpowiednio przewddimwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeoaamykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdajazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyk@anych
robotach, Wykonawca powiadomiziniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naien 3 tygodnie przedayciem tego materiatu,
albo w okresie ditszym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adeymaganych przez #yniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pé&zniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imastedo czasu gdydua one uyte do roboét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly swigkaos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatowdab zlokalizowane w olwbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych przez Wykonaweaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoiti
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probatamatéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich égiavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowé podstaw do akceptaciji ok&onej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu hdzie miat zapewnianp wspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw wstza
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadaych miejscach.

3. SPRZT

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spimi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu nkoja
wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robét powinien liyzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizaciji robét, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkrgmi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzimiera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wlasndécia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotogm do
pracy. Powinien byzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotyszymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzagcych dopuszczenie sptm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumjazliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdrwzyska jego akceptagcjprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptaciji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkOéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jako
wykonywanych rob6t i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewéijrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgymi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach #yniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetnié wymagania dotycze przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw naidnnych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnegazytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenovyd

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigaidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rofygtacowanym
przez Wykonawe oraz poleceniami lryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodyonywania robét.



Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezemw planie i wyznaczenie wysodm wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i xdnymi okrdélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy sanipi przez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy o
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Imryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolét kkda oparte na
wymaganiach ok&onych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowen SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji ltynier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bad& materiatéw i roboét, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkciji i przy badaniach materiatéw,sdadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywagie na rozwzamn
kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytpdmiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeanj aby osigna¢ zatazona jakasé¢ rob6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdgci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni syskamitroli,
wihaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrotiyinier/Kierownik projektu mge zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialow oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiokuinentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreSlone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam oldlene, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlfirgest konieczny, aby zapewhiwykonanie roboét
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia i sprg badawczy
posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglalymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietgnigciach
dotyczcych uradzeh laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelungbod badawczych. Zgli niedociagnigcia te
beda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét
badanych materiatéw i dogei je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem badateriatbw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania pratygdatych na zasadzieg wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mply¢ z jednakowym prawdopodohigtwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagdo bada wykonywanych przez liyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposéb zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajicy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiahibadania, Wykonawca przedstawi nénpe ich wyniki do akceptacji ktyniera/
Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@ami bada jak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalon

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lgyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviatv miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gdzie ocenié zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawirikow wiasnych badakontrolnych
jak i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialéw i prowadégibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to trynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i rob6t z dokumentacprojektovg i SST. Ma@e rownie: zlecic, sam lub poprzez



Wykonawe, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadizalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi okéenymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
- aprobag technicza, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jéeli nie s objcte certyfikacy
okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeistywymagane przez SST, ida partia dostarczona do robdidhie
posiadé te dokumenty, okiajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeda dostarczone przez Wykonaginzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spehiaych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy da@da okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatnea prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeba dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska Aowego. Zapisy dHla czytelne, dokonane trwattechniky, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgamida oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone dat
podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaoj@k i harmonograméw robdét,

- terminy rozpoczcia i zaka@iczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lizyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zani@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw rgbo

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub wymaganiom szczegdinym w
zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodng¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczce jakdci materiatldw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z pudmn, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdabprzediaone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowaniasi

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigjlub
zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadza s sposéb aiglty w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jadad materiatdw, recepty
robocze i kontrolne wyniki badawWykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakéci. Dokumenty te
stanowi, zahczniki do odbioru rob6t. Winny iyudostpnione na kade zyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustaie
f) korespondengjna budowie.



(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawgedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl nazyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektove i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem.

Wyniki obmiaru kda wpisane do ksizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych ¥lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zviealn
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie ok&onym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavidnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtgici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;.

Jeli SST wiaiciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugé¢ pomnaona przez
sredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowocba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@s.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

WSszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgédabzaakceptowane przezzimiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostap dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST @@zie utrzymywa to
wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzmiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed egziowym Ilub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aze w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiez lda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kaacie
ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdiy¢ dolkczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér
zostanie uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urddiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdinego ppstrobdt.

Odbioru rob6t dokonuje #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidrebizie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwvisrajacych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektovs, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odhidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie foi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego robét dokonuje sivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rabakonuje Irtynier/Kierownik projektu.



8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichdlio jakasci i wartasci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem néngie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia robot i przyggia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzrmeezamrzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania rob6t z dokumentagjrojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t @agowych lub robét uzupelniggych w warstwigcieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentdaebhnacznie odbiega
od wymaganej dokumentagprojektovs i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona patei, oceniagc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo rob6t jest protokét odbioru ostatecznegatreporadzony wg

wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:
dokumentagj projektove, podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporaizona w trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéei wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowejyietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych dol#ascicielom uradzeh,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego niedab gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zaramlzone przez komisgjroboty poprawkowe lub uzupetragp kyda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzumpahcych wyznaczy komisja.

Nogap,rwnpE

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohoétr zwihzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6line

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxa jednostk obmiarow ustalon, dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopadstavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagve danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéi, wymagania i badania
skladajgce sk na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowd:
- robocizr; bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartai¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoaeewentualnych ubytkéw i transportu na terendvad
— wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaegdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektizynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i
uzgodni@é wynikajacych z posfpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,



(c) optaty/dzietawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazd6w i organizasjihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z @hiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&{201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz tablicy informacyjnej
(Dz. U. Nr 138, poz. 1555).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY

| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczeg6towej specyfikacfihtecznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokaiciowych. Roboty te prowadzonesda w zwiazku z przebudow
nawierzchni drogi gminnej w nZydéw, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zw@nych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdiegowej oraz poteenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysol@mowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyvganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgtowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wigsiiowych na diuggci
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
f) wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnepdgzyjnej sytuacyjno-wysokoiowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjappodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyaze robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycece materiatow

Ogdine wymagania dotygeze materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania palanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grandbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic; od
0,15d0 0,20 m idtugd od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugw okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowesdnicy 5 mm i dtugéri od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprtu

OgdIne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysmkmwych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkitw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogélne wymagania dotyaze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewozi dowolnymisrodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboariujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@wiazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. &ly te powinny by usunite na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&tone w dokumentaciji projektowej godne z rzeczywistymi ¢dnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadondi o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nbevpno by zmieniane przed pagiiem odpowiedniej
decyzji przez layniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzegdnych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostag wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniaymniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atiai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Irkyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia okagce w
sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacpwwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatz® czasie trwania robot. Zeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostaf zniszczone przez Wykonawgwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehiét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

WSszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@miaidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osaesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne jramy by¢ zastabilizowane w spos6éb trwaly, przgyciu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a tak dowihzane do punktéw pomocniczych, pmaych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegto
pomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioS00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami robét zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako
repery robocze mima wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zatawy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaitiudw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezymera.

Rzdne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosyjc niwelac; podwojra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rane;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiygewowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoweej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktactrpdnich w odlegléci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze ni 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm disogtatych drég. Rzine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni terenu (clamie
granicy rob6t), zgodnie z dokumentapjojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzertiétrio
w miejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najestosowa w
przypadku nasypow o wysos@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtc migdzy palikami lub wiechami
nalery dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odleglé¢ ta co najmniej powinna odpowiad@dstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uhwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnymokumentagj
projektow.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogélne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych naléy prowadzt wedtug
ogdinych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestitds obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru rob6t

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposoéb odbioru robot

Odbidr rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicdw i dziennikow pomiarowdgayjnych
lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykorneaprzedktada lrynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ufatygej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Glowny Urzzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

Nogah,rwnpE



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG



1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaagjhtecznej (SST) s wymagania dotyee wykonania i odbioru rozbiérki
elementow drog w zwizku z przebudownawierzchni drogi gminnej w niZydow, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z rozbiérk
- warstw nawierzchni,
- wywozem gruzu z rozbiorki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiginji podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robdét
Ogdlne wymagania dotyaeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pamies SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do rozbidrki

Do wykonania robét zwrzanych z rozbiérk elementéw drdg, ogrodize przepustow mee byt wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzmiera:
- spycharki,
- fadowarki,
- samochody ezarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pily mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMDOD ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienabny pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektows, SST lub wskazanych przezzmiera.

Jéli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 4gnier maze polecé Wykonawcy
sporzdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubgcznie w spos6b okény w SST lub przez kryniera.

Wszystkie elementy nitwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie stagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st} wlkasndcia Wykonawcy, powinny by usunite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw debgjdujice s w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentgmjojektove beda
wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegdnaoalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nalewypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu otaczapego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldgiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzestopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérivegamrzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetni@ego ewentualne doty po useiych elementach nawierzchni, ogrodze przepustéw powinno
spetni@ odpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00®QWVymagania ogéine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow robét zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrze, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidridelu ponownego jejaycia, z utaeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbioérki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigrkelu ponownego jegarycia, z utaeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podiza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta og6lnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo ogolnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 K{towniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwaizie z trzpieniem gtadkim, okgtym
i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikagjhnicznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru oczyszczenia
i skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchniwigzku z przebudownawierzchni drogi gminnej w niZydéw, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy prlgceniu i realizacii
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy skropieniu warstw konstyjrkgch przed utéeniem
nastpnej warstwy nawierzchni i obejmyj
- zakup i skladowanie materiatow
- mechaniczne oczyszczenie nawierzchni
- skropienie podbudowy emudsaisfaltows 65% w ilasci 0,7 kg/nt
- uporzidkowanie placu budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot

Ogélne wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogélne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &oakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zeycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne 2ycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane
przez Ireyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogélne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk sig mazliwoscia korzystania z nagpujacego
spratu:
- szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinganykonana z twardych elementéw czysgozrch
i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysz@eylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powpuosadéd mickkie
elementy czyszeze i shizy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,
- sprzarek,
- zbiornikéw z wod,

" szczotekecznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni



Do skrapiania warstw nawierzchni najeizywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadyyposaona w uradzenia

pomiarowo-kontrolne pozwalge na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametréw :
- temperatury rozktadanego lepiszcza
- cisnienia lepiszcza w kolektorze
- obroty pompy dozujcej lepiszcze
- predkos¢ poruszania giskrapiarki
- wysokas¢ i dlugas¢ kolektora do rozktadania lepiszcza
- dozatora lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendiyolowany termicznie tak, aby bylo iiwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneiwiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z toleranej 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganiaine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania robét podano w SST D-NMROD ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinn&lmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylaywana woda, to skropienie lepiszczemzmaasipi¢ dopiero po wyschieiu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierazahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ sig po akceptacji przez #yniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno dpstych ecznie (za
pomoa weza z dysz rozpryskov).

Temperatury lepiszczy powinny @ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperaturyC)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 [ Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasc.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu
na czas niezfainy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej emulsji
czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulaeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyawca powinien zabezpie@zgkropior warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowageidbne skropienie warstwy w celu oilemia optymalnych
parametrow pracy skrapiarki i oktenia wymagane;j ikci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gienia.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bpparta na atestach producenta z tyeiyWykonawca powinien kontrolowalla kadej dostawy
wiasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

S Kontrolowane whaciwosci Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza wediug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad# kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podangpraapwaniu ,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie Hoi rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ONVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigojojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar peneteasfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3.  PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynni@kgN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&éDDP do stosowania pismem
GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfied EmA-94. IBDIM - 1994 r.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02

PODBUDOWY Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie w zaku z przebudownawierzchni drogi gminnej w niZydéw, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [2bpeéjmup :
- wyznaczenie miejsca utenia
- zakup i transport materiatow
- wykonanie podbudowy z kruszywa famanego stabilizega mechanicznie
- uporzidkowanie placu budowy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczojegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostal@kreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirin)i podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogélne wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mnygtabilizowanych mechanicznie powinno¢ biyruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnegabro, melafir, bazalt, granit.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcinie powinna hywykonana z mieszanki o uziarnieniugtym O-
31,5mm.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntavymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagdine” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce sprtu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Rodzaje sprgtu

- réwniarki i koparki

- walce statyczne

- piyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne
Sprzt powinien by zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuogzm i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogdlne” pkt 5.



5.2. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grédip takiej, aby jej ostateczna gruidopo
zag:szczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie meoprzekracza20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna byoztozona w spos6b zapewnial osignigcie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa skladaesiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Rozpoogie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zszczania powinna odpowiatiavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). &t nadmiernie nawilgocony, powinien zdstasuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest zsiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna byzwilzona
okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdlgetnos¢ mieszanki kruszywa jest vyza od optymalnej o 10% jej
wartcsci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielpawiadé przyjetemu poziomowi wskanika ngnaosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogédlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2.Zageszczenie podbudowy

Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywesi¢ az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagzszczenie podbudowy nale sprawdzé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest
niemaliwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia nalsy oprz€ na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-
02 [27] i nie rzadziej iraz na 5000 Ry lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalen& za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modHudo
pierwotnego modutu odksztalceritajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E.
E,

< 22

6.3..Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacer; wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bad@petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

5 RownGi¢ podizna w sposob cigly planografem albo co 20 malata kadym pasie ruchu
3 Roéwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubg¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na 400 f
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 m

8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazkle 1000 m
co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

- ugigcie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych fukéw poziomych.
6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrowy tata.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.



6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy nha prostych i fukanbinmy by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomgdzy rzzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1l cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazaito

Os$ podbudowy w planie nie e by przesungta w stosunku do osi projektowanej a;egj niz + 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubdi¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnaos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d Wskanik zag:szczenig . . Minimalny modut odksztat-cenia mierzony piyto
wskazniku  Whe | Is nie Maksymalne ugicie sptzyste| rednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym | mniejszy nk pod kolem, mm
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego obgtenia & | od drugiego obakenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Niewtasciwa n@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeléz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonaweallpudowy tylko wtedy, gdy zakenie nénosci podbudowy wynikto z
niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie rozizonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10

10

.1. Normy

PN-B-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébeiatgr

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania.&@zanie zawargi zanieczyszczeobcych
Badania.d@zanie sktadu ziarnowego
Badania.&@zanie ksztaltu ziarn

Badania.&@zanie wilgotngci

Badania.d@zanie naskliwosci

Badania.&@zanie mrozoodpor&c metod, bezpdredni
Badania.&@zanie zawargi zanieczyszczeorganicznych
Badania.d@zanie zawartgi siarki metod bromowg
Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa nanhealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa natealo nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Kruszywo do betonu lekkiego
Wapno
Materialy budowlane. Woda do betarapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z kwstabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ieraehnia z ttucznia kamiennego
Popioly lotne
Cement. Transport i przechowyeani
Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczaniemska piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoadksztalcenia nawierzchni podatnych i padioprzez

obchizenie piyty
Drogi samochodowe. Pomiar réi@nnawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiagdtigbdatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdisztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D-05.01.01a

PROFILOWANIE | ZG ESZCZANIE ISTNIEJ ACEJ
NAWIERZCHNI Z KRUSZYWA tAMANEGO



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamhnicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i odbioru profilowania i
zag:szczania istnigicej nawierzchni z kruszywa famanego w ki z przebudownawierzchni drogi gminnej w nZydow, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z profilowaniem i zagzczaniem
istniejacej nawierzchni z kruszywa tamanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okstenia zostaly podane w p. 1.4. SST D-05.01.00 ,Mdardhnie gruntowe. Wymagania ogélne”.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyaze robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce sprtu

Ogélne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowgmagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania profilowania i zageszczania istniejcej nawierzchnizuzlowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek lub ptugéw, kultywatoréw do ewentualnegalshnienia nawierzchni,
- rowniarek lub szablonéw do wyprofilowania przekrppprzecznego korony drogi,
- walcéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, ewalriie walcéw wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypoganych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotyaze transportu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzcgnimtowe. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0800Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogdélne” pkt 5
5.2. Profilowanie i zagszczenie istniejcej nawierzchni

W przypadku, gdy w podini drogi zalegaj spoiste grunty, nalg je spulchnt i rozdrobné przy wyciu zrywarki lub spratu
rolniczego (ptuga lub kultywatora).

Jereli dokumentacja projektowa lub SST nie przewddinjaczej, czynnei profilowania mog by¢ wykonywane 4cznie z
robotami ziemnymi.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej réwniarkiamaleca si, aby dtugé¢ jednorazowo profilowanego odcinka wynosita co
najmniej 250 m i byta tak dobrana, aby:

- profilowanie zostato zakmzone w cigu jednego dnia roboczego,
— na kacach odcinka byta mitiwos¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu dreggruntows naley zagsci¢. Liczbe przefé¢ sprzitu zagszczajcego potrzebm do
wymaganego zagzczenia gruntu natg ustalt doswiadczalnie, np. na odcinku prébnym.

Wyréwnary i wyprofilowam nawierzchng gruntova zag:szcza si przy wilgotndci optymalne;.

Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, to wilgotng¢ gruntu naley
zwigkszy¢ przez dodanie wody. Zeli wilgotnas¢ gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o 10% jej wartei, grunt naley osuszy.
Sposob osuszenia powinienélsaakceptowany przezigniera.

Zagzszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej ogkmoju daszkowym natg rozpoczyna od krawedzi drogi i stopniowo
przesuwd pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sii w kierunku jej osi. Zagszczenie drogi gruntowej o jednostronnym spadku,
nalezy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, cz:éciowo naktadajcymi sk, w kierunku gérnej krawdzi.

Zagyszczenie nalg/ uzna za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejedzie sprztu zagszczajcego.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie goure. Wymagania ogélne” pkt 6.



6.2. Badania i pomiary

Wykonawca powinien sprawdzawszystkie cechy geometryczne wymienione w pkt 82T D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogoélne”, zestotliwoscia podamn w tablicy 2.

Zagzszczenie profilowanej drogi gruntowej najesprawdza wykonupc oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu zgodnie z
BN-77/8931-12 [18].

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie powierzchnie nawierzchni profilowanejkayupce wiksze odchylenia cech geometrycznych od @ergch w pkt
6.2 powinny by poprawione przez spulchnienie, wyréwnanie i pomédragszczenie, w terminie uzgodnionym zynierem.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Panigkonaniu nagpi ponowny pomiar i ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNVymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wyprofilowanej i zagzczonej nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-Q0@QNVymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie badania i
pomiary z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 damiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowgmagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-B-02480 Grunty budowlane. O#lenia, symbole, podziat i opis gruntow
2 PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeiatgr
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kepifzi biernej
5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego
6 PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie zawartgi siarki metod bromowg
7 PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania techniczne
8 PN-B-19701 Cement powszechneggptku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
9. PN-B-30020 Wapno
10. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw
11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruiepszonego wapnem
12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne
13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniemska piaskowego
14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie ulnoddksztalcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obcizenie plyt
15. BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntéw dowealéogowych i lotniskowych
16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i tat
17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieammska nanosci gruntu jako podiza nawierzchni
podatnych
18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu
19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaimtguv stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi

10.2. Inne materiaty

20. 20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. &¢& |. Projektowanie. Studia i materialy. Zeszyt ntBDIM, Warszawa, 1977.
21. 21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. €8¢ Il. Budowa nawierzchni, drég i placéw. Studia iter@ty. Zeszyt nr 10, IBDiM, Warszawa
1978.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D — 05.03.05a

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
wg WT-1 i WT-2 z 2010r.



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaeghnicznej (SST) as wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem warstwigieralnej z betonu asfaltowego w zwku z przebudownawierzchni drogi gminnej w nZydow, ul.
Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zsanych z wykonaniem i odbiorem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-] [4¥T-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z miesziamineralno-asfaltowej
dostarczonej od producenta. W przypadku produkigseanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawita potrzeb budowy, Wykonawca
zobowizany jest prowadziZaktadow kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe $cieralm z betonu asfaltowego mea wykonywé dla drég kategorii ruchu od KR1 do KR6 (oiemie kategorii ruchu
podano w punkcie 1.4.7). Stosowane mieszanki beasfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria . . .
ruchu Mieszanki o wymiarze B} mm
KR 1-2 ACS5S, ACS8S, AC11S
KR 3-4 ACS8S, AC11S
KR 5-6 ACS8S, AC11S)

Y'Podziat ze wzgldu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.
2 Dopuszczony do stosowania w terenach gérskich.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladef st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i rozkladania aben od ruchu
pojazdéw na podiee.

1.4.2.Warstwascieralna — gorna warstwa nawierzchaddra w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdow.
1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszgpiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — oltemie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze vezlyl na najwkszy wymiar kruszywa D,
np. wymiar 5, 8, 11.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowaktérej kruszywo o uziarnieniu ggtym lub nieciglym tworzy struktug
wzajemnie klinujca sig.

1.4.6.Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wymoay w procentach masy ziaren przechmyzh przez okrdony zestaw sit.

1.4.7.Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogpdwych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychDBP-IBDiM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, oké®na przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.

1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes P mm, ktérego wiksza cz$¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypetniacz — kruszywo, ktérego elisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz miegzakruszywo, ktére sktadagsi
z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenkapnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzeniineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13.Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej kyator nadaje dodatnie tadunkiastkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.4.15.Symbole i skréty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warstwégieralnej

PMB — polimeroasfalt,

D — gorny wymiar sita (przy oké&aniu wielkasci ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy oke&aniu wielkaci ziaren kruszywa),

C — kationowa emulsja asfaltowa,

NPD — wilasciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined; producentenjg nie
okreslac),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producesendostarcz§ odpowiednie informacije,
jednak nie jest do tego zobawany),

IRI — (International Roughness Index)quizynarodowy wskanik rownasci,

MOP — miejsce obstugi podédych.



1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjh] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pmdav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

[1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeffaity wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanych
lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Opréciseqge wymienionych w tablicy 2 mina stosowé&inne lepiszcza nienormowe wedtug

aprobat technicznych.
Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do war&tieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 - KR2 ACS5S, ACS8S, 50/70, 70/100
AC11S Wielorodzajowy 50/70

KR3 - KR4 ACS8S, AC11S 50/70 PMB 45/80-55

Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65

KR5 — KR6 ACS8S, AC11S Wielorodzajowy 35/50 PMB 45485

PMB 45/80-65

Asfalty drogowe powinny spetnfavymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spetfiavymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wgENN12591 [27]

T Metoda Rodzaj asfaltu
Lp- Wihasciwosci badania 50/70 | 70/100
1 2 3 4 5
WELASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21] 50-70  -1G0
2 Temperatura mknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54 43-51
3 Temperatura zaptonu,
nie mniej ni °C PN-EN 22592 [62] 230 230
4 Zawart@¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % m/m PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej ni.
1 2 3 4 5
5 Zmiana masy po starzeniu
(ubytek lub przyrost), % m/m PN-EN 12607-1 [31] 0,5 0,8
nie wiecej niz
6 Pozostata penetracja po starzeniju, %
nie mniej ni () PN-EN 1426 [21] 50 46
7 Temperatura mknienia po
starzeniu, nie mniej ai °C PN-EN 1427 [22] 48 45
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 Zawartd¢ parafiny, %
nie wiecej niz ) PN-EN 12606-1 [30] 2,2 2,2
9 Wzrost temp. ngknienia po
starzeniu, nie vecej niz °C PN-EN 1427 [22] 9 9
10 | Temperatura famlivégi Fraassa, .
nie wiecej niz Cc PN-EN 12593 [29] -8 -10
Tablica 4. Wymagania wobec asfaltow modyfikowangolimerami (polimeroasfaltéw) wg PN-EN 14023 [59]
Gatunki asfaltéow modyfikowanych
) Jed- polimerami (PMB)
wymaganie | \ypiose | Metoda | cha 45/80 — 55 45/80 — 65
podstawowe badania wymaganie klasa wymaganie klas:
1 2 3 4 5 6 7 8
Konsystencja
w pasrednich .
temperatu- Pe;;}{:aqa 12’2\16;%\‘1 0,1 mm 45-80 4 45-80 4
rach eksploa- w (21]
tacyjnych
Konsystencja| Temperatura PN-EN o
w wyZokichJ micknienia | 1427 2| ¢ 255 ! 265 5




temperatu-
rach eksploa-
tacyjnych
;‘Scj*ze::' ania ?'25%’;
a0 [55] . .
(mata PN-EN Jicnt >1w5°C >2 w5°C
predkosé 13703
rozciagania) 57]
. PN-EN
Kohezja ?o”zac ania 13587
iy (53]
w 5°C (dua PN-EN Jien? NPD? NPD!
predkosé 13703
rozciagania) 57]
Wahadto PN-EN
Vialit (meto- 13588 Jlent NPD? NP}
da uderzenia) [54]
Stalai¢ Zmiana masy % >0,5 >0,5
konsystencji | Pozostata PN-EN
(Odpornéé¢ | penetracja 1426 [21] % > 60 > 60
na starzenie Wzrost
wg PN-EN terfﬁrgzratury PN-EN
12607-1 lub e 1427 [22] °C <8 <8
3[31] mieknienia
mne | Temperatura | | 0T | oo > 235 > 235
wiasciwosci zaptonu 63] = =
T t PN-EN
CMPEraira |- 12593 °C <-12 <-15
tamliwosci [29]
Nawr6t
Sprzysty PN-EN >50 >70
_was'e 13398 %
Wymagania | Nawrot [51]
dodatkowe Sprzysty NPD? NPD'
w 10°C
PN-EN
Zakres 14023
) [59] °C TBR TBR
plastycznéci Punkt
5.1.9
Stabilng¢ PN-EN
magazynowa-| 13399
nia. R&nica [52] °C <5 <5
temperatur PN-EN
migknienia 1427 [22]
Stabilngé T;g%g‘
magazynowa-
nia. R&nica P[l\?-zéN 0,1 mm NPD NP
penetraciji 1426 [21]
Spadek tem- PN-EN
Eﬁ'r:'t‘t'gyp? 12[22]7 B °C TBR TBR
Wymagania | starzeniu wg PN-EN
dodatkowe PN-EN 12607 1427 [22]
-1 lub -3 [31]
Nawrot spe-
zysty w 25f’C
po starzeniu
wg PN-EN PN-EN =50 z 60
12607-1 lub 12607-1
-3[31] [31] %
Nawr6t spe- PN-EN
zysty w 10°C 13398
po starzeniu [51]
wg PN-EN NPD? NP
12607-1 lub
-3[31]

@ NPD — No Performance Determined (¥efiavos¢ uzytkowa nie okrélana)
® TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)




Sktadowanie asfaltu drogowego powinn@ailbywa w zbiornikach, wykluczagych zanieczyszczenie asfaltu i wypasaych
w system grzewczy geedni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewcy#hiornik roboczy otaczarki powinien &yzolowany
termicznie, posiadaautomatyczny system grzewczy z toleranch°C oraz ukiad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien ldymagazynowany w zbiorniku wyposmym w system grzewczy gredni z termostatem
kontrolujgcym temperaturz doktadnécia + 5°C. Zaleca siwyposaenie zbiornika w mieszadto. Zaleca bezpdrednie zaycie
polimeroasfaltu po dostarczeniu. Najeinikat wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia polimefatis w okresie jego stosowania oraz
unikat niekontrolowanego mieszania polimeroasfaltéwnego rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego nglestosowd kruszywo wedtug PN-EN 13043 [44] i WT-1 Kruszyw@l® [64],
obejmujce kruszywo grube , kruszywo drobne i wypehidarszywa powinny spetntawymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 —
tablica 12, 13, 14, 15.

Sktadowanie kruszywa powinng;sidbywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Paelisktadowiska musi liyréwne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wyipelra
powinno s¢ odbywa w silosach wyposanych w uradzenia do aeracji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznegodepra asfaltowego i kruszywa, gwarastego odpowiedai
przyczepn& (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpoitanieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wathlezry dobra i zastosowa
srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruseyepiszcze wartg przyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C
[34] wynosita co najmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Skladowanigrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamgpakowaniach, w warunkach oitomych przez
producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pefczai i kraw edzi

Do uszczelnienia pgtzen technologicznych (tj. zEzy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu wykamago w
réznym czasie oraz spoin stanaeych pohczenia rénych materiatéw lub patzenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w
nawierzchni lubg ograniczagcymi, naley stosowad:
a) materiaty termoplastyczne, jalkstay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobahtécznych,
b) emulsf; asfaltovs wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhaogm lub aprobat technicznych

Grubai¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \sino
— nie mniej nz 10 mm przy grubdei warstwy technologicznej do 2,5 cm,
— nie mniej nz 15 mm przy grubdxi warstwy technologicznej wkszej n 2,5 cm.

Sktadowanie materiatéw termoplastycznych jest ddametylko w oryginalnych opakowaniach producemtayarunkach
okreslonych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia kraydzi nalery stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modygfikany polimerami wg PN-EN
14023 [59] ,metoda na garo”. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat teamyich.

2.6. Materialy do zhczenia warstw konstrukcji

Do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwaxyta z warstwy scieral) nalezy stosowa kationowe emulsje
asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane poliamei wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfalen2009 [66]punkt 5.1
tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimeréasifalt 70/200 modyfikowany polimerem lub lateksemadienowo-
styrenowym SBR) stosujecdylko pod cienkie warstwy asfaltowe na gu.

Emulsf asfaltova mazna sktadowéw opakowaniach transportowych lub w stacjonarmgfmibrnikach pionowych z nalewaniem
od dna. Nie naley nalewa emulsji do opakowai zbiornikbw zanieczyszczonych materiatami mineyati.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogélne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogding gkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesici od potrzeb, powinien wykaZaic mazliwoscia korzystania ze spgtu
dostosowanego do przjgj metody robét, jak:
- wytwoérnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lubagtym, z automatycznym komputerowym sterowaniem pkefl, do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
- uktadarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rowriaktadanej warstwy,
- skrapiarka,
- walce stalowe gtadkie,
- lekka rozsypywarka kruszywa,
— szczotki mechaniczne i/lub inne wdzenia czyszece,
- samochody samowytadowcze z przykryciem brezentolymtermosami,
- sprzt drobny.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogélne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangigne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Asfalt i polimeroasfalt nalgy przewozé w cysternach kolejowych lub samochodach izolowariyraopatrzonych w ugdzenia
umazliwiajace pdrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.



Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zgedleniem.

Wypetniacz naley przewozé w sposéb chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgem@&m. Wypetniacz luzem
powinien by przewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych dewozu materiatéw sypkich, urliwiajacych roztadunek
pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa nie by transportowana w zamkktych cysternach, autocysternach, beczkach i inogetkowaniach pod
warunkiemze nie lzda korodowaty pod wptywem emulsji i niextta powodowaty jej rozpadu. Cysterny powinnychyyposaone w
przegrody. Nie nalgy uzywat do transportu opakovi& metali lekkich (mge zachod# wydzielanie wodoru i grda wybuchu przy
emulsjach o pH 4).

Mieszank mineralno-asfaltownalezy dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi w zatesci od posgpu robot.
Podczas transportu i postoju przed wbudowaniemzaids powinna kyzabezpieczona przed ostygriem i doptywem powietrza (przez
przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewadtpe). Warunki i czas transportu mieszanki, oddukeji do wbudowania, powinna
zapewnia utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.iB@aehnie pojemnikéwiywanych do transportu mieszanki powinny by
czyste, a do zwihnia tych powierzchni nima wywac tylko srodki antyadhezyjne niewptywgie szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogédlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania og6lne” [1] pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dostarczyyinierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki enaino-asfaltowej
(AC5S, ACS8S, AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalnavadas¢ lepiszcza podane sv tablicach 6 7.

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnegamihego i famanego, to naferzyja¢ proporci; kruszywa tamanego do
nietamanego co najmniej 50/50.

Wymagane wiciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podamenstablicach 8, 9 i 10.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadas¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsteigralnej dla ruchu KR1-KR2
[65]
C iR Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwost AC5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
Zawartdg¢ lepiszcza,
minimun) Bmine.o Bmins.8 Bmins 6
Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsieigralnej dla ruchu KR3-KR6
(65]
Wihasciwosé Przesiew, [% (m/m)]
AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do
16 - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5,6 60 80 - -
2 40 55 35 50
0,125 8 22 8 20
0,063 5 12,0 5 11,0
Zawartd¢ lepiszcza, minimuf Bmins.6 Bmins,42
7 Minimalna zawarté lepiszcza jest okéona przy zateonej g:stasci mieszanki mineralnej 2,650 Mg/m
Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma iggstas¢ (pg), to do wyznaczenia minimalnej zawad
lepiszcza podanwartcs¢ nalery pomnayé przez wspdtczynnik? wedtug réwnania:
_ 2,650
Pd
Tablica 8. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstseyeralnej, dla ruchu KR1 + KR2 [65]
Warunki
Wiasciwosé zag;szczania Metoda i warunki badania| AC5S ACS8S AC11S
wg PN-EN
13108-20 [48]
Zawa:tcsc V.VOInyCh C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 [33], Vmint,0 Vmint,0 Vimin1,0
przestrzen 2x50 uderze p. 4 Vimaxa,0 Vimaxa,0 Vimaxa,0




Wolne przestrzenie .
wypetnione C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 [33], VFBrinzs VFBrinzs VFBrinzs
lepiszczem 2x50 uderze p.5 VFBiings VFBrings VFBrings
Zawartg¢ wolnych
przestrzeni C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 [33 _ ‘ ‘
W mieszance 2x50 uderze oy [33], VMAin4 VMAini4 VMAin4
mineralnej

PN-EN 12697-12 [35],

Odporndé na C.1.1,ubijanie, przec_gg\r/]vy:]/qvacn|lflgvm40 C3 TR
dziatanie wody? 2x35 uderze jednym CyK TSRy TSR0 90
zamraania,
badanie w 25°C

& Ujednolicor procedu¢ badania odporrgi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica9. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstéejeralnej, dla ruchu KR3 + KR4 [65]
Warunki
Wiasciwosé zag:szczania wg Metoda i warunki badania AC8S AC11S
PN-EN
13108-20 [48]
Zawartg¢ wolnych C.1.2,ubijanie, ) ) Viin2,0 Vinin2,0
przestrzeni 2x50 uderze PN-EN 126978 [33], p. 4 Vimax: Vimax:
. " C.1.20, PN-EN 12697-22, metoda B W
t?xgggéc na deformacje walowanie, powietrzu, PN-EN 13108-20, \F/,VJSA'R 0580 F%S“'R 050
Pog-Pioc D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] AlRdekdar AlRdekar
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornd¢ na dziatanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednynj ITSR, ITSR,
wody 2x35 uderzé cyklem zamraania, 0 0
badanie w 25°C”
& Grubg¢ plyty: AC8, AC11 40mm.

b Ujednolicor, procedug badania odporriei na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica 10. Wymagane wieiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warst$eyeralnej, dla ruchu KR5 + KR6 [65]

Warunki
Wiasciwosé zag;szczania wg Metoda i warunki badania ACS8S AC11S
PN-EN
13108-20 [48]
Zawartg¢ wolnych C.1.2,ubijanie, Vimin2,0 Vimin2,0
przestrzeni 2x50 uderzé PN-EN 12697-8 [33], p. 4 Vinaxe Vinaxe
. . C.1.20, PN-EN 12697-22, metoda B W
t?v‘\’,gggdc nadeformacie |\ oiowanie, powietrzu, PN-EN 13108-20, \F/’\gg:i:i? F\{\IQI-DS/.:ZOSD
Pog-P1oc D.1.6,60°C, 10 000 cykli [38] e ear
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornd¢ na dziatanie C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z jednynj TR TR
wody 2x35 uderzé cyklem zamraania, 90 %0
badanie w 25°C”
& Grubgé¢ plyty: AC8, AC11 40mm.

b Ujednolicor, procedug badania odporriei na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltownalezy wytwarza& na goaco w otaczarce (zespole maszyn iadza dozowania, podgrzewania i
mieszania sktadnikéw oraz przechowywania gotowejsaanki).

Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaljowetaczarkach, w tym tak wstpne, powinno b§ zautomatyzowane i
zgodne z receptrobocz, a uradzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru tentpergowinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo
o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nafedodawé odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalgprzechowywa w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem termostatewan
zapewniajcym utrzymaniezadanej temperatury z doktadéois + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbkermiagazynowym
(roboczym) nie mee przekracza180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i 70/100 i pelioasfaltu drogowego 45/80-55 i 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinng kyysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka minetedyskata
temperatug wtasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatuesnainki mineralnej nie powinnadwyzsza o wecej niz 30°C
od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejgpejl w tablicy 11. W tej tablicy najriiza temperatura dotyczy mieszanki
mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce whwdo®; a najwysza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfajtbezpérednio
po wytworzeniu w wytwaorni.

Tablica 11. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70
Asfalt 70/100

od 140 do 180
od 140 do 180




Wielorodzajowy-35/50 od 155 do 195
Wielorodzajowy-50/70 od 140 do 180
PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180

Spos6b i czas mieszania sktadnikéw mieszanki rainerasfaltowej powinny zapewniéwnomierne otoczenie kruszywa
lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza gidostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkuwdrni, pod warunkiem skoordynowaniagaizy sol
deklarowanych przydat§oi mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikéw, yeavosci objetosciowe) z zachowaniem brakuzréc w ich
wiasciwosciach.

5.4. Przygotowanie podtea

Podiae (warstwa wyréwnawcza, warstwaawica lub stara warstwiieralna) pod warsty&cieralmy z betonu asfaltowego
powinno by na catej powierzchni:
- ustabilizowane i nine,
- czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostalaznego kruszywa,
- wyprofilowane, réwne i bez kolein,
- suche.

Wymagana rownig podtuzna jest okrélona w rozporagdzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiéda
drogi publiczne [67]. W wypadku podia z warstwy starej nawierzchni, nierowoonie powinny przekracZavartasci podanych w tablicy
12.

Tablica 12. Maksymalne nierowém podiaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfadt@pomiar tag 4-metrova lub réwnowana

metody)
Maksymalna nieréwnid
Klasa drogi Element nawierzchni podiaza pod warstw scieralm
[mm]
A, S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowegazhnia i

wytaczania 6
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza 8

G Pasy: ruchu, dodatkowe,askania i wyhczania,
postojowe, jezdniesEznic, utwardzone pobocza 8
Z, LD Pasy ruchu 9

Jezeli nierébwndci 53 wieksze nk dopuszczalne, to nale wyréwna poditaze.

Rz;dne wysokéciowe podiga oraz urzdzer usytuowanych w nawierzchni lulp pgraniczajcych powinny by zgodne z
dokumentagj projektovs. Z podiaza powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie padimaley usurac.

Nieréwndici podiaza (w tym powierzchni istnieacej warstwyscieralnej) nalgy wyréwna poprzez frezowanie lub wykonanie
warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podtau taty z materiatu 0 mniejszej sztywioo (np. taty z asfaltu lanego w betonie asfaltowyralezy usunaé, a
powstate w ten sposéb ubytki wypetmhaterialem o wiciwosciach zblzonych do materiatu podstawowego (np. wypebetonem
asfaltowym).

W celu polepszenia pgzenia m¢dzy warstwami technologicznymi nawierzchni powiémzia podtaa powinna by w ocenie
wizualnej chropowata.

Szerokie szczeliny w podta naley wypeinic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi iwgdPN-EN 14188-1 [60]
lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami weglnorm lub aprobat technicznych.

Na podtau wykazujpcym zniszczenia w postaci siatkigkpn zmeczeniowych lub sgkan poprzecznych zalecagstosowanie
membrany przeciwsganiowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, waysSAMI lub z geosyntetykéw wedtug norm lub aprobat
technicznych.

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki jest zobarany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera proby
technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie zgauimvtasciwosci wyprodukowanej mieszanki z receptV tym celu nalgy
zaprogramowaotaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowanieszank. Do bada nalezy pobra mieszank
wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrici pracy otaczarki oraz prawidtoda sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw.
suchego zarobu, z uwagi nathwa segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naly zgromadzi w silosie lub zatadowana samochéd.
Probki do bad@analery pobiera ze skrzyni samochodu zgodnie z metoldreilona w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przysipieniem do wykonania warstvégieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykonaracprébny celem
uscislenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz lestea warunkéw zagszczania.

Odcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzjmierem. Powierzchnia odcinka prébnego powinna
wynosit co najmniej 500 /) a diugdéé co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca ipdswm uzy¢ takich materiatéw oraz spi
jakie zamierza stosowalo wykonania warstwicieralne;.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezinera technologii wbudowania i zeggczania oraz
wynikéw z odcinka prébnego.



5.7. Pohczenie mgdzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalci nawierzchni jest uzataione od zapewnienia p@izenia m¢dzy warstwami i ich wspétpracy w
przenoszeniu obgtenia nawierzchni ruchem.

Podiaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu gwizenie pajczenia m¢dzy warstwami konstrukcyjnymi oraz
zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wodgzyiwarstwami.

Skropienie lepiszczem podi (np. z warstwy vigzacej asfaltowej), przed ureniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego
powinno by wykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszGz6,1 + 0,3 kg/m, przy czym:
- zaleca sj stosowa emulsg modyfikowary polimerem,
- ilos¢ emulsji naley dobra z uwzgkdnieniem stanu podia oraz porowakmi mieszanki ; j#i mieszanka ma wksz zawartdcé

wolnych przestrzeni, to nate uzy¢ wieksz ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktére po idaiu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podtza naley wykonywa rownomiernie stosa¢ rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszzzfaltowych.
Dopuszcza siskrapianie ¢czne lang w miejscach trudno daginych (npscieki uliczne) oraz przy ugglzeniach usytuowanych w
nawierzchni lubg ograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczyprzed zabrudzeniem. Skropione pagtmaley
wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zmigorganizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pagt@owinno by skropione 0,5 h przed ukladaniem warstwy asfaljaweelu
odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowan na rozktadarce.

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowmazna wbudowywa na podtau przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach 5.4 i
Temperatura podi@ pod rozkltadanwarstwe nie mae by nizsza ni +5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfalgueavinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.

Mieszank mineralno-asfaltowasfaltows nalezy wbudowywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 13. Tempesaitoczenia me
by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pzaltdNie dopuszczaguktadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaligveelczas
silnego wiatru (V > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaktbvzydodatkiem obpajacym temperatur mieszania i wbudowania naie
indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 13. Minimalna temperatura otoczenia na \kg$a 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robét Minimalna temperatura otoczenia [°C]

przed przysipieniem do robot w czasie robét
Warstwascieralna o grubgei > 3 cm 0 +5
Warstwascieralna o grubéei < 3 cm +5 +10

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spehgigvarunki podane w tablicy 14.

Tablica 14. Wiaciwosci warstwy AC

Projektowana grubié . ) Zawartg¢ wolnych
Typ i wymiar mieszanki | warstwy technologicznej| Wskanik ZagszCzeNIA | przestrzeni w warstwie
[cm] ) [%(vv)]
ACS5S, KR1-KR2 2,0+4,0 >98 1,5+4,0
AC8S, KR1-KR2 25+45 >98 1,5+4,0
AC11S, KR1-KR2 3,0+5,0 >0908 15+4,0
AC8S, KR3-KR6 2,5+4,5 >98 3,0+5,0
AC11S, KR3-KR6 3,0+5,0 >98 3,0+5,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana rozktadaskwyposaona w uklad automatycznego sterowania
grubdci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokurteep projektowa. W miejscach niedogbnych dla sprgu dopuszcza si
wbudowywanie ¢czne.

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna bBysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢aabsi i przy brzegach
warstwy).

Warstwy watowane powinny Byréwnomiernie zagszczone eizkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfaleme
nalezy stosowa walce drogowe stalowe gtadkie z #iwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogb[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w (np. stwierdzenie o
oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowh B, certyfikat zgodriei, deklaraa} zgodndci, aprobat techniczi, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcéw itp.),

- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptacji.



6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Uwagi ogdine

Badania dziel sig na:
- badania wykonawcy (w ramach wtasnego nadzoru),
- badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawayyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem sprawdzenia, ckgjamateriatow
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych isktadnikow, lepiszczy i materiatéw do uszczehigp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, potenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywze badania podczas realizacji kontraktu, z njgrip starannécia i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisywa w protokotach. W razie stwierdzenia uchybie stosunku do wymagéekontraktu, ich przyczyny natg
niezwtocznie usug.

Wyniki bada Wykonawcy naley przekazywa zleceniodawcy na jegadanie. Irtynier maze zdecydowé&o dokonaniu odbioru
na podstawie baddaNykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwiazany z wykonywaniem nawierzchni:

- pomiar temperatury powietrza,

- pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovegjqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 1269736),
- ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

- wykaz ilasci materiatéw lub grubiei wykonanej warstwy,

- pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

- pomiar rowndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

- pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

- ocena wizualna jednorodée powierzchni warstwy,

- ocena wizualna jakei wykonania pajczen technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolneashadaniami layniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jgéknateriatdw budowlanych (mieszanek
mineralno-asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszcayateriatow do uszczelnietp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy lefee,
polaczenia itp.) spetniajwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badas podstaw odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem
bada na miejscu budowy zajmujesdnzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywasie rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w
pore powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj badakontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wylanej z niej warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj bad&ontrolnych

Lp. Rodzaj bada
1 Mieszanka mineralno-asfalto¥a”
11 Uziarnienie
1.2 Zawarta¢ lepiszcza
1.3 Temperatura neknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestas¢ i zawartd¢ wolnych przestrzeni prébki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zagiszczenid
2.2 Spadki poprzeczne
2.3 Réwnasé¢
2.4 Grubai¢ lub ilos¢ materiatu
25 Zawartdé wolnych przestrzer?
2.6 Wiasciwosci przeciwpdlizgowe
3 do kadej warstwy i na kade rozpoczte 6 000 i nawierzchni jedna prébka; w razie potrzeby licpbébek
moze zosté zwigkszona (np. nawierzchnie drég w terenie zabudowy)
b w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniae jeden z wynikéw badgakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka budowy,
Wykonawca ma prawgada przeprowadzenia bati&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydgjwspdlnie o miejscach pobierania prébek i wyznaitzedcinkéw czsciowych ocenianego
odcinka budowy. J®li odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mge by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to
odcinek ten nie powinien bymniejszy nk 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgidniane g wyniki bada kontrolnych i badé& kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcinkéw
czesciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.

6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitrzowe g powtorzeniem badeakontrolnych, co do ktérych istnigjizasadnione aipliwosci ze strony layniera lub
Wykonawcy (np. na podstawie wtasnych higda

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktére nie wykonywato badeontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porsbsina, na ktérej niekorz§ przemawia wynik
badania.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki

6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa



Wihasciwosci materiatéw nalgy ocenia na podstawie badgpobranych prébek mieszanki mineralno-asfaltoweggr
wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warssfgi@wej). Wyhtkowo dopuszcza sbadania probek pobranych z wykonanej
warstwy asfaltowe;.

6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub& warstwy oraz ilé¢ materiatu

Grubdi¢ wykonanej warstwy oznaczana wedtug PN-EN 1269f48poraz ilai¢ wbudowanego materiatu na oklana
powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) maglbieg& od projektu o wart&i podane w tablicy 16.

W wypadku okrélania ilasci materiatu na powierzchgi sredniej wartéci grubgci warstwy z reguly nalegy przyja¢ za podstaw
caly odcinek budowy. ltynier ma prawo sprawdéadcinki czsciowe. Odcinek agciowy powinien zawier&co najmniej jeda dzienry
dzialke robocz. Do odcinka cziciowego obowizuja te same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubé¢ warstwy lub warstw przyjmujegiredni arytmetycza wszystkich pojedynczych oznaézgrubdgci warstwy na
catym odcinku budowy lub odcinku gziowym.

Tablica 16. Dopuszczalne odchytki grébiowarstwy oraz iléci materiatu na oki&onej powierzchni, [%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC

A —Srednia z wielu oznacsegrubdici oraz ildici
1. — duy odcinek budowy, powierzchnia ghisza nk 6000 nf lub
— droga ograniczona kragmikami, powierzchnia veksza ni 1000
m? lub <10
— warstwdcieralna, ilé¢ wigksza nk 50 kg/nt

2. — maly odcinek budowy lub

— warstwacieralna, iléé wigksza nk 50 kg/n? <15

B — Pojedyncze oznaczenie grdtio <25

4w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warsbai@ralna jest ukladana z ogdeniem, warté¢ z wiersza
B odpowiednio obowizuje; w pierwszym etapie budowy do gérnej warstawierzchni obowizuje
wartas¢ 25%, a dodcznej grubéci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zag:szczenie wykonanej warstwy, wyame wskanikiem zagszczenia oraz zawasitia wolnych przestrzeni, nie me
przekroczy wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 14. Dotycziaadego pojedynczego oznaczenia danefewaosci.
Okreilenie g:staici objetosciowej naley wykonywa: wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni
Zawart@¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, niezemaykroczy poza wartéci dopuszczalne kéone w tablicy 14.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni iglbada nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 0,5%.

6.4.2.5. Réwn& podiwna i poprzeczna

Pomiary rownéci podtwznej naley wykonywa: w srodku kadego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny réwnéci podhwznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drog iggych klas naley stosowé metod;
pomiaru umaliwiajaca obliczanie wskznika réwndci IRI. Wartas¢ IR oblicza st dla odcinkéw o dtugai 50 m. Dopuszczalne waktm
wskaznika IRl wymagane przy odbiorze nawierzchni élaeo w rozporadzeniu dotyczcym warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Do oceny réwnéci podhwznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz pdav i parkingéw naley stosowa
metod: z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyadwnowanej, mierac wysoka¢ przeswitu w potowie dtugdci taty. Pomiar
wykonuje st nie rzadziej ni co 10 m. Wymagana réwébpodtuwzna jest okrédona przez wart& odchylenia réwnéxi (przéwitu), ktére nie
mog przekroczy 6 mm. Przez odchylenie rowéw rozumie st najwigksz odlegtd¢ miedzy tat a mierzon powierzchm.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego waitavskaznika rowndgci IRI warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drég
wyzszych klas nie powinny lBywigksze nk podane w tablicy 17. Badanie wykonuje wiedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni,
w prawymsladzie kota.

Tablica 17. Dopuszczalne wasto wskaznika rowndgci podtuznej IRI warstwyscieralnej wymagane przed uptywem okresu
gwarancyjnego

) ) ) Wartasci wskaznika IRI
Klasa drogi Element nawierzchni [mm/m]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkoweae#ania i
A'S wytaczania =29
GP Jezdniegkznic, jezdnie MOP, utwardzone poboczal <37
Pasy: ruchu, dodatkowe, agzania i wykczania,
G postojowe, jezdnieatznic, utwardzone pobocza <46

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartedchylenia rownéci podiwnej warstwycieralnej nawierzchni drog klasy Z i L
nie powinna by wicksza nk 8 mm. Badanie wykonujecsivedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.



Do oceny réwnéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkitas kechnicznych natg stosowé metod; z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metodwmnowaznej wzyciu taty i klina. Pomiar nafsy wykonywa: w kierunku prostopadtym
do osi jezdni, na kalym ocenianym pasie ruchu, nie rzadzig¢jeo 10 m. Wymagana réwfiopoprzeczna jest okdlena w rozporzdzeniu
dotyczicym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&rtedchylenia rownéci poprzecznej warstwdcieralnej nawierzchni drég wszystkich
klas technicznych nie powinnadwicksza nk podana w tablicy 18. Badanie wykonuje wiedtug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Tablica 18. Dopuszczalne wastd odchylé rownaici poprzecznej warstwcieralnej wymagane przed uptywem okresu
gwarancyjnego

Wartasci odchylér rownaici

Klasa drogi Element nawierzchni poprzecznej [mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkoweae#ania i
A'S wytaczania <6
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzone poboczal <8
G Pasy: ruchu, dodatkowe, agzania i wykczania, -
postojowe, jezdnieatznic, utwardzone pobocza <8
Z, LD Pasy ruchu <9

6.4.2.6. WHciwosci przeciwpglizgowe

Przy ocenie whxiwosci przeciwpglizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drég wszych klas powinien iyokreslony
wspotczynnik tarcia na mokrej nawierzchni przy caditym paslizgu opony testowe;j.

Pomiar wykonuje giprzy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, nieziepdiz co 50 m na nawierzchni zvwidnej wod w ilosci
0,5 I/n?, a wynik pomiaru powinien l#yprzeliczany na warts przy 100% pélizgu opony testowej o rozmiarze 185/70 R14. Miar
wiasciwosci przeciwpglizgowych jest miarodajny wspétczynnik tarcia. Zanedajny wspotczynnik tarcia przyjmujessoznice wartgci
sredniej E(1) i odchylenia standardowego D: ¢ D. Dlugdi¢ odcinka podlegagego odbiorowi nie powinna bywvigksza nk 1000 m.
Liczba pomiaréw na ocenianym odcinku nie powinn&oyiejsza ni 10. W wypadku odbioru krétkich odcinkéw nawierzihra ktérych
nie mazna wykona pomiaréw z pgdkascia 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skmayania, niektéreacznice), poszczegdine wyniki
pomiaréw wspétczynnika tarcia nie powinnychyizsze nk 0,44, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.

Dopuszczalne warfoi miarodajnego wspétczynnika tarcia nawierzchnmmgane w okresie od 4 do 8 tygodni po oddaniu
warstwy do eksploatacjaokreslone w rozporzdzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne
[67].

Jezeli warunki atmosferyczne unieriwiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powinigy€ on zrealizowany z
najmniejszym mgiwym opd&znieniem.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego waitoniarodajnego wspotczynnika tarcia nie powinny byniejsze ni podane w
tablicy 19. W wypadku badana krétkich odcinkach nawierzchni, rondach lutdngzdach do skrzpwan poszczeg6ine wyniki pomiaréw
wspotczynnika tarcia nie powinny éyizsze ni 0,44, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.

Tablica 19. Dopuszczalne wastd miarodajnego wspétczynnika tarcia wymagane prgaghvem okresu gwarancyjnego

Miarodajny wspétczynnik tarcia
. ) . przy prdkosci zablokowanej opony;
Klasa drogi Element nawierzchni wzgledem nawierzchni
60 km/h 90 km/h
Pasy ruchu - >0,37
A'S — — - -
’ Pasy: wiczania i czania, jezdniegtznic

VAL WYk ] el > 0.44 i

GP, G, Z Pasy: ruchu, dodatkowe, utwardzone pobocza = 0.36 i

6.4.2.7. Pozostate wieiwosci warstwy asfaltowej

Szeroké¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 knzllaj jezdni, nie me sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5
cm.

Rzdne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m npadtuznej i krawedziach, powinny b§ zgodne z
dokumentagj projektow z dopuszczatntolerancy £ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanpdmiaréw nie mge przekracza
przedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 re,powinno réni¢ sic od dokumentacji projektowej o = 5 cm.

Ztacza podhane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinnyrdyne i zwazane, wykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi drogi. Przylegeg warstwy powinny biyw jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniertjgdnorodny, bez sfan, deformacji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogéine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstégieralnej z betonu asfaltowego (AC).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@O®,Wymagania ogéine” [1] pkt 8.



Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektova, ST | wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daiyiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” ki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— oczyszczenie i skropienie podin
- dostarczenie materiatéw i sgta,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
- wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgp$port na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltows krawedzi urzdzeh obcych i krawznikéw,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
— obcicie kravedzi i posmarowanie lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposab rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot oktenych niniejsz OST obejmuije:
— roboty tymczasowe, ktrey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane Zamawigiemu i 8 usuwane po
wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzyske, ktore s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczanerab6t tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6ine
10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-ENazane z badaniami materialtéw wystijacych w niniejszej OST)
2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczaviertéci chlorkow, dwutlenku
wegla i alkalibw w cemencie
3.  PN-EN 459-2 Wapno budowlane —¢&z2: Metody bada
4.  PN-EN 932-3 Badania podstawowych sglavosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego
5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznychéetaosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania
6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznychéetavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomog wskanika ptaskéci
7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznychéetavosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie
ksztaltu ziaren — Wskaik ksztaitu
8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznychéetavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej

zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku freeszenia lub
tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznychéetavosci kruszyw — Czs¢ 6: Ocena
wiasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa
10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznychéedaosci kruszyw — Ocena zawasim

drobnych castek — Badania bkitem metylenowym

11. PN-EN 933-10 Badania geometrycznychseil@osci kruszyw — Czs¢ 10: Ocena
zawartdci drobnych czstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w
strumieniu powietrza)

12.  PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizyczrwédgciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporiéoi na rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizyczrnyédgciwosci kruszyw — Oznaczanie
gestasci nasypowej i jamistei

14. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizyczrwidgciwosci kruszyw — Cgs¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszagonego wypetniacza

15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznytdgciwosci kruszyw — Cgs¢ 5:
Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizyczrnyédgciwosci kruszyw —Czsé 6:
Oznaczanie gptcsci ziaren i nagikliwosci

17. PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizyczrwidgciwosci kruszyw — Cegs¢ 7:

Oznaczanie gptasci wypetniacza — Metoda piknometryczna
18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizyczrytdgciwosci kruszyw — Czs¢ 8:



19.

20.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.
42.
43.
44.

45.

46.

47.

49.

50.

51.

52.

53.

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1426

PN-EN 1427

PN-EN 1428

PN-EN 1429

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1
PN-EN 12607-1
i

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6
PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846
PN-EN 12847
PN-EN 12850
PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1
PN-EN 13108-20
PN-EN 13179-1
PN-EN 13179-2
PN-EN 13398
PN-EN 13399

PN-EN 13587

Oznaczanie polerowal&ci kamienia

Badania wifawosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — @ 1: Oznaczanie mrozoodpoKud

Badania wgtsawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — &% 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metadgotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreatie penetraciji igt

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceateimperatury mknienia —
Metoda Piefcien i Kula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznatzaawartéci wody w emulsjach
asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie pozostaksi na sicie emuls;ji
asfaltowych oraz trwakei podczas magazynowania metgmbzostatéci na
sicie

Badania chemicznychdgtwosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznychdgtwosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie
podatndci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowyaldniatanie
wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wygaaia dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzemnie rozpuszczaldci

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzemnie temperatury famlivioi Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe -n@ezanie zawarfoi parafiny — Czs¢ 1:
Metoda destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdnima twardnienie pod
wptywem ciepta i powietrza — €& 1: Metoda RTFOT
Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Cz$¢ 6: Oznaczanieggtaici objetosciowej
metod, hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe etddy bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 8: Oznaczanie zawati wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 11: Okrélenie powizania pomgdzy
kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 12: Okrélanie wraliwosci na wod

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowdetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 36: Oznaczanie grubc nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zzanie czasu wyptywu emulsji
asfaltowych lepké&ciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zzanie sedymentaciji emuls;ji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie wartei pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumiczrymbwierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienmach
przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltoweadBnie rozpadu — €& 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowychtada z wypetniaczem
mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynsgania — G&¢ 1: Beton Asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltow&'ymagania — Cg¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypetaigich stosowanych do mieszanek bitumicznych
— Cz$¢ 1: Badanie metadPiescienia i Kuli

Badania kruszyw wypetacgich stosowanych do mieszanek bitumicznych
— Cz4¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &@zanie nawrotu sgrystego asfaltow
modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie odporrici na magazynowanie
modyfikowanych asfaltéw

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie cigliwosci lepiszczy
asfaltowych metaglpomiaru cigliwosci



54. PN-EN 13588 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie kohezji lepiszczy asfaltowych
metod, testu wahadtowego

55.  PN-EN 13589 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie cigliwosci modyfikowanych
asfaltéow — Metoda z duktylometrem

56. PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie przyczepdoi emulsji
bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metodaskywem

57. PN-EN 13703 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie energii deformaciji

58. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe —atsspecyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

59. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsspecyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypeiaczeyety i zalewy — Cgi¢ 1: Specyfikacja zalew na gmo

61. PN-EN 14188-2 Wypetiaczeyety i zalewy — Cgs¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

62. PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanie &atpry zaptonu i palenia — Pomiar
metod, otwartego tygla Clevelanda

63. PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaplgraleinia — Metoda otwartego tygla
Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne

64. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwalena drogach krajowych -
Zarzadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowiyahtostrad z dnia 19 listopada 2010 r.

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie lésfiee na drogach krajowych - Zadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora
Drég Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2011

66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje lésfee na drogach publicznych
10.4. Inne dokumenty

67. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieflzia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicanyakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zp430)

68. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyqibisztywnych. Generalna Dyrekcja Drég Publicznychmstytut Badawczy
Drég i Mostéw, Warszawa 1997
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NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i odbioru robét zyzianych z napraav
poboczy gruntowych w zwiku z przebudownawierzchni drogi gminnej w nZydow, ul. Polna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosawjmst jako dokument przetargowy i kontraktowy przigcaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awmanych zwykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy
gruntowych, w zakresie:
a) $cinania zawyonych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasii pojazdu, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i
wykorzystywana do ruchu pieszych, &joa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchnikewana z gruntu odpowiednio wyréwnanego i
uksztattowanego w profilu poprzecznym i padtym oraz zagszczonego.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania eiipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.3. Odkiad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odigieiz) gruntu pozyskanego w czasnania poboczy, a nie wykorzystywanego do ich
uzupetnienia.

1.4.4. wskanik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okstena wg wzoru:
Is = pd / pds

gdzie: Pa - GStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mg/m3)
pas - maksymalna gptos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgogob optymalnej, okrédona w normalnej prébce Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1], staca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnéeny BN-77/8931-12 [6].

1.4.5. wskanik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okélena wg wzoru:
U = dho/ dio

gdzie: do - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
do - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6.Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeigomym gruntem poprawiagym sktad granulometryczny i wiieiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7. Pozostale okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow stosowane na uzupetnieniapoczy

2.2.1.2.2.1.Grunty

Na uzupetniania poboczy mphy¢ stosowane:
- rozdrobnione skaly,
- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- zuzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i inneizle metalurgiczne ze starych hald (nierozpadowepmivaiarniste lub gruboziarniste po uprzednim
rozdrobnieniu oraz zbadanize nie zawieraj zadnych elementéw szkodliwych dieodowiska naturalnego. Zaleca; stosowaniezuzli, ktorych okres
sktadowania wynosi co najmniej 2 lata.

2.2.2. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetiania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskoreammwym sktadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. ywa
uziarnienia mieszanki powinna posiadeiarnienie cigte i leze¢ w obszarze okgonym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej rréexki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwose Wymagania
1 | Zawartg¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10
2 | Zawartg¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70880
3 | Zawartdc¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od12 2
4 | Zawartdc¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiagit-piaskowej

2.2.3. Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniastadrowa powinna mié ramowy skiad uziarnienia wg tablicy 2, a krzywa uziarnienia powinna posiac
uziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku :

Tablica 2. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej rrégeki gliniast-zwirowej

Wymiary oczek kwadratowych Przechodzi przez sito, %
sit (mm) na warstw dolmng. na warstw goérm
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiagditc-zwirowej

2.2.4. Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadow
Do uzupetnienia poboczy moa réwnie stosowa mieszank gruntu pobocza
- odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; ab®; od O do 12; od 0 do 16 m
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakczeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.

2.2.5. Destrukt z frezowania nawierzchntinmnicznyct
Do uzupetnienia poboczy moa stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 n

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materialy wyszczegolnione w pktach od 2.2.1 do £.gowinny mi€ odpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskaik réznoziarristosci

powinien spetni@warunek wyraony wzorem:
U= deo/ d10 >5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przyd&trmateriatu Wykonawca powinien sprawélnia odcinku prébnym i uzyskagode Inzyniera
na zastosowanie tego materiatu.

2.4. Woda
Nalezy stosowé wod; odpowiadajca wymaganiom P-B-32250 [5]. Bez badalaboratoryjnych mgna stosowépitna wodg wodochgowa.

3. SPRET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotysee sprztu podano w SST -M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykagia mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewsinego spulchnienia grunt¢
- réwniarekdo profilowania przekroju poprzecznego pobo
- $cinarek poboczy,
- fadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkungum
- walcéw statycznych gtadkich i ogumionych wielokoimhi lub walcow wibracyjnych do 5 tc
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikdw na wogwyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego rozpryskiia wody oraz w pompy do naniania
zbiornikéw wod,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT



4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowodnedki transportowe (np. samochody skrzyniowe, sdradg samowytadowcze lubagniki z
przyczepami). Preferujeesstosowanigrodkéw transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOD ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogélne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsizybkie odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. \Wgrzna kravedz
pobocza i zewgtrzna krawdz jezdni powinny stanowi jedry lini¢, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinigé Wwigkszy od spadku
poprzecznego jezdni, np. 0 2%. Pochylenie potypoboczy powinno ldyzgodne z pochyleniem podiwym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nieréwne, z giloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi nie tylkkgzyenie dla ruchu, lecz
réwniez przyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a plaek widciwego odplywu wody - nawadnia korpus drogowy i ighnngnos¢
konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pdyazv zwiazku z czym ich nénos¢ powinna umaliwiaé
przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy stajeggdionieczny ju przy ich zanieniu wigkszym od 5 cm i zawaeniu powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca jest zobarany, w zalenosci od charakteru wykonywanej naprawy, dok&ina

a) usunicia z naprawianych powierzchni zanieczys#ctakich jak gadzie, kamienie, ficie z drzew, skoszenia trawy i chwastéw, a w ragikonywania
scinki poboczy, réwnig pachotkéw hdz innych elementéw, ktérych usgnie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiecastwa ruchu drogowego.
Usunkcie pachotkéw, stupkéw kilometrowych, hektometroWwytp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni zylmierem,

b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kraazi korony drogi,

¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkuiestizenia zastoisk wodnych, przez wykopanie rowkdwadniagcych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darninprzypadkach niezlinych przy wykonywanidcinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy nalgdkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobregmzamia warstw,

f) spryskania woa powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zgdien w poboczach Wykonawca wykona rgmtjace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy ngbakas¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w pagfqo koniecznéci) dokona
nawilgocenia gruntu podia,
b) wypehi ubytek gruntem oraz dokona jego gagzenia wibratorami ptytowymizalo uzyskania wskaika zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12
[6], co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wg normalnej préby Proctora, zgodnie 22P0#481 [1],
c) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznggdnego ze spadkiem istrjeggo pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powiniezyél jeden z materialtdw wyszczegoélnionych w pkcie 2yty grunt do naprawy powinien posiada
wilgotnos¢ optymalr i by¢ zaakceptowany przezdyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przysipieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawgkona czynnéci okreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikacii.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcayje gruntéw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2Zg,0ainionych z laynierem. Wywany grunt powinien
posiada optymalry wilgotnosé.

Grunt powinien b§ réwnomiernie rozktadany na catej szeriiogpobocza oraz profilowany do wymaganego spadkuzszznego za pomac
rowniarek.

Zag:szczenie gruntu o optymalnej wilgoteco powinno by dokonywane za pomaavalcéw, ktorych rodzaj Wykonawca uzgodni zynierem.
Zagzszczenie gruntu nalg prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinnacdgéwna, posiada
jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze spadkienz@aa oraz nie posiadasladow kot od walcéw. Wskaik zag:szczenia uzupetnionych poboczy
powinien by zgodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawy:onych poboczy

Przed przysipieniem dascinania poboczy Wykonawca wykona czykciokreslone w pkcie 5.3 niniejszej specyfikaciji.

Wykonawca wykond&cinanie poboczy za pomgécinarek poboczy lub réwniarek (mma wy¢ tez innych maszyn, jak np. koparek frezuyjch,
tadowarek, spycharek).

Samojezdascinarka poboczy prag nalezy wykona nastpujaco:

- maszyna kompleksowszina pobocze (frezeglimakowym), taduje urobek przefmmkiem t&mowym nasrodek transportowy i oczyszcza nawierzehni
szczotl, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogumioiyb wibracyjnym.
Samojezda lub doczepa réwniarka, najczsciej scinanie pobocza nina wykong nastpujaco:

- przy pierwszym przégiu réwniarki, praw strory drogi, z lemieszem ustawionym ukie, nastpuje odktadanie urobku wzdhkrawdzi jezdni,
- urobek zostaje zebrany tadowarkatadowany na samowytadowcapdek transportu i wywieziony poza ghrrobét,

- przy drugim przejciu rowniarki nasipuje rozplantowanie pozostéé gruntu po pracy tadowarki,

- pobocze zagszcza sj walcem (jak pacigciu pobocza&cinarka),

- jezdnk oczyszcza giszczotly mechanicza, np. zawieszanna cagniku.



- W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prag sprztu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach drggowbarierach ochronnych, nie
usunitych na czas robét pachotkach itp.), wszystkie deofoboty, zwizane z&cinaniem poboczy - natg wykon& recznie.

Przy niewielkim zakresie robét, poboczezmascinat recznie, stosujc do tego celu oskardy i topaty. W ogstch od 5 do 10 m nafe wykona
bruzdy, nadajc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpdmegio szablonu i libelli. Odcinki poboczaguizy bruzdami mznascinat ,na oko”.
KrawedZ pobocza i skarpy natg przycia¢ do linii wedtug wycagnictego sznura.

Przyscinaniu poboczy naly sprawdza ich rowng¢ oraz wykond ich zagszczenie do wymaganego wshika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy
zagzszczeniu grunt powinien mievilgotnas¢ optymalra.

Nadmiar gruntu uzyskanego g&nania poboczy naky odwiez¢ poza torowisko drogoweatz wykorzysta do pokrycia ubytkéw w skarpach lub
poboczach (np. na wkszych spadkach). slemateriat uzyskany zécigcia poboczy mee zawiera srodki chemiczne do zwalczanliskosci zimowej oraz
zanieczyszczone pyty z jezdni, wéwczas powiniefigtychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wiasnyngadzonym zgodnie z warunkami wydanymi przezéstave wladze ochrongrodowiska,

- w zagkbieniach terenu polonych na nieytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli zmdract swoje szkodliwe wihciwosci w sposéb nie
zagraajacy srodowisku.
Spos6b i miejsce wywozu materiatu, uzyskaneg@zenia poboczy, powinny byokreslone w SST i zaakceptowane przezyimera.

5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sydy:

- istnieje dorana potrzeba usugia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapadnia splywania wody wzdiudrogi, na pograniczu jezdni i
zawyzonego pobocza,

- nie przewiduje s w najblizszym czasie catkowitdginki zawy.onego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje giw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny sptyw wody z jezdni, gpopadle lub ukanie do krawdzi
nawierzchni. Przekréj poprzeczny rowka powiniert npjkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno miipochylenie podine, co najmniej 1%. Rowki
wykonuje s¢ recznie przy ayciu oskardow i topat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okémnych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zolagany do usurtia gruntu ze skarp, §i¢ w trakcie rob6t grunt
zostat tam przesugty oraz do ustawienia, uswtych na czas rob6t, pachotkéw lub innych elemergdajdujcych si na poboczu przed rozpaczem robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

QOgolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia badgruntéw proponowanych dozycia na uzupetnienia
poboczy oraz opracowania sktadu mieszanki optymabmeyskanie akceptacji #iyniera.

6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiaréw
W czasie robét Wykonawca jest zobawany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmazdziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razethnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km unigeych iscinanych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rezg00 m,

- pomiaréw réwnéci podtwznej i poprzecznej poboczy co 50 mytdtmetrovy.
Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezaby¢ mniejszy od 4% i wakszy od 7%,
- dla pomiaréw réwnéxi podiuznej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekroczg 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow wykonanych robét na poboczach jet(metr kwadratowy) wykonanych robét.
8. ODBIOR ROBOT

QOgolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-@0®,Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensagirojektows, SST i wymaganiami kyniera, jgli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wymkizytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt



9.2. Cena jednostki obmiarowej

a)

b)

10.

Normy

ouhlhwnPE

Cena 1 rirob6t przy naprawie poboczy obejmuje:

przy lokalnych naprawach poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podia,

dowdz gruntu,

rozlozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
zag:szczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych,
roboty wykaiczeniowe,

przy $cinaniu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podta,

wykonaniescinki poboczy,

odwo6z nadmiaru gruntu,

zagiszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
roboty wykaiczeniowe.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481:1998
PN-B-11111:1996
PN-B-11113:1996
PN-B-23004:1988
PN-B-32250:1988
BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prdajpaktu

Kruszywa mineralne. Kruszywauralhe do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywauralhe do nawierzchni drogowych; Piasek

Kruszywa mineralne. Kruszywaiszhe. Kruszywa zuzla wielkopiecowego kawatkowego
Materialy budowlane. Woda d@bétv i zapraw

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



